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1 Prosze przeczyta€ przed rozpoczeciem uzytkowania

Niniejsza instrukcja jest wazna dla rodziny przyrzadéw Lufft WS w wersji sprzetowej 31 lub wyzszej
(7/2012). Niektore funkcje lub wlasciwosci podane w niniejszej instrukcji moga nie by¢ dostepne lub nie
dotyczy¢ starszej wersji urzadzen. Wersja urzgdzenia jest okreslona za pomocg ostatnich cyfr numeru
fabrycznego, np.: urzadzenie o numerze fabrycznym: 063.1010.0701.021 jest urzgdzeniem w wers;ji 21.

Przy uzytkowaniu urzgdzenia z rodziny WS wykonanym w starszej wersji, nalezy sie postugiwac instrukcjg dla
urzadzen w wersji wczedniejszej niz 30 (www.lufft.com/en/support/downloads).

1.1 Uzywane symbole

Wazne informacje dotyczgce zagrozenia dla uzytkownika

\ D>

Wazne informacje dotyczgce prawidtowej obstugi urzgdzenia
1.2 Instrukcje bezpieczenstwa

Montaz i uruchamianie powinny by¢ przeprowadzone wytgcznie przez odpowiednio
wykwalifikowany personel.

>

Nigdy nie dokonywa¢ pomiardw ani nie dotykaé elementdw elektrycznych pod napieciem.
Przestrzega¢ danych technicznych oraz warunkéw pracy i przechowywania.

1.3 Przeznaczenie

Urzadzenie musi by¢ uzywane wylgcznie w zakresie okreslonym przez dane techniczne.
Urzadzenie musi by¢ uzywane wylgcznie w warunkach i celu do jakich jest przeznaczone.

>

Bezpieczenstwo i dziatanie przyrzadu nie mogg by¢ dtuzej gwarantowane jesli dokonano jego
modyfikacji lub adaptacji.

1.4 Niewtasciwe uzytkowanie

Jesli urzgdzenie jest nieprawidtowo zamontowane
Moze nie dziataé.
Moze zostac trwale uszkodzone.

>

Istnieje niebezpieczenstwo zranienia, jesli urzgdzenie moze upasé.

Jesli urzgdzenie jest nieprawidtowo podtgczone

Moze nie dziataé.
A Moze zostac¢ trwale uszkodzone.

Istnieje niebezpieczenstwo porazenia elektrycznego.
1.5 Gwarancja

Okres gwarancyjny wynosi 12 miesiecy od daty dostawy. Gwarancja ulega utracie, jesli urzadzenie jest
uzywane niezgodnie z przeznaczeniem.

1.6 Nazwy towarowe

Nazwy towarowe, o ktérych mowa, podlegajg bez ograniczen waznym znakom handlowym i prawom wtasnosci
odpowiednich wiascicieli.

Lufft °
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2 Zakres dostawy

¢ Urzadzenie

WS200-UMB WS300-UMB WS400-UMB WS500-UMB WS600-UMB

WS301-UMB WS501-UMB WS401-UMB WS601-UMB WS700-UMB

WS310-UMB WS510-UMB

« Kabel potgczeniowy 10m

Kompakwettarstation
WSXOUMS  WSI00UNE

gBEse
1} ]

e Gms

wensanas - LUFR

¢ Instrukcja obstugi
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3 Kody zaméwienia

WS200-UMB 8371.U01
Kierunek wiatru
Predkos¢ wiatru
Kompas

WS300-UMB 8372.U01
Temperatura powietrza
Wilgotnos¢ wzgledna
Cisnienie barometryczne

WS301-UMB 8374.U01
WS302-UMB 8374.U10
WS303-UMB 8374.U11
WS304-UMB 8374.U12
WS310-UMB 8374.U13

Temperatura powietrza
Wilgotnos¢ wzgledna
Cisnienie barometryczne
Promieniowanie catkowite

WS400-UMB 8369.U01 (Europa, USA, Kanada)
Opady (radar) 8369.U02 (Wielka Brytania)
Temperatura powietrza
Wilgotnos¢ wzgledna
Cisnienie barometryczne

WS401-UMB 8377.U01
Opady (pluwiometr)
Temperatura powietrza
Wilgotnos¢ wzgledna
Cisnienie barometryczne

WS500-UMB 8373.U01
Kierunek wiatru
Predkos¢ wiatru
Temperatura powietrza
Wilgotnos¢ wzgledna
Cisnienie barometryczne
Kompas

LCURS
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WS501-UMB 8375.U01
WS502-UMB 8375.U10
WS503-UMB 8375.U11
WS504-UMB 8375.U12

Kierunek wiatru

Predkos¢ wiatru
Temperatura powietrza
Wilgotnos$¢ wzgledna
Cisnienie barometryczne
Kompas

Promieniowanie catkowite

WS600-UMB
Opady (radar)
Kierunek wiatru
Predkos¢ wiatru
Temperatura powietrza
Wilgotno$¢ wzgledna
Cisnienie barometryczne
Kompas

WS601-UMB
Opady (radar)
Kierunek wiatru

8376.U01

Predkos¢ wiatru
Temperatura powietrza
Wilgotnos$¢ wzgledna
Cisnienie barometryczne
Kompas

WS700-UMB
Opady (radar)
Kierunek wiatru
Predkos¢ wiatru
Temperatura powietrza
Wilgotnos$¢ wzgledna
Cidnienie barometryczne
Kompas
Promieniowanie catkowite

3.1 Akcesoria

Zasilacz 24V/100VA
ISOCON-UMB
Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

Czujnik wilgotnosci liscia WLW100
(tylko WS401-UMB, WS601-UMB)

Zewnetrzny deszczomierz WTB100

Zewnetrzne czujniki temperatury:

Czujnik temperatury WT1

Pasywny czujnik temperatury powierzchni drogi WST1

8370.U01 (Europa, USA, Kanada)
8370.U02 (Wielka Brytania)

8380.U01 (Europa, USA, Kanada)

8366.USV1
8160.UISO
8379.USP
8358.10

8353.10

8160.WT1
8160.WST1

8
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3.2 Czesci zamienne
Kabel potgczeniowy 10m Na zadanie
3.3 Dodatkowe dokumenty i oprogramowanie

Z witryny internetowej http://www.lufft.com mozna pobra¢ nastepujgce dokumenty i oprogramowanie.
Instrukcja obstugi Ten dokument

UMB-Config-Tool Oprogramowanie dla Windows® do testowania,

aktualizacji firmware i konfiguracji urzadzeh UMB
UMB Protocol Protokdét komunikacyjny urzagdzeh UMB
Firmware Aktualny firmware urzagdzenia

o
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4  Opis urzadzenia

Rodzina urzgdzen WS to niedrogie, kompaktowe stacje pogody stuzgce do pomiaru wielu zmiennych
pomiarowych, do zastosowan na przyktad w pomiarach srodowiskowych czy systemach zarzadzania ruchem
drogowym. Zaleznie od modelu, kazde urzadzenie posiada inng kombinacje czujnikéw dla pomiaru réznych
zmiennych pomiarowych.

82 82 b 82 E2 82 2 22 zg S

AN ™ ™ Lo Lo O (] N~

ns s uw=2 v usS usS uw=s uwsS v us
= = =2 = = = =5 = = =

Temperatura

Wilgotnosé

Cisnienie barom.

Opady

Kierunek wiatru

Predkos¢ wiatru

Kompas

Promieniowanie

Wilg. liscia (zewn.)

Temperatura (zewn.)

Opady (zew.)

Tryb oszcz. 2

*) WS401-UMB i WS601-UMB uzywajg pluwiometru (deszczomierza) do pomiaru ilosci opadéw
**) takze WS302-UMB, WS303-UMB, WS304-UMB
*+*) takze WS502-UMB, WS503-UMB, WS504-UMB

Czujniki oznaczone w tabeli (zew.) sg wyposazeniem dodatkowym nie dotgczonym do urzgdzenia. Tabela
ilustruje, ktére czujniki zewnetrzne moga by¢ podtgczane do odpowiednich modeli urzgdzen.

Uwaga: Zewnetrzny czujnik temperatury i zewnetrzny deszczomierz wykorzystujg to samo wejscie,
wiec nie mogg by¢ podtgczone jednoczesnie.

istniejg rozne opcje krajow dla urzgdzen wyposazonych w pomiar opadu za pomocg technologii

2 Uwaga: Prosze zauwazyé, ze z uwagi na zatwierdzenie zastosowanego czujnika radarowego,
radarowe;j.

Urzadzenie podigcza sie za pomocg 8-stykowego ztgcza skrecanego i dotgczonego kabla potgczeniowego
(dtugos¢ 10m).

Mierzone wartosci sg odczytywane poprzez interfejs RS485 zgodnie z protokotem UMB.

Podczas uruchamiania, konfiguracji i pomiaréw testowych odczyt pomiaréw odbywa sie za pomocg UMB-
Config-Tool (oprogramowanie dla komputerow z Windows®).

4.1 Temperatura i wilgotnosé

Temperatura jest mierzona za pomocg bardzo precyzyjnego rezystora NTC natomiast wilgotnosé za pomoca
czujnika pojemnosciowego. W celu ograniczenia wptywu czynnikdéw zewnetrznych (np. promieniowania
stonecznego) do jak najnizszego poziomu, czujniki te sg umieszczone w wentylowanej obudowie z ostong
antyradiacyjng. W poroéwnaniu do klasycznych niewentylowanych czujnikow, pozwala to na znaczaco wyzszg
doktadnosé pomiaréw w warunkach silnego promieniowania stonecznego.

Dodatkowe zmienne jak punkt rosy, wilgotnosé bezwzgledna i wspotczynnik zmieszania sg wyliczane z
temperatury i wilgotnosci, uwzgledniajgc cisnienie.

4.2 Cisnienie powietrza
Cisnienie absolutne jest mierzone za pomocg wbudowanego czujnika (MEMS). Cisnienie wzgledne odniesione

do poziomu morza jest obliczane za pomocg wzoru barometrycznego z uwzglednieniem lokalnej wysokosci,
konfigurowalnej przez uzytkownika.

10 ‘Lufft
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4.3 Opady

Wyprébowana i sprawdzona technologia radarowa z urzgdzenia R2S-UMB jest stosowana do pomiaru opadéw.
Czujnik opadu dziata z wykorzystaniem 24GHz radaru dopplerowskiego, mierzacego predkos¢ kropel i
wyznaczajgcego ilos¢ i rodzaj opadu przez korelacje wielkosci kropel i ich predkosci.

WS401-UMB i WS601-UMB do pomiaru ilosci opadu stosujg nieogrzewany pluwiometr mechaniczny. Te wersje
mozna zaleci¢ dla aplikacji wymagajgcych niskiego poboru energii itp.

4.4  Temperatura termometru mokrego

Temperatura termometru mokrego jest temperaturg powstajgcg na powierzchni zwilzonej lub oszronionej, ktorg
optywa powietrze.

4.5 Entalpia wiasciwa

Parametr stanu wilgotnego powietrza, bedgcy sumg entalpii wtasciwych (pojemnosé cieplna) sktadnikéw
mieszaniny i odniesiony do masy suchego powietrza (w 0°C).

46 Gestos¢ powietrza

Gestos¢ powietrza okresla jak duzo znajduje sie go w okreslonej objetosci i jest wyliczana na podstawie
zmierzonych wartosci temperatury, wilgotnosci i cisnienia.

4.7  Wiatr

Wiatromierz wykorzystuje 4 czujniki ultradzwiekowe wykonujace cykliczne pomiary we wszystkich kierunkach.
Wynikowa predkos¢ oraz kierunek sg wyliczane ze zmierzonej réznicy czasu przebiegu fali akustycznej. Czujnik
dostarcza rowniez sygnat jakosci okreslajgcy ile dobrych odczytéow zostato dokonanych podczas okresu
pomiaru.

4.8 Kompas

Zintegrowany kompas elektroniczny mozna uzywac¢ do kontroli ustawienia obudowy przyrzgdu wzgledem
kierunku potnoc—potudnie dla pomiaru kierunku wiatru. Jest tez uzywany do obliczania skompensowanego
kierunku wiatru.

49 Ogrzewanie

Czujnik opadu oraz wiatromierz sg podgrzewane dla dziatania zimg.

4.10 Promieniowanie catkowite

Promieniowanie catkowite jest mierzone za pomocg pyranometru zamontowanego na szczycie obudowy
kompaktowej stacji pogody.

4.11 Wilgotnosé liscia

Stacje WS401-UMB i WS601-UMB moga by¢ wyposazone w zewnetrzny czujnik do wyznaczania wilgotnosci
lisci.
4.12 Zewnetrzny czujnik temperatury

Opcjonalnie wszystkie modele mogg by¢ wyposazone w zewnetrzny czujnik temperatury NTC do dokonywanie
pomiaru w innym punkcie. Typ czujnika NTC jest taki sam jak wewnetrzny zastosowany do pomiaru
temperatury otoczenia.

Zewnetrzny czujnik temperatury nie moze byé stosowany jednoczesnie z zewnetrznym deszczomierzem.
4.13 Zewnetrzny deszczomierz

Modele bez zintegrowanego czujnika opadu mogg by¢ wyposazone w deszczomierz zewnetrzny.
Zewnetrzny deszczomierz nie moze by¢ stosowany jednoczesnie z zewnetrznym czujnikiem temperatury.
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4.14 Budowa czujnika (przyktad: WS600-UMB)

Czujnik opadu
(podgrzewany)

Wiatromierz
(podgrzewany)

Czujnik ci$nienia
wewnatrz urzgdzenia

Czujnik temperatury i
wilgotnosci wzglednej z
wentylatorem od spodu
urzadzenia

< Zigcze

Uchwyt montazowy ze
<4—— sprezynami i nakretkami z
blokadg przed odkreceniem

> Wyciecie na kabel
potgczeniowy

Rysunek 1: Budowa czujnika
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5 Generowanie pomiarow

5.1 Pomiar aktualny (akt)

Zgodnie z okreslonym interwatem, warto$¢ ostatniego pomiaru jest transmitowana gdy nastgpi zgdanie odczytu
biezgcej wartosci. Kazdy pomiar jest przechowywany w buforze pierscieniowym dla obliczenia wartosci
minimalnej, maksymailnej i Sredniej.

5.2 Wartos¢ minimalna i maksymalna (min i max)

Przy zgdaniu warto$ci minimalnej i maksymalnej, sg wyliczane odpowiednie warto$ci — za pomocg bufora
pierécieniowego interwatu (1 — 10 minut) okreslonego w konfiguracji — a nastepnie transmitowane.

‘ Uwaga: W przypadku kierunku wiatru, warto$¢ minimalna / maksymalna wskazuje kierunek przy
ktérym zostata zmierzona warto$¢é minimalna / maksymalna predkosci.

5.3 Wartosé¢ srednia (avg)

Przy zadaniu wartosci $redniej, jest ona wyliczana — za pomoca bufora pierscieniowego interwatu (1 — 10 minut)
okreslonego w konfiguracji — a nastepnie transmitowana. W ten sposéb mozna wyznaczy¢ tez srednie ruchome.

Dla niektdrych wielkosci sg réwniez wyliczane odchylenia standardowe dla tego samego interwatu. Obliczanie
odchylenia standardowego bedzie wtgczane tylko po pierwszym zazgdaniu odczytu odpowiedniego kanatu
UMB.

5.4  Srednia wektorowa (wek)

W okreslonych przypadkach pomiaru wiatru, wyniki sg obliczane wektorowo. Dotad, wartosci $rednie wektoréw
sg generowane wewnetrznie. Odtgd sg obliczane wartos¢ (predkosé wiatru) i kat (kierunek wiatru) wektora.

Uwaga: W momencie dostawy, interwat wyznaczania wartosci minimalnych, maksymalnych i
f srednich jest ustawiony na 10 minut. W razie potrzeby mozna go ustawi¢ zgodnie z okreslonymi
wymaganiami (1 — 10 minut) za pomocg UMB-Config-Tool (patrz strona 28).
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6 Wyjscie pomiarowe

Pomiary sg transmitowane zgodnie z protokotem binarnym UMB (ustawienie fabryczne).

Na koncu instrukcji mozna znalez¢ przyktad zgdania odczytu pomiaru w réznych protokotach oraz petne
zestawienie kanatow.

6.1 Temperatura powietrza i punkt rosy

Okres probkowania 1 minuta
Generowanie wartosci $redniej 1 — 10 minut
Jednostki °C; °F
Zadanie kanatow:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg Zmienna pomiarowa (float32) min max jedn.
100 120 140 160 Temperatura powietrza -50.0 60.0 °C
105 125 145 165 Temperatura powietrza -58.0 140.0 °F
110 130 150 170 Punkt rosy -50.0 60.0 °C
115 135 155 175 Punkt rosy -58.0 140.0 °F
101 Zewn. czujnik temperatury -40.0 80.0 °C
106 Zewn. czujnik temperatury -40.0 176.0 °F

6.2 Temperatura odczuwalna

Okres probkowania 1 minuta, obliczenia na podstawie sredniej temperatury
i Sredniej predkosci wiatru

Jednostki °C; °F

Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg Zmienna pomiarowa (float 32) min max unit
111 Temperatura odczuwalna -60.0 70.0 °C
116 Temperatura odczuwalna -76.0 158.0 °F

6.3 Wilgotnosé¢

Okres probkowania 1 minuta
Generowanie wartosci $redniej 1 — 10 minut
Jednostki %RH; g/m3; g/kg
Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg Zmienna pomiarowa (float 32) min max unit
200 220 240 260 Wilgotno$¢ wzgledna 0.0 100.0 %
205 225 245 265 Wilgotnosé bezwzgledna 0.0 1000.0 g/m?®
210 230 250 270 Wspoditczynnik zmieszania 0.0 1000.0 o/kg

6.4 Cisnienie

Okres probkowania 1 minuta
Generowanie wartosci sredniej 1 — 10 minut
Jednostka hPa

Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg Zmienna pomiarowa (float 32) min max unit
300 320 340 360 Cisnienie bezwzgledne 300 1200 hPa
305 325 345 365 Cisnienie wzgledne 300 1200 hPa

' Uwaga: Dla prawidlowego wyznaczenia cisnienia wzglednego, nalezy w konfiguracji urzadzenia
wprowadzi¢ lokalng wysokos$é nad poziomem morza (patrz Rysunek 11 na stronie 30). Fabryczne
ustawienie wysokosci to Om; w ten sposob obie zmienne pomiarowe dostarczajg te same wartosci.
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6.5 Temperaturatermometru mokrego

Okres probkowania 1 minuta

Jednostki °C; °F
Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act Zmienna pomiarowa (float 32) min max jedn.
114 Temperatura termometru mokrego -50.0 60.0 °C
119 Temperatura termometru mokrego -58.0 140.0 °F

6.6 Entalpia wlasciwa

Okres probkowania 1 minuta
Jednostka kJ/kg
Kanaty:
Kanat UMB Zakres pomiarowy
act Zmienna pomiarowa (float 32) min max jedn.
215 Entalpia wlasciwa -100.0 | 1000.0 | kJ/kg

6.7 Gestos¢ powietrza

Okres probkowania 1 minuta

Jednostka kg/m?3
Kanaty:
Kanat UMB Zakres pomiarowy
act Zmienna pomiarowa (float 32) min max jedn.
310 Gestos¢ powietrza 0.0 3.0 kg/m3

6.8 Predkosé wiatru

Okres probkowania 10s
Generowanie wartosci $redniej 1 — 10 minut
Generowanie wartosci max 1 - 10 minut na podstawie wewnetrznych pomiaréw

sekundowych
Jednostki m/s; km/h; mph; kts
Prég dziatania 0.3 m/s
Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg vct Zmienna pomiarowa (float 32) | min max jedn.
400 420 440 460 480 Predkos$¢ wiatru 0 60.0 m/s
405 425 445 465 485 Predkos$¢ wiatru 0 216.0 km/h
410 430 450 470 490 Predkos¢ wiatru 0 134.2 mph
415 435 455 475 495 Predkos$¢ wiatru 0 116.6 kts
401 Predkos$¢ wiatru (szybka) 0 60.0 m/s
406 Predkos$¢ wiatru (szybka) 0 216.0 km/h
411 Predkos¢ wiatru (szybka) 0 134.2 mph
416 Predkos$¢ wiatru (szybka) 0 116.6 kts
403 Odchylenie std. predkosci wiatru 0 60.0 m/s
413 Odchylenie std. predkosci wiatru 0 134.2 mph

' Uwaga: Pomiary sekundowe sg usredniane przez 10s dla uzyskania wartosci aktualnych. Kanaty
‘szybkie’ dostarczajg wartos¢ aktualng co sekunde, ale o obnizonej doktadnosci.

6.9 Kierunek wiatru

Okres probkowania 10s

Generowanie wartosci $redniej 1 — 10 minut

Generowanie wartosci max 1 — 10 minut w oparciu o wewnetrzne pomiary sekundowe
Jednostka °
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Prég dziatania 0.3 m/s
Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg vct Zmienna pomiarowa (float 32) | min max jedn.
500 520 540 580 Kierunek wiatru 0 359.9 °
501 Kierunek wiatru Fast 0 359.9 °
502 Kierunek wiatru skorygowany 0 359.9 °
503 Odchylenie std. kierunku wiatru* 0 359.0 °

' Uwaga: Pomiary sekundowe sg usredniane przez 10s dla uzyskania wartosci aktualnych. Kanaty
‘szybkie’ dostarczajg wartos¢ aktualng co sekunde, ale o obnizonej doktadnosci.

Warto$¢ min / max okresla kierunek przy ktérym zostata zmierzona min / max warto$¢ predkosci wiatru.

Skorygowany kierunek wiatru jest wyznaczany z kierunku zmierzonego przez czujnik wiatru oraz orientacji
urzgdzenia wskazywanej przez kompas.

Opcjonalnie kompensacje kierunku wiatru za pomocg kompasu mozna witgczy¢ dla wszystkich parametréw
kierunku wiatru (ustawianie za pomocg UMB Config Tool).

' Uwaga: Funkcja korekcji jest przeznaczona do kompensaciji kierunku wiatru dla statycznie
zainstalowanej stacji. Jesli potozenie stacji zmienia sie podczas pracy (np. stacja jest

zainstalowana na obrotowej platformie lub podobnie) funkcja korekcji nie w kazdym przypadku
bedzie dziata¢ prawidtowo, szczegdlnie dla sredniej wektorowe;j.

Oczywiscie jest mozliwe uzywanie funkcji korekcji dla pomiaréw mobilnych, gdzie potozenie zmienia sie
pomiedzy okresami pomiarow.

' *) Uwaga: Wyznaczanie odchylenia standardowego rozpocznie sie od pierwszego wywotania tego
kanatu. Patrz p. 11.

6.10 Jakos$¢ pomiaru wiatru

Okres probkowania 10s

Jednostka %
Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg vct Zmienna pomiarowa (float 32) | min max jedn.
805 Jako$¢ wartosci wiatru 0 100 %
806 Jakos$¢ wartosci wiatru (szybka) 0 100 %

' Uwaga: Wartos¢ jest aktualizowana co 10s i okresla minimalng jako$¢ pomiaru wiatru z ostatniej
minuty.

Wartos¢ ,szybka” oznacza jakos¢ pomiaru jednosekundowej wartosci pomiarowe;.

Ta wielko$¢ pozwala uzytkownikowi na ocene jak dobrze funkcjonuje system pomiarowy w odniesieniu do
warunkow otoczenia. W normalnych okoliczno$ciach warto$¢ wynosi 90 - 100%. Wartosci spadajgce do 50%
ogolnie nie oznaczajg problemu. Jesli warto$¢ obniza sie zmierzajgc do zera, system pomiarowy osigga swoje
granice.

Jesli podczas krytycznych warunkéw otoczenia system nie jest w stanie dtuzej prowadzi¢ wiarygodnych
pomiaréw, transmitowany jest kod btedu 55h (85d) — urzgdzenie niezdolne do prowadzenia wiarygodnych
pomiaréw z uwagi na warunki otoczenia.

6.11 Kompas

(tylko urzadzenia w wersji 030 lub wyzszej)

Okres probkowania: 5 min

Jednostka °

Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy

act min max avg vct Zmienna pomiarowa (float) min max jedn.
510 Wskazanie kompasu 0 359 °
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o

Uwaga: Niezawodna praca kompasu jest mozliwa tylko gdy urzgdzenie jest zamontowane na
zgodnie ze wskazéwkami w tej instrukciji, tj. na szczycie masztu. Jesli urzgdzenie zostanie
zamontowane na trawersie, rozktad mas zelaza bedzie inny niz podczas kalibracji fabrycznej.
Moze to prowadzi¢ do dodatkowej odchyiki. Dotyczy to takze pretdw odgromowych
zamontowanych na szczycie masztu!

Zaleznie od miejsca instalacji nalezy uwzgledni¢ miejscowa deklinacje ziemskiego pola magnetycznego.

Wartos¢ dek

linacji wprowadza sie za pomocg UMB-Config-Tool (patrz strona 30). Warto$¢ deklinacji dla danego

miejsca instalacji mozna znalez¢ na przykfad za pomocg nastepujgcych stron internetowych:

http://www-a

pp3.gfz-potsdam.de/Declinationcalc/declinationcalc.html

http://www.ngdc.noaa.gov/geomagmodels/Declination.isp

L

(

Uwaga: Gdy wentylator nie pracuje na pomiary kompasem mogg mie¢ wptyw pola magnetyczne
pochodzagce z wentylatora. Normalnie pomiary kompasu sg wykonywane przy pracujgcym
wentylatorze dla kompensacji tego wptywu. Poczgwszy od wersji 037, wentylator nie pracuje przy
zbyt niskim napieciu zasilania (ponizej 12V) i wtedy nalezy sie pogodzi¢ z odchyleniami wskazan
kompasu.

Uwaga: Gdy urzgdzenie pracuje w trybie oszczedzania energii 1 lub 2 pomiary kompasem sg
wykonywane tylko raz tuz po wigczeniu zasilania. Pdézniejsze zmiany orientacji nie bedg
wykrywane.

6.12 llos¢ opadéw - absolutna

Okres probkowania Zalezny od zdarzen po osiggnieciu progu dziatania

Czutosc¢ 0.01mm (radar)
Czutosé 0.2 /0.5 mm (deszczomierz mechaniczny)
Jednostki I/m?;, mm; in; mil
Kanaty:
Kanat UMB Zmienna pomiarowa (float 32) Jednostka
600 llo$¢ opaddw - absolutna I/m?
620 llo$¢ opaddw - absolutna mm
640 llo$¢ opaddw - absolutna in
660 llo$¢ opaddw - absolutna mil

(

Uwaga: Ten pomiar okresla skumulowang ilo§¢ opaddéw od ostatniego restartu urzadzenia. Pomiar
jest zachowywany jesli przerwa w zasilaniu byta krétka. Aby wyzerowaé te warto$¢ nalezy
wykorzysta¢ odpowiednig funkcje programu UMB-Config-Tool (patrz strona 32) albo odtgczyé
urzadzenie od zasilania na przynajmniej jedng godzine.

6.13 llo$¢ opadéw - réznicowa

Okres probkowania Zalezny od zdarzen po osiggnieciu progu dziatania

Czutosc¢ 0.01mm (radar)
Czutosé 0.2/ 0.5 mm (deszczomierz mechaniczny)
Jednostki I/m2;, mm; in; mil
Kanaty:
UMB Chanel Zmienna pomiarowa (float 32) Jednostka
605 llo$¢ opaddw - réznicowa I/m?
625 llo$¢ opaddw - réznicowa mm
645 llo$¢ opaddw - réznicowa in
665 llo$¢ opaddw - réznicowa mil

o

Uwaga: Kazdy odczyt kanatéw réznicowych ponownie zeruje kanat absolutny. Jesli odpowiedz z
urzadzeni jest utracona z powodu btedu w transmisji (np. kiepskie potaczenie GPRS), utracie ulega
tez wartos¢ skumulowana. Skumulowana ilo$¢ opaddw jest tez zerowana za kazdy razem gdy
przyrzad jest restartowany.

Lufft
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6.14 Intensywnos$¢ opadow

Okres probkowania 1 minuta

Wartos¢ progowa 0.6 mm/h

Jednostki I/m?/h; mm/h; in/h; mil/h

Kanaty:

Kanat UMB Zmienna pomiarowa (float 32) Zakres Jednostka

800 Intensywnos¢ opadu 0...200.0 I/m?/h
820 Intensywno$¢ opadu 0...200.0 mm/h
840 Intensywno$¢ opadu 0...7.874 in/h
860 Intensywnos¢ opadu 0...7874 mil/h

' Uwaga: Wersje urzadzenia z technologig radarowg (WS400-UMB, WS600-UMB) wyznacza
intensywnos¢ opadéw zawsze na podstawie ilosci opadéw z poprzedniej minuty.

Mniejsza rozdzielczo$¢ deszczomierzy mechanicznych prowadzi do duzej fluktuacji wartosci intensywnosci
opadu, zatem w modelach WS401-UMB i WS601-UMB, jak réwniez z deszczomierzem zewnetrznym, nalezy
uzywaé skumulowanego opadu z ostatnich 60 minut przed biezgcym pomiarem intensywnosci opadu.

6.15 Rodzaj opadu

Okres probkowania Zalezny od zdarzen po osiggnieciu wartosci progowe;j

Wartos$¢ progowa 0.002mm (radar)
Wartos¢ progowa 0.2 /0.5 mm (deszczomierz)
Czas obserwacji 2 minuty
Kanaty:
Kanat UMB Zmienna pomiarowa (uint8) Kodowanie
0 = Brak opadu
60 = Opad ptynny, np. deszcz
. 70 = Opad staty, np. $nieg
7 R
00 0dzaj opadu 40 = Opad nieokreslony
(WS401-UMB, WS601-UMB,
deszczomierz zewnetrzny)

' Uwaga: Wykryty rodzaj opadu pozostaje wazny przez 2 minuty po zakonczeniu zjawiska opadu. W
celu zarejestrowania typow opadu ktore wystepujg tylko przez kroétki okres (np. krotki deszcz),
odczyty muszg byé powtarzane nie rzadziej niz co 1 minute.

Ldd, grad i $nieg z deszczem sg transmitowane jako deszcz (60).

Wersje WS401-UMB i WS601-UMB jak rowniez deszczomierz zewnetrzny nie wykrywajg rodzaju opadu, wiec w
tym przypadku wykazywany jest tylko typ 40 (opad nieokre$lony). Z uwagi na sposdb dziatania deszczomierza
mechanicznego mozliwy jest pomiar tylko opadu ptynnego lub stopionego.

6.16 Temperatura ogrzewania

Okres probkowania 1 minuta

Jednostki °C; °F
Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg Zmienna pomiarowa (float 32) min max jedn.
112 Temperatura podgrzewania wiatromierza | -50.0 150.0 °C
113 Temperat. podgrzewania czujnika opadu | -50.0 150.0 °C
117 Temperatura podgrzewania wiatromierza | -58.0 302.0 °F
118 Temperat. podgrzewania czujnika opadu | -58.0 302.0 °F
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6.17 Promieniowanie catkowite

Okres probkowania 1 minuta
Generowanie wartosci sredniej 1-10 minut
Jednostka W/m?
Kanaty:
Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg Zmienna pomiarowa (float 32) min max jedn.
900 920 940 960 Promieniowanie catkowite 0.0 1400.0 | W/m?

6.18 Wilgotnos¢ liscia

Okres probkowania
Generowanie wartosci sredniej

1 minuta

1 - 10min (uzywa ustawien dla wilg. wzglednej)

Jednostka mV / kod
Kanaty:

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg Zmienna pomiarowa (float 32) min max jedn.
710 730 750 770 Wilgotnosé liscia mV 0.0 1500.0 mV
711 Stan wilgotnosci liscia :? j ;uocktg

Stan wilgotnosci liscia jest okreslany przez poréwnywanie z nastawnym progiem wilgotnosci liscia. Ustawienie
tego progu powinno by¢ dokonane zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku dotgczonym do czujnika i w

razie koniecznosci, skorygowane jako czes¢ procedur konserwacyjnych.
6.19 Komunikaty serwisowe

Kanaty serwisowe sg dostepne do nadzoru dziatania stacji pogody.

Kanaty:
Kanat UMB Zakres pomiarowy
act min max avg Zmienna pomiarowa (float 32) min max jedn.
10000 Napiecie zasilania 0.0 50.0 \%
11000 Objetos¢ kropli opadu 0.0 500.0 ul
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7 Montaz

Uchwyt mocujacy jest przeznaczony do mocowania urzgdzenia na szczycie masztu o srednicy 60 — 76mm.
Do montazu potrzebne sg nastepujgce narzedzia:

o Klucz otwarty lub pierscieniowy o rozmiarze 13

 Kompas do orientacji wzgledem kierunku pétnocnego

7.1 Mocowanie

Sprezyny

Nakretki z
podktadkami

Obejma mocujgca

Rura masztu

A

Rysunek 2: Mocowanie na maszcie

o Zluzowac nakretki
¢ Natozy¢ stacje na szczyt masztu od géry

o Dokrecic¢ réwno nakretki az zetkng sie ze sprezynami ale tak by urzadzenie nadal dato sie obracac na
maszcie

o Skierowaé czujnik w strone pétnocng (dotyczy wiatromierzy)
o Dokrecic obie nakretki wykonujgc 3 obroty
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7.2  Orientowanie wzgledem poétnocy

W celu uzyskania prawidtowego pomiaru kierunku wiatru, czujnik musi byé prawidtowo zorientowany wzgledem
potnocy. Czujnik posiada w tym celu kilka strzatek.

Rysunek 3: Oznakowanie pétnocy

Procedura:

o Jesli czujnik jest juz zainstalowany, najpierw zluzowa¢ rowno obie nakretki mocujgce tak aby mozna byto
tatwo obraca¢ czujnik

e Za pomocag kompasu wyznaczy¢ kierunek potnocny i zidentyfikowaé na horyzoncie punkt odniesienia lezacy
na tym kierunku

o Ustawi¢ czujnik tak, aby potudniowy i potnocny przetwornik ultradzwiekowy wyznaczyty linie przechodzacg
przez punkt odniesienia na horyzoncie

o Dokreci¢ nakretki wykonujgc 3 obroty

Punkt odniesienia na pétnocy

L I
zle dobrze
Rysunek 4: Orientacja na péinoc

' Uwaga: poniewaz potnocny biegun magnetyczny wskazywany przez kompas rézni sie od bieguna

geograficznego, nalezy wzigé pod uwage deklinacje (odchylenie) tych kierunkédw w miejscu
montazu podczas orientacji czujnika.
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Zaleznie od lokalizacji, odchylenie moze by¢ wigksze niz 15° (na przyktad w Ameryce Pn.). W Europe
Srodkowej odchylenie to przewaznie mozna zignorowac¢ (< 3°). Dodatkowe informacje na ten temat mozna
znalez¢ w internecie.

7.3 Wybor miejsca instalacji

W celu zagwarantowania dtugiego czasu eksploatacji i wtasciwej pracy urzgdzenia, prosze zwréci¢ uwage na
nastepujgce zagadnienia podczas wyboru miejsca montazu.

7.3.1 Instrukcje ogéine

Stabilne podtoze dla instalacji masztu

Swobodny dostep do urzgdzenia dla wykonywania prac konserwacyjnych
Niezawodne zasilanie dla pracy ciggtej

Dobre pokrycie zasiggiem przy transmisji danych przez sie¢ telefonii komorkowej

' Uwaga: Wielkosci wyliczane dotyczg tylko miejsca montazu urzadzenia. Nie mozna wyciggac
wnioskow w stosunku do wiekszego obszaru albo catego odcinka drogi.

UWAGA:
Do montazu urzgdzenia na maszcie powinny by¢ uzywane tylko dopuszczone i atestowane
urzgdzenia (przewody, podnosniki, itp.).

A Muszg by¢ przestrzegane wszelkie przepisy dotyczgce pracy na wysokos$ci.
Maszt musi by¢ odpowiedniej wielkosci i odpowiednio zakotwiczony.

Maszt musi by¢ uziemiony zgodnie z przepisami.

Muszg by¢ przestrzegane odpowiednie przepisy bezpieczenstwa pracy na drogach oraz w ich
poblizu.

Jesli urzgdzenie jest nieprawidtowo zamontowane

Moze nie dziatac.
A Moze zostac trwale uszkodzony.

Istnieje ryzyko doznania obrazeh w razie mozliwosci upadku urzgdzenia.
7.3.2  Czujniki pomiarem wiatru / kompasem

Instalowaé na szczycie masztu
Instalowaé na wysokosci co najmniej 2m ponad gruntem
Wolna przestrzeh wokot czujnika

' Uwaga: Budynki, mosty, waty i drzewa mogg zaki6cié pomiary wiatru. Podobnie, ruch pojazdéw
moze wywotywaé podmuchy, ktére mogg wptywac na pomiary wiatru.
Uwaga: dla dokfadnych odczytow kompasu, zalecany jest maszt aluminiowy.

7.3.3 Urzadzenia z radarowym pomiarem opadow

Instalacja na szczycie masztu
Instalacja na wysokos$ci przynajmniej 4.5m ponad gruntem
Odlegtos¢ od krawedzi drogi przynajmniej 10m

Odlegtos¢ od poruszajgcych sie obiektow (np. drzew, krzewdéw a nawet mostow) przynajmniej 10m na
wysokosci czujnika

' Uwaga: Spadajace lub poruszajgce obiekty, np. opadajgce lub unoszone przez wiatr liscie, moga
wywotywac btedne pomiary iloéci lub rodzaju opadu.

Uwaga: Silny wiatr moze wptywaé¢ na doktadno$¢ pomiaru opadow.

' Uwaga: Przy wyborze miejsca montazu nalezy zwréci¢ uwage na umieszczenie czujnika w
odpowiedniej odlegtosci od innych czujnikdw wykorzystujgcych radar 24GHz, takich jak urzgdzenia

' zliczajgce pojazdy na bramownicach. Inaczej mogg wystgpi¢ zakidcenia i btedne dziatanie
systemu. Przy analizie korncowej, odlegtos¢ od innych systemdw pomiarowych takze wptywa na ich
zasieg pokrycia i site sygnatu.
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7.3.4 Czujniki z deszczomierzem mechanicznym

Montaz na szczycie masztu albo na trawersie w pewnej odlegtosci od masztu

Maszt lub trawers muszg by¢ dokfadnie prostopadte, inaczej precyzja pomiaru ulegnie pogorszeniu.
Uwaga: Miejsce montazu musi by¢ tak dobrane, aby unikng¢ zanieczyszczenia lejka deszczomierza przez
opadajace liscie, itp.
7.3.5 Czujniki z pomiarem promieniowania catkowitego

Montaz na szczycie masztu

Lokalizacja pozbawiona cienia, je$li mozliwe wolny widok horyzontu w zakresie 360° na wysoko$ci
pyranometru.

Odlegtosc¢ obiektow zacieniajacych (drzew, budynkéw) od czujnika przynajmniej 10 razy wieksza niz
wysokos¢ tych obiektéw.

7.3.6  Szkic montazowy

Przyktad dla WS600-UMB:

Drzewo, 4
krzew, itp. -_%_

/ Maszt
min. 4.5 m

. WS600-UMB
min. 10 m ~ /
- »—
h C=:
=

~ min. 10 m Nawierzchnia drogi
—>

\ 4 [ ]

Rysunek 5: Szkic montazowy

Ry B
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8 Podtaczanie

Pod spodem urzadzenia znajduje sie 8 stykowe ztgcze skrecane. Stuzy ono do podtgczenia napiecia
zasilajgcego i interfejséw za pomocg dostarczonego kabla podtgczeniowego.

Zigcze podtgczeniowe:

Widok ztgcza czujnika

Rysunek 6: Podtgczanie

Przyporzadkowanie stykow i przewodow:

Rézowy Czujnik zewnetrzny b
Niebieski ~ Masa zasilania grzafki
Czerwony Dodatnie napiecie zasilania grzafki

Kolory przewodéw sg zgodne z normg DIN 47100.

1 Biaty Masa zasilania

2 Brazowy Dodatnie napiecie zasilania

3 Zielony RS485_ A/ SDI-12 Masa

4 Zoly RS485_B / SDI-12 Linia danych
5 Szary Czujnik zewnetrzny a

6

7

8

Uwaga: Zotty kotpak ochronny musi by¢ zdjety przed podtgczeniem urzgdzenia.

)

Jesli urzadzenie zostanie nieprawidtowo podigczone

- Moze nie dziata¢
A - Moze zostac¢ trwale uszkodzone
- Istnieje ryzyko porazenia elektrycznego
Wejscie zasilania oraz podgrzewania sg zabezpieczone przed odwrotng polaryzacja.

' Uwaga: Podczas pracy stacji pogody w trybie SDI12, linia 3 (przewdd zielony) powinien byé
podtgczony tylko wtedy, gdy rejestrator SDI12 jest izolowany galwanicznie od zasilania urzadzenia.
Jesli potencjaty masy (SDI12 — GND) rejestratora i zasilacza sg identyczne, moze by¢ podtgczona

tylko linia danych SDI-12 (przewdd zotty).

8.1 Napigcie zasilania

Napiecie zasilania kompaktowej stacji pogody wynosi 12 - 24V DC. Zastosowany zasilacz musi by¢
zatwierdzony do wspotpracy z urzgdzeniami lll klasy ochronnoéci (SELV).

Poczgwszy od wersji 037 stacje pogody posiadajg rozszerzony zakres napiecia zasilania 4...32VDC. Zalecane
jest zasilanie ze zrédta napiecia 24V DC. Przy napieciu zasilania mniejszym od 12V majg zastosowanie pewne
ograniczenia (patrz nizej).

8.1.1 Ograniczenia przy zasilaniu napieciem 12V

Jesli ogrzewanie jest zasilane napigeciem 12V DC, nalezy wzig¢ pod uwage ograniczenia funkcjonowania
podczas zimy.

' Uwaga: Zalecane jest zasilanie napieciem 24V DC dla zagwarantowania petnej mocy ogrzewania.

o Lufft
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8.1.2 Ograniczenia przy zasilaniu napieciem ponizej 12V

Jesli stacja pogody (wersja sprzetowa 037 lub wyzsza) jest zasilana napieciem ponizej 12V DC, wentylator nie
pracuje niezaleznie od trybu. Moze to wptywaé na doktadnos¢ pomiaru temperatury i wilgotnosci w razie
obecnosci promieniowania stonecznego.

Dodatkowo nalezy sie pogodzi¢ z odchytkg wskazan kompasu.

Podczas pracy kompaktowej stacji pogody w jednym z trybow oszczedno$ci energii przy napieciu ponize j12V,
minimalne napiecie zasilania zalezy od diugosci kabla potgczeniowego. Minimalne dopuszczalne napiecie
zasilania (Ugmin) mozna w przyblizeniu wyznaczy¢ ze wzoru:

Ugmin = 4[V] + 0.3[V/m] x dtugo$¢ kabla [m]

Dla kabla 10m minimalne napiecie zasilania powinno zatem wynosi¢ Ugyin=6V. Wptyw dtugosci kabla przy
minimalnym napieciu zasilajagcym mozna zredukowa¢ stosujgc kabel o wiekszym przekroju zyt.

8.2 Interfejs RS485

Urzagdzenie posiada izolowany elektrycznie, 2-przewodowy interfejs RS485, pét-duplex do konfiguracii,
odczytywania pomiaréw i aktualizacji firmware.

Szczegoty techniczne — patrz strona 40.

8.3 Podtaczanie do modutu ISOCON-UMB (8160.UISO)

Brazowy: dodatni biegun
napiecia zasilajgcego +24V

1|
+12V GND1 +24V GND2 |

| Bialy: masa zasilania GND2

Zielony: interfejs
RS485 A

Zoty: interfejs
RS485 B

Rysunek 7: Podtgczanie do ISOCON-UMB

niebieski = masa zasilania ogrzewania) nie jest podtgczane do ISOCON-UMB ale bezposrednio do
zasilacza.
Podczas instalacji nalezy sie tez postugiwac instrukcjg obstugi modutu ISOCON-UMB.

f Ostrzezenie: Napiecie zasilajgce ogrzewanie (czerwony = dodatni biegun zasilania ogrzewania;

8.4 Stosowanie ochronnika przeciwprzepieciowego (8379.USP)

Podczas stosowania ochrony przeciwprzepieciowe (nr katalogowy: 8379.USP), prosze zwrdci¢ uwage na
przyktad podtgczenia w instrukcji obstugi ochronnika.

8.5 Podlaczenie czujnika wilgotnosci liscia

Wersje WS401-UMB i WS601-UMB (pomiar opadu za pomocg mechanicznego deszczomierza) mogg byc¢
wyposazone w opcjonalny zewnetrzny czujnik wilgotnosci liscia.

Zaciski podigczeniowe czujnika wilgotnosci liscia sg umieszczone wewnatrz modutu deszczomierza. Kabel
poditgczeniowy czujnika przeprowadza sie przez dtawik kablowy w $cianie modutu deszczomierza i podtgcza do
zaciskow (patrz rozdziat 18.1).

Przyporzadkowanie zaciskow i koloréw przewodéw czujnika WLW100:
1 ekran Masa
2 czerwony Sygnat napieciowy
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3 biaty Zasilanie czujnika 5V
8.6 Podtaczanie zewnetrznych czujnikéw temperatury i opadu

Zewnetrzne czujniki sg podtgczane do zaciskéw 5 i 6 zigcza, tj. do szarego i r6zowego przewodu kabla
dostarczonego wraz ze stacjg pogody.

Czujniki temperatury jak rowniez zewnetrzny deszczomierz sg unipolarne, zatem sposéb podtgczenia tych
przewodow jest dowolny.

Rodzaj podtgczonego czujnika musi byé okreslony za pomocg programu UMB Config Tool.
Szczegoly zawiera rozdziat 18.

26 %"iﬁ“fft
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9 Uruchamianie

Po zamontowaniu i prawidlowym podtgczeniu, czujnik rozpoczyna autonomicznie pomiary. Do konfiguracji i
testowania niezbedne sg: komputer z systemem Windows® i portem szeregowym, program UMB-Config-Tool i
kabel interfejsu (SUB-D 9; wtyk - gniazdo; 1:1).

Nalezy zwrdci¢ uwagg na nastepujace punkty:

Sprawdzi¢ poprawnos¢ pracy w miejscu montazu sprzetu postugujac sie programem UMB-Config-Tool (patrz
strona 33).

Skonfigurowaé lokalng wysokos$¢ nad poziomem morza w celu prawidtowego wyznaczania wzglednego
cisnienia powietrza (patrz strona 30).

Urzadzeni musi by¢ zorientowane wzgledem kierunku pétnocnego w celu zapewnienia prawidtowych
wskazan kierunku wiatru (patrz strona 21), lub nalezy wtgczy¢ automatyczng korekcje kompasem (patrz
strona 30).

W celu uzyskania prawidtowych wskazan kompasu nalezy skonfigurowac¢ lokalng deklinacje (patrz strony 16 i
30).

Jesli w sieci UMB pracuje kilka kompaktowych stacji pogody, nalezy kazdemu urzadzeniu przypisa¢ unikalny
identyfikator ID (patrz strona 29).

Czujnik nie posiada zadnej ostony ochronnej, ktérg nalezatoby zdjgé¢.
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10 Konfiguracja i testowanie

Firma Lufft zapewnia oprogramowanie pod Windows® (UMB-Config-Tool) dla celéow konfiguracji. Mozna nim tez
testowac przyrzad i aktualizowa¢ firmware.

10.1 Ustawienia fabryczne

Kompaktowa stacja pogody jest dostarczana z nastepujgcymi ustawieniami:

ID klasy: 7 (nie mozna zmodyfikowac)

ID urzadzenia: 1 (daje to adres 7001h = 28673d)
Predkos¢ transmisiji: 19200

Protokoét RS485: Binarny

Okres obliczen: 10 pomiarow

Lokalna wysokos¢ n.p.m.: 0 m

' Uwaga: ID urzgdzenia musi by¢ zmieniony jesli w jednej sieci bedzie pracowac kilka urzgdzen
UMB, poniewaz kazde z nich musi mie¢ unikalny identyfikator. Rozsadne jest rozpoczecie od ID 1 i
kontynuacja w porzadku narastajgcym.

10.2 Konfiguracja za pomoca UMB-Config-Tool

Dziatanie programu UMB-Config-Tool jest opisane szczegdtowo w instrukcji obstugi do programu. Z tego
powodu tutaj zostang opisane tylko menu i funkcje specyficzne dla kompaktowych stacji pogody.

10.2.1 Wybér czujnika

Kompaktowe stacje pogody sg pokazane tutaj w menu wyboru jako WSx-UMB (ID klasy 7).

@ Station Sensors =RASN X
Sensor Selection
Tupe of Sensor 1]
wiSu-LIMEB - 1
S ave/E «it
[ ags || Dpeete | [ Modiy | [ Corfigue | Cancel/Esit
| Update Channellist | | Firmwareupdate Sensor |
Selected Sensors
[n] |Type Address Channels Active Chanmels
1 wiSx-LMB 0x7001=28673 109
Click Sensor to edit/remove Sensor Double Click Sensaor to edit active channels
Autoscan | | Werify | | Save ta Disk | | Laoad framm Disk
H

Rysunek 8: Wybér czujnika

' Uwaga: Do konfiguracji kompaktowej stacji pogody potrzebna jest aktualna wersja UMB-Config-
Tool.
Uwaga: Wszystkie inne urzgdzenia uzywane do odczytywania danych, np. modemy, LCOM, itp.,
' muszg by¢ odtgczone od sieci UMB podczas konfiguracji.
10.2.2 Konfiguracja

Po zatadowaniu konfiguracji, wszystkie stosowne ustawienia i wartosci zostang ustalone. Zaleznie od rodzaju
urzadzenia, dostepne sg tylko ustawienia istotne dla danego modelu.
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10.2.3 Ustawienia ogdlne

ID:

Description:

Linespeed:
Protocol:

Timeout:

L

rﬂB Sensor Configuration =RECE X
WSx-LMB
General properties Communication properties
ID 1 = Linespeed 15200 -
Dezcription compact weather station we Pratacol W
Timeout protocal change 10 % [mnin]

Rysunek 9: Ustawienia ogéine

Identyfikator urzgdzenia (ustawienie fabryczne 1; przypisa¢ ID urzgdzen dodatkowych w
porzgdku narastajgcym).

W celu rozrdzniania urzadzenh tu mozna wprowadzi¢ opis tekstowy, np. lokalizacje.
Predko$é transmisji interfejsu RS485 (ustawienie fabryczne 19200; NIE ZMIENIAC przy
wspotpracy z ISOCON-UMB).

Protokét komunikacyjny czujnika (UMB-Binary, UMB-ASCII, SDI-12, Modbus-RTU, Modbus-
ASCII, Terminal).

W przypadku tymczasowej zmiany protokotu komunikacyjnego, urzgdzenie powraca do
skonfigurowanego protokotu po tym czasie (w minutach)

Wazna uwaga: Jesli zostanie zmieniona predkos¢ transmisji, po zapisaniu nowej konfiguracii,
czujnik komunikuje sie z nowg predkoscig. Podczas pracy czujnika w sieci UMB z modutami
ISOCON-UMB, nie wolno zmieniac¢ tej predkosci; inaczej czujnik nie bedzie adresowalny i nie
bedzie go mozna skonfigurowac.

10.2.4 Ustawienia temperatury, wilgotnosci i wentylacji

Offset:

Interval:
Fan:

L

Measurement Setup WS5S600-UMB

Temp/rH. | Preszure | wind | Riainfall settings | Rainfall callibration data I Esternal sensors | Energie management

Qffset in Unit from Channel Interval [min] for Mindt asdéeeg
Temperature 0.000 temperature [C] - 10 %
Offset in Unit from Channel Interval [min] for Mintd axiéeeg
Relative humidity 0.000 relative humidity [%2] 10 =
Fan o~

|

Rysunek 10: Ustawienia temperatury, wilgotnosci i wentylacji

Przesuniecie bezwzgledne wskazan w jednostkach przypisanych do kanatu (dla kalibracji na
miejscu).

Czas w minutach dla okresu wyznaczania wartosci minimalnej, maksymainej i sredniej.

W celu redukcji poboru energii, wentylator mozna wytgczyé (Off).

Uwaga: jesli wentylator zostanie wytaczony jednoczesnie zostanie wylagczone
podgrzewanie! Przy wylaczonym wentylatorze moze sie pojawi¢ odchylenie w pomiarach
temperatury i wilgotnosci spowodowane promieniowaniem stonecznym!

Uwaga: W celu wyznaczenia punktu rosy, wilgotnosci bezwzglednej i wspdtczynnika mieszania,
pomiary temperatury i wilgotno$ci wymagajg tych samych interwatéw. Z tego powodu nie da sie
ustawi¢ réznych interwatow.
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10.2.5 Ustawienia ci$nienia

Measurement Setup WS5600-UMB

Temp/rH. | Pressue |Wind | Rainfall zettings | Fainfall callibration data | Estemal senzors | Energie management

Offget in Unit from Channel Interval [min] for Mindt axdbeg  Altitude

Pressue  0.000 air pressure [hPa] 10 = i

L

Offset:
Interval:
Altitude:

Rysunek 11: Ustawienia ci$nienia

Przesuniecie bezwzgledne wskazanh w jednostce przypisanej do kanatu.

Czas w minutach dla okresu wyznaczania warto$ci minimalnej, maksymalnej i Sredniej.
Tutaj wprowadzi¢ lokalng wysokos¢é w metrach dla wyznaczenia wzglednego cisnienia

powietrza (odniesionego do poziomu morza).

10.2.6 Ustawienia wiatru i kompasu

Measurement Setup ‘WS600-UMB

Temp..H. I Pressure| *ind | Raintall settingsl Fiainfall callibration data | External sensorsl E nergie managerment

local declingtion

Compass  Enable compass for wind-direction correction | 0.000 Whorld b agretic b odsl

Offset in Unit fram Channel Interval [min] far Min/tasideg
\wind 0.000 ind speed [m/s] 10 =
‘Windspeed min in Unit fram Channel
0.300 “Wind speed [mds] -
Heater mode Heater model Temp. Eco model fallow up time Setpaint Temp. [*C]

Offset:
Interval:
Windspeed min:

Heater mode:

Rysunek 12: Ustawienia wiatru

Przesuniecie bezwzgledne wskazan w jednostce przypisanej do kanatu.

Czas w minutach dla okresu wyznaczania wartosci minimalnej, maksymainej i Sredniej.
Wartos¢ predkosci poczgwszy od ktorej przyrzad bedzie transmitowat jej pomiar, w

jednostkach przypisanych do kanatu.

Tryb dziatania ogrzewania. Skonfigurowany jako ‘automatic’ podczas normalnej pracy.

Szczegotowy opis wszystkich mozliwych trybow pracy znajduje sie na stronie 35.

Local declination: Wartos¢ lokalnej deklinacji ziemskiego pola magnetycznego w miejscu montazu przyrzadu.

Enable Compass for wind-direction correction:
Zaznaczenie tej opcji powoduje wigczenie automatycznej korekcji kierunku wiatru na

L

podstawie wskazan wbudowanego w przyrzad kompasu.

Uwaga: Obecnie offset nie jest uzywany dla wiatromierza, poniewaz w tym przypadku nie jest
mozliwa kalibracja na miejscu.

30
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10.2.7 Ustawienia czujnika opadu (radar)

Measzurement Setup WSG00-UMB

TempsrH. | Pressure | “wind | Rairfall s=ttings | Riainfall callibration data | Extemnal zensors | Energie management

0240 Evaporation per day [0.2.5] [mm/d] Heater mode
1.000  Rainfall corection factor [0.2,5.0]
1.000  Snhowfall correction Fackar [0.2.5.0] 5000 Heater model Temp,
30 % Eco model Follow up time
a0 % Fiain factor [%]
20 & | Snow factor [%] 70,000 Setpaint Temp.
| 120 % Fallowup time precipitation type
= — )

Rysunek 13: Ustawienia czujnika opadu (radar)

Heater mode: Tryb dziatania ogrzewania. Skonfigurowany jako ‘automatic’ podczas normalnej pracy.
Szczegotowy opis wszystkich mozliwych trybow pracy znajduje sie na stronie 35.
Followup time precipitation type:

Przez ten okres czasu (w sekundach) pokazywany jest wykryty rodzaj opadu; aby méc
wykrywac wszystkie zdarzenia, czas te n musi by¢ dobrany do czestotliwosci odczytywania.

' Uwaga: Wszystkie inne parametry, szczegolnie te na zaktadce ‘Rainfall calibration data’, mogg by¢
zmieniane tylko po konsultacji z producentem, poniewaz majg wielki wplyw na funkcjonowanie i
doktadnos¢ urzadzenia.

10.2.8 Ustawienia deszczomierza (mechanicznego)

Modut deszczomierza moze pracowacé z rozdzielczoscig 0.2mm albo 0.5mm. Ustawienie rozdzielczosci jest
dokonywane w dwdch krokach:

Ustawienie mechaniczne
Ustawienie konfiguracyjne

Ustawienie mechaniczne dokonuje sie przez modyfikacje efektywnej powierzchni lejka. Przyrzad jest
dostarczany z pierscieniem redukcyjnym, ktéry mozna zainstalowaé na lejku aby zmniejszy¢ powierzchnie.

Lejek z pierscieniem redukcyjnym rozdzielczosé 0.5mm
Lejek bez pierécienia redukcyjnego rozdzielczo$¢ 0.2mm
Nastepnie rozdzielczos¢ nalezy ustawi¢ w konfiguracji urzadzenia za pomocg programu UMB Config Tool.

Measurement Setup W5601-UMB

Tempr.H. I Pressure I “wiind | Rain gauge | External sensars | Energie management

Resalution rain gauge:

Leaf wetness threshald 520.000

Rysunek 14: Ustawienia deszczomierza (mechanicznego)

' Uwaga: Jesli ustawienie mechaniczne i konfiguracyjne bedg sie rozni¢, przyrzad bedzie dostarczat
btedne wartosci!
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10.2.9 Zarzadzanie energia

Meazurement Setup W5600-UMB

wSx-UMB Operating mode
Tempir.H. Fan

wind Heating

Rain Heater maode

Operating mode

Tempit.H. | Freszure I wiind | Rainfall zettings | Rainfall callibration data I Estemal sensors| Energie management

Mormnal operation -

On -
[Standard v] [ Factory zettings ] ]

Rysunek 15: Ustawienia zarzadzania energig

|

Przez ustawienie sposobu dziatania stacji oraz podgrzewania, mozna dopasowac zuzycie energii przez stacje
pogodowg do okolicznosci danej instalacji.

Poszczegodlne ustawienia sg opisane w nastepujgcych rozdziatach:
Tryby pracy stacji pogodowej od strony 33
Tryby dziatania podgrzewania od strony 35

10.2.10 Zerowanie ilo$ci opadow

Aby wyzerowaé skumulowang absolutng

Options >WSx-UMB reset rain

ilos¢ opadow program UMB-Config-Tool oferuje nastepujgcg funkcje:

@ Config-Software-UMB

of X

=

File Edit [Options | Help

Switch all sensors temporarily to U
R5232 special functions
V520-UMB Callibration

WSx-UMB reset rain

NIRS31-UMB Service

Clase Communication Part

MB Protocol

Potwierdzi¢ zerowanie klikajgc ‘Yes’

Rysunek 16: Zerowanie ilosci opadéw

Confirmation

|

Uwaga: llosci
wystepujgcych w danej sieci

opadow s3g zerowane we WSZYSTKICH kompaktowych stacjach pogody

UMB. Po uzyciu tej funkcji nastepuije restart urzadzen.

32
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10.3 Testowanie dziatania za pomocg programu UMB-Config-Tool

Funkcje kompaktowej stacji pogody mozna przetestowac za pomocg programu UMB-Config-Tool przez
odczytywanie rozmaitych kanatow.

' Uwaga: Wszystkie inne urzgdzenia uzywane do odczytywania, np. modemy, LCOM, itp., muszg
by¢ odtgczone od sieci podczas pracy z programem.

10.3.1 Kanaly do odczytéw pomiaréw

Kanaty przeznaczone do odczytu przez program UMB-Config-Tool mozna wybiera¢ przez ich klikanie.

rﬂ!' Select active Channels l =HC] _S__"hj“
Chhr. |Measurement |Unit |Hange |active | “ | Click on Channel to toggle active
100 Aet. temperature ‘T -50.00 .. 60.00 active
120 Min. termperature T -50.00 .. 60.00 inactive
140 M ax. termperature T -50.00 .. 60.00 inactive
160 Avg. temperature T -50.00 .. 60.00 inactive
105 Act. temperature ‘F -58.00 .. 140000 inactive
125 Min. temperature °F -58.00 .. 140,00 inactive
145 b ax. temperature ‘F -58.00 .. 140,00 inactive
165 Avwg. temperature F -58.00 .. 140,00 inactive
12 Act. wind haater temp. T -50.00 .. 150,00 inactive
113 Act. R25 heater temp. T -50.00 .. 150,00 inactive
117 Aot wind heater temp. °F -53.00.. 302,00 inactive oK
114 Act FLIC haskar barmn “E OO TN N inackua e

Rysunek 17 Kanaty odczytywane

10.3.2 Przykiad odczytu pomiaréw

® Config-Software-UMB - COML - 19200 =HACE X

File Edit Options Help

WSR-LIMBE 107 temperature ["C) Act [WS«-LUMB ID1 dewpaint ['C] Act  ['WSe-UMB 1D7 relative humidity [%] ['WSe-UMB 107 abe. air pressure WSk-LIMB 107 precipitation absal.
Act

[hPa] Act [Imf] At
24.08 1161 4867 98776 0.04
24.07 11.54 45.44 98775 0.25
2416 11.45 44.92 98776 0.46
24.28 11.44 44.64 98773 067
24.38 11.42 44.25 98773 0.8

Rysunek 18 Przyktad odczytu pomiaréw

' Uwaga: Program UMBConfigTool jest przewidziany tylko do celéw konfiguracji i konfiguracji. Nie
nadaje sie do ciggtego odczytu danych pomiarowych. Do tego celu zalecamy zastosowanie
profesjonalnego oprogramowania np. SmartView3.

10.4 Tryby pracy kompaktowej stacji pogody

Pobdr mocy stacji pogody mozna regulowac stosownie do wymagan danej instalacji ustawiajgc odpowiedni tryb
pracy.

Dziatanie w trybach oszczedzania energii posiada jednak swoje wady. Nalezy je rozwazyé podczas
projektowania instalaciji.

Przy normalnej pracy, gdzie wszystkie okreslone wtasnosci stacji pogodowej sg w petni dostepne, pobor mocy
jest wyznaczony gtéwnie dziataniem wentylatora i ogrzewania.
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10.4.1 Tryb oszczedzania 1

W trybie oszczedzania 1 (Mode 1):
Wentylator sekcji pomiaru temperatury i wilgotnosci jest wytgczony
Wszystkie grzatki sg wytgczone

Radarowy czujnik deszczu (WS700-UMB, WS600-UMB, WS400-UMB) nie pracuje ciggle. Radar jest
wigczany co minute na jedng sekunde, jesli opad zostanie wykryty, pracuje nadal az do zakonczenia opadu,
jesli brak opadu wytgcza sie po sekundzie.

Kompas pracuje tylko raz zaraz po wtgczeniu. Wentylator, ktéry jest w tym trybie wylgczony, wtgcza sie tylko
na chwile na czas tego pomiaru.

WS700-UMB zwieksza interwat cyklu pomiaru promieniowania z 10 sekund do 1 minuty.

' Uwaga: To ustawienie ma nastepujgce ograniczenia:

Przy wytgczonym wentylatorze mogg wystapic¢ btedy w pomiarze temperatury i wilgotnosci spowodowane
wptywem promieniowania stonecznego.

Mozliwa jest tylko ograniczona praca zimg, gdyz wszelkie oblodzenia mogg uniemozliwi¢ prawidtowg prace
deszczomierza lub wiatromierza.

Wykrycie deszczu moze by¢ opdznione do 2 minut. Krotsze zjawiska mogg w ogole nie zosta¢ wykryte.
Dlatego jest mozliwe pogorszenie doktadno$ci pomiaru ilosci opadu.

W poréwnaniu z normalng pracg pobor mocy stacji WS600-UMB mozna zredukowa¢ nawet do 10% pomijajgc
ogrzewanie (podczas opaddéw pobdr mocy jest nieco wiekszy, z uwagi ciggta prace czujnik deszczu, o okoto
20% w poréwnaniu z normalng pracg).

10.4.2 Tryb oszczedzania 2

Tryb oszczedzania 2 (Mode 2) pozwala na kolejng odpowiednig redukcje poboru mocy, ale z drugiej strony
naktada jeszcze mocniejsze ograniczenia.

W tym trybie pracy stacja bedzie niemal catkowicie wytgczona i bedzie sie budzi¢ na zadanie odczytu danych
na jeden cykl pomiarowy. Podczas pomiaru i transmisji danych stacja bedzie wtgczona przez okoto 10 — 15
sekund. Catkowity pobér energii bedzie gtéwnie wyznaczony przez interwat odczytu danych.

' Uwaga: Ten tryb pracy posiada nastepujgce ograniczenia:

Wszystkie ograniczenia trybu 1

Tryb 2 jest niedostepny dla urzgdzen wyposazonych w radarowy czujnik opadu (WS700-UMB, WS600-UMB,
WS400-UMB). Dla zastosowan o niskim poborze energii zalecamy urzadzenia z deszczomierzem
mechanicznym.

Wyznaczanie wartosci sredniej, minimalnej i maksymalnej oraz intensywnosci opadu jest niedostepne.
Transmitowane sg tylko wartosci chwilowe.

Kompas pracuje tylko raz zaraz po wtgczeniu. Wentylator, ktéry jest w tym trybie wytaczony, wigcza sie tylko
na chwile na czas tego pomiaru.

Nie jest dostepny protokdt komunikacji Modbus.

Przy stosowaniu protokotu UMB wymagana jest Scisle okreslona sekwencja oraz zaleznosci czasowe (patrz
rozdziat 19.3.7). Dlugos¢ interwatu odczytu musi wynosic¢ przynajmniej 15 sekund, aby mie¢ pewnos¢, ze
pomiary i cykl transmisji sie zakonczyly. Krétszy interwat mégtby spowodowac, ze urzgdzenie pozostanie w
stanie transmisji bez rozpoczecia nowego pomiaru.

Wspdlne dziatanie z innymi czujnikami w sieci UMB jest mozliwe, ale nalezy wzig¢ pod uwage, ze kazdy
telegram (nawet jesli jest adresowany do innej stacji) spowoduje obudzenie stacji na chwile, zwiekszajgc w
ten sposoéb catkowity pobor energii. Minimalny odstep miedzy odczytami musi zostaé podniesiony aby
pomiesci¢ komunikacje z innymi adresami. Mieszane dziatanie stacji pracujgcych w 2 trybie oszczedzania
energii, ze stacjg pracujaca w trybie normalnym i duzg czestotliwoscig odczytéw, wewnatrz tej samej sieci
UMB jest niemozliwe.
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10.5 Tryby pracy podgrzewania

Urzadzenie jest dostarczane skonfigurowane do pracy w trybie automatycznym ‘Automatic’. Jest to zalecany
tryb pracy podgrzewania czujnika.

Mozliwe jest ustawienie nastepujgcych trybow pracy podgrzewania:

Tryb WS200-UMB WS400-UMB WS500-UMB WS501-UMB* WS600-UMB** WS601-UMB
Automatic

Off

Mode 1

Eco-Mode 1
*) dotyczy takze WS502-UMB, WS503-UMB, WS504-UMB, WS510-UMB
**) dotyczy takze WS700-UMB

' Uwaga: Model WS30x-UMB i WS401-UMB nie sg podgrzewane.

Konfiguracja czujnika deszczu i wiatromierza musi posiadaé¢ odpowiednig maske ustawien. Przyktady pokazujg
ustawienia wiatromierza.

10.5.1 Ogrzewanie w trybie automatycznym

W tym trybie pracy czujnik jest stale utrzymywany w regulowanej temperaturze, ogolnie w celu ochrony przed
wptywem $niegu i lodu.

Measurement Setup WSE00-UMB

Temp/r.H. I Plessura| wind | Rainfall settings | Rainfall callibration data | External sensors | Energie management

local declination

Compass  Enable compass for wind-direction comection (0.000 ‘whorld Mannetic Model

Offset in Uit from Channel Interval [min] for Min/Max/dvg
Wind 0.000 “wind speed [m/s] 10 =

‘windspeed min in Uit from Channel

0.300 Wind speed [m/s] -

Heater made Heater model Temp. Eco madel follow up time Setpaint Temp. ['C]

automatic - 5.000 a0 % 50.000

Rysunek 19: Tryby pracy podgrzewania

Setpoint Temp.: Podgrzewanie utrzymuje te temperature (w °C)
Ustawienie pozostatych parametréw jest nieistotne.

10.5.2 Ogrzewanie wytaczone

Przy ustawieniu ‘Off’ ogrzewanie czujnika jest catkowicie wylgczone. Praca zimowa jest niemozliwa w tym
trybie, gdyz wszelkie oblodzenie moze uniemozliwi¢ prawidtowe dziatanie czujnika deszczu lub wiatromierza.
‘ Heater made Heater madel Temp. Eco model follow up time Setpaint Temp. ['C] ‘

‘ off - 5.000 a0 =] 50.000

Ustawienia wartosci sg nieistotne.

10.5.3 Ogrzewanie w trybie 1

Przy ustawieniu trybu ‘Mode 1’ ogrzewanie dziata tylko wtedy, gdy temperatura zewnetrzna spadnie ponizej
temperatury okreslonej parametrem HeatingModel (w °C). W tym trybie mozna ograniczy¢ pobor mocy przy
pogodzie bezszronowej bez wigkszych ograniczen dla pracy zimowej.

Heater mode Heater model Temp. Eciomodel follow up time Setpoint Temp. [*C]

Model - 5.000 a0 % 50.000
Setpoint Temp.: Podgrzewanie utrzymuje te temperature (w °C)
Heating model Temp.: Progowa temperatura otoczenia (w °C) ponizej ktorej

zaczyna dziata¢ ogrzewanie
Parametr ‘Eco Mode1 follow-up time’ jest nieistotny w tym trybie.
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10.5.4 Ogrzewanie w trybie Eco-Mode 1

Tryb Eco Model jest zaawansowanym trybem oszczedzania energii.
Ogrzewanie jest wigczane tylko gdy sg spetnione nastepujgce warunki:

Temperatura zewnetrzna jest nizsza od temperatury progowej i zostat wykryty opad. Wtedy zaczyna dziata¢
ogrzewanie utrzymujgc zadang temperature przez 30 minut (po skonczeniu opadu).

Jesli temperatura utrzymuje sie ciggle ponizej wartosci progowej i ogrzewanie nie dziatato przez ponad 20h,

ogrzewanie jest wigczane zapobiegawczo na 30 minut w celu rozmrozenia ewentualnych oblodzen.
Jednakze, zapobiegawcze 20h-podgrzewanie dziata tylko jesli mierzona temperatura zewnetrzna utrzymywata
sie ponizej temperatury progowej przez caty okres i warunki byly jednoznaczne przez przynajmniej 3 godziny.

Heater mode Heater model Temp. Eco made fallow up time Setpoint Termp. [*C]
5.000 an = 50.000
Setpoint Temp.: Podgrzewanie utrzymuje te temperature (in °C)
Heating model Temp.: Progowa temperatura otoczenia (w °C) ponizej ktorej
zaczyna dziata¢ ogrzewanie
Eco model follow-up time: Czas kontynuaciji (w minutach)

Przyktady:
Temperatura zewnetrzna stale ponizej 5°C; brak opadéw przez ponad 24h

Eco-mode1 WS600-UMB

— Heating Sunshine — Temperature

e :
AN

/ .6
NP

-8

on)

Heating (0 = off /1=
o
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A
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<

00:00
01:00 4
02:00
03:00 -
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05:00
06:00
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Temperatura zewnetrzna stale ponizej 5°C; z opadami

Eco-mode1 WS600-UMB
1.2

— Heating Precipitation — Temperature

| | [
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11 Aktualizacja firmware

Aby utrzymywaé czujnik w stanie nowoczesnosci, mozliwe jest przeprowadzanie aktualizacji firmware na
miejscu bez potrzeby demontazu urzgdzenia i wysytania go do producenta.
Aktualizacja jest przeprowadzana za pomocg programu UMB-Config-Tool.

Opis aktualizacji firmware mozna znalez¢ w instrukcji do programu UMB-Config-Tool. Nalezy pobra¢ najnowszg
wersje firmware oraz programu UMB-Config-Tool z naszej witryny www.lufft.com i zainstalowa¢ w komputerze
z systemem Windows"®. Instrukcje mozna znalez¢ ponize;j:

allPrograms [ Ir_“‘| LuFft UMB Config b

Uwaga: Podczas aktualizacji firmware, w okreslonych okolicznosciach sg zerowane wartosci
opadu catkowitego (kanaty 600 — 660).

Istnieje jeden firmware dla catej rodziny WS pasujacy do wszystkich modeli (WSx_Release Vxx.mot).

Wazna uwaga: prosze przeczyta¢ zawarty w archiwum WSx_Release_Vxx.zip plik tekstowy;
zawiera on wazne informacje na temat aktualizacji!
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12 Konserwacja

Zasadniczo urzgdzenie jest bezobstugowe.

Jednakze zaleca sie coroczne przeprowadzanie testu funkcjonowania przyrzadu. Podczas jego wykonywania
nalezy zwroci¢ uwage na nastepujgce punkty:

¢ Wizualng inspekcje przyrzadu pod katem zanieczyszczenia
e Sprawdzenie urzgdzenia przez dokonanie odczytéw wskazan
o Sprawdzenie dziatania wentylatora (nie dotyczy WS200-UMB)

Dodatkowo, zaleca sie coroczng kalibracje przez producenta czujnika wilgotnosci (nie dotyczy WS200-UMB).
Nie ma mozliwosci wyjecia lub wymiany czujnika wilgotnosci — cala stacja musi zostaé przestana do producenta
dla przeprowadzenia testow.

Czyszczenie szklanej koputy w regularnych odstepach czasu jest zalecane da przyrzgdéw wyposazonych w
pomiar promieniowania catkowitego. Okres czasu powinien by¢ dopasowany lokalnego stopnia
Zanieczyszczenia.

Przyrzady z deszczomierzem mechanicznym (WS401-UMB, WS601-UMB): lejek deszczomierza musi by¢
czyszczony w regularnych odstepach czasu (patrz dalej). Okres czasu powinien by¢é dopasowany lokalnego
stopnia zanieczyszczenia.

Przyrzady z czujnikiem wilgotnosci liscia: zalecane jest czyszczenie czujnika w regularnych odstepach czasu.
Okres czasu powinien by¢ dopasowany lokalnego stopnia zanieczyszczenia. Sprawdzenie i w razie
koniecznosci regulacje progu wilgotno$ci zaleca sie dotgczyé do procedury konserwacji.

12.1 Konserwacja deszczomierza mechanicznego

Na funkcjonowanie deszczomierza znaczgcy wplyw wywiera zanieczyszczenie lejka lub mechanizmu.
Wymagana jest regularna kontrola i w razie koniecznosci czyszczenie. Okres przeprowadzania czynnosSci
konserwacyjnych zalezy od lokalnych warunkéw a takze od pory roku (liscie, pytki, itp.), dlatego nie da sie jej
tutaj doktadnie okresli¢ (moga to by¢é nawet tygodnie).

Rysunek 20: WS601-UMB z wyjetym lejkiem

38 Lufft



Tel.: 12 632 1301, 12 632 6188, Fax: 12 632 1037, e-mail:office @test-therm.pl

Czyscic¢ tylko wtedy gdy jest widocznie zabrudzony

Unika¢ poruszania mechanizmem kapigcym (inaczej dojdzie do zafatszowania pomiarow)
Do czyszczenia stosowac wode i migkkg szmatke lub miekkg szczotke

Odblokowac lejek przekrecajgc go w lewo i uniesé do goéry

Wyczysci¢ lejek, szczegdlnie otwory sita

Dokona¢ inspekcji czystosci wnetrza modutu deszczomierza, zwracajgc szczegodlnie uwage na
pajeczyny i insekty i w razie koniecznosci wyczyscic¢

Sprawdzi¢ mechanizm kapigcy czy nie jest zanieczyszczony, w razie koniecznosci przemyc¢ ostroznie
czystg wodg. Uwaga: kazdy ruch mechanizmu generuje zliczanie impulsu i dlatego moze spowodowac
fatszywe wskazania ilosci opadu

Sprawdzi¢ odpltyw i wyczysci¢ w razie potrzeby

Zatozy¢ z powrotem lejek i zablokowa¢ go przekrecajgc w prawo
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13 Dane techniczne

24VDC +10%
12VDC z ograniczeniami (patrz strona 24)

Pobér pragdu — czujnik, w nawiasach wartosci dla modeli przed wersjg 037:

Napiecie zasilania:

Tryb* Standardowy Tryb oszczedzania 1 Tryb oszczedzania 2
Zasilanie 24VDC? 12vDC 24VvDC 12vDC 24VvDC 12vDC
WS200-UMB 16 mA 25 mA 15 mA 24 mA 1(4) mA 2 mA
WS300-UMB 135 mA 70 mA 7 mA 7 mA 1(4) mA 2 mA
WS301-UMB 135 mA 70 mA 8 mA 8 mA 1(4) mA 2 mA
WS302-UMB

WS303-UMB

WS304-UMB

WS310-UMB

WS400-UMB 160 mA 110 mA 7 mA 7 mA -- --
WS401-UMB 130 mA 65 mA 6 mA 6 mA 1(4) mA 2 mA
WS500-UMB 140 mA 80 mA 16 mA 25 mA 1 (4)mA 2 mA
WS501-UMB 145 mA 85 mA 16 mA 25 mA 1 (4)mA 2 mA
WS502-UMB

WS503-UMB

WS504-UMB

WS510-UMB

WS600-UMB 160 mA 130 mA 16 mA 25 mA -- --
WS700-UMB

WS601-UMB 140 mA 85 mA 15 mA 24 mA 1 (4)mA 2 mA

Pobor prgdu oraz moc zuzywana do podgrzewania :

WS200-UMB
WS400-UMB

WS500-UMB, WS501-UMB, WS502-UMB
WS503-UMB, WS504-UMB, WS510-UMB

WS600-UMB, WS700-UMB
WS601-UMB

Wymiary wraz z uchwytem montazowym:

833 mA / 20VA przy 24VDC
833 mA / 20VA przy 24VDC
833 mA / 20VA przy 24VDC

1,7 A/ 40VA przy 24VvDC
833mA / 20VA przy 24VDC

WS200-UMB @ 150mm, wysokos¢ 194mm
WS300-UMB @ 150mm, wysokos¢ 223mm
WS301-UMB @ 150mm, wysokos¢ 268mm
WS302-UMB @ 150mm, wysokos¢ 253mm
WS303-UMB & 150mm, wysokos¢ 328mm
WS304-UMB & 150mm, wysokos$¢ 313mm
WS310-UMB @ 150mm, wysokos¢ 311mm
WS400-UMB & 150mm, wysokos$¢ 279mm
WS401-UMB @ 164mm, wysokos¢ 380mm
WS500-UMB & 150mm, wysokos¢ 287mm
WS501-UMB @ 150mm, wysokos¢ 332mm
WS502-UMB & 150mm, wysokos¢ 377mm
WS503-UMB @ 150mm, wysokos¢ 392mm
WS504-UMB & 150mm, wysokos$¢ 317mm
WS510-UMB @ 150mm, wysokos¢ 376mm
WS600-UMB & 150mm, wysokos$¢ 343mm
WS601-UMB g 164mm, wysokos¢ 445mm
WS700-UMB @ 150mm, wysokos¢ 344mm

! Opis trybow pracy 35

% DomysIne ustawienie fabryczne, ustawienie zalecane
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Masa z uchwytem montazowym, bez kabla potgczeniowego:

WS200-UMB ca. 0.8 kg
WS300-UMB ca. 1.0 kg
WS400-UMB, WS301-UMB, WS302-UMB, ca. 1.3 kg
WS303-UMB, WS304-UMB
WS401-UMB ca.1.5kg
WS500-UMB ca. 1.2 kg
WS600-UMB, WS501-UMB, WS502-UMB, ca.1.5kg
WS503-UMB, WS504-UMB
WS601-UMB ca. 1.7 kg
Mocowanie: Uchwyt ze stali nierdzewnej do masztu @ 60 - 76mm
Klasa ochronnosci: Il (SELV)
Stopien ochrony: P66

Warunki przechowywania

Temperatura dopuszczalna: -50°C...+70°C
Wilgotno$¢ dopuszczalna: 0...100% RH

Warunki pracy

Temperatura dopuszczalna: -50°C...+60°C
Wilgotnos¢ dopuszczalna: 0...100% RH
Dopuszczalna wysokosé n.p.m.: N/D

Interfejs RS485 , 2 przewodowy, half-duplex

Liczba bitow danych: 8 (tryb SDI-12: 7)

Liczba bitow stopu: 1

Bit parzystosci: brak (tryb SDI-12: even, tryb Modbus: brak lub even)
Stan wysokiej impedanciji: 2 bity po zboczu bitu stopu

Dopuszczalne predkosci transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200°, 28800, 57600

(W trybie SDI-12 interfejs jest zmieniony, aby spetni¢ wymagania standardu.)

Obudowa: Tworzywo sztuczne (PC)
13.1 Zakres pomiarowy / dokltadnosé

13.1.1 Temperatura powietrza

Metoda pomiaru: NTC

Zakres pomiarowy: -50°C...+60°C

Rozdzielczosé¢: 0.1°C (-20°C...+50°C), w pozost. zakresie 0.2°C
Doktadnos$¢ czujnika: 10.2°C (-20°C...+50°C), inaczej +0.5°C (>-30°C)
Okres probkowania: 1 minuta

Jednostki: °C; °F

13.1.2 Wilgotnos¢

Metoda pomiaru: pojemnosciowa
Zakres pomiarowy: 0...100% RH
Rozdzielczosé: 0.1% RH
Dokfadnosc¢: +2% RH

Okres probkowania: 1 minuta
Jednostki: % RH; g/m?3; g/kg

13.1.3 Temperatura punktu rosy

Metoda pomiaru: pasywna, obliczanie z temperatury i wilgotnosci
Zakres pomiarowy: -50°C...+60°C
Rozdzielczos¢: 0.1°C

% Ustawienie fabryczne; predkosc transmisji do wspétpracy z ISOCON-UMB i aktualizacji firmware.

Lufft
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Doktadnosé:
Jednostki:

13.1.4 Cisnienie

Metoda pomiaru:
Zakres pomiarowy:
Rozdzielczos¢:
Doktadnosc:

Okres probkowania:
Jednostka:

13.1.5 Predkos¢ wiatru

Metoda pomiaru:
Zakres pomiarowy:
Rozdzielczos$¢:
Doktadnos¢:

Prég dziatania:
Okres probkowania:
Jednostki:

13.1.6 Kierunek wiatru

Metoda pomiaru:
Zakres pomiarowy:
Rozdzielczo$¢:
Doktadnosc¢:

Prég dziatania:
Okres probkowania:

13.1.7 Opady

obliczona +0.7°C
OC; OF

czujnik MEMS - pojemnosciowy
300...1200hPa

0.1hPa

10.5hPa (0...+40°C)

1 minuta

hPa

Ultradzwiekowa

0...75m/s (WS601-UMB: 0...30m/s)
0.1m/s

0.3 m/s lub £3% (0...35 m/s)

+5% (>35m/s) RMS

0.3 m/s

10s / 1s z ograniczeniami

m/s; km/h; mph; kts

ultradzwiekowa
0...359.9°

0.1°

< 3° (> 1m/s) RMSE

0.3 m/s

10s / 1s z ograniczeniami

13.1.7.1 WS400-UMB / WS600-UMB

Metoda pomiaru:

Zakres pomiarowy (wielko$¢ kropli):
Rozdzielczo$¢ opadu ciektego:
Rodzaje opadu:

Powtarzalno$c:

Prég dziatania:

Okres probkowania:

Intensywnos¢ opadu:

radarowa

0.3 mm...5.0 mm

0.01 mm

deszcz, $nieg

typowo > 90%

0.01 mm

zdarzeniowo zalezny od osiggniecia progu zadziatania
0...200 mm/h; okres probkowania 1 minuta

13.1.7.2 WS401-UMB / WS601-UMB

Metoda pomiaru:
Rozdzielczo$¢ opadu ciektego:
Rodzaje opadu:

Doktadnosc¢:

Okres probkowania:

13.1.8 Kompas

Metoda pomiaru:
Zakres pomiarowy:
Rozdzielczos¢:
Doktadnosc¢:

Okres probkowania:

13.1.9 Promieniowanie catkowite

Metoda pomiaru:
Zakres pomiarowy:

deszczomierz mechaniczny (kapigcy)

0.2mm / 0.5mm (nastawna pierscieniem redukcyjnym)
deszcz

2%

1 minuta

elektroniczna
0...359°

1.0°

+10°

5 minut

pyranometr (termostos)
0.0...1400.0 W/m?
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Rozdzielczos¢: < 1W/m?
Okres probkowania: 1 minuta

13.1.9.1 WS301-UMB /WS501-UMB

Stata czasowa (95%): 18s

Dryft (zmiana/rok) 1%

Nieliniowos¢ (0 do 1000 W/m?) 1%

Biad kierunk. (dla 80° przy 1kW/m?) +20 W/m?

Dryft termiczny 15% (-10...+40°C)
Btad nachylenia (przy 1000 W/m?) +1%

Zakres widmowy (50% sygnatu) 300...2800nm

13.1.9.2 WS302-UMB / WS502-UMB / WS700-UMB

Stata czasowa (95%) <1s
Zakres widmowy (50% sygnatu) 300...1100nm

13.1.9.3 WS310-UMB / WS510-UMB

Stata czasowa (95%) <ls

Stabilnos¢ <0.5%/rok
Nieliniowos¢ (0 do 1000W/m?) <0.2%

Btad kierunkowy (80°, 1000W/m?)  <10W/m?

Dryft termiczny <1% (-10...40°C)
Btad nachylenia (1000W/m?) <0.2%

Zakres widmowy (spadek 50%) 285...2800nm

13.1.10 Wilgotnos¢ liscia WLW100

Metoda pomiaru: pojemnosciowa
Zakres pomiarowy: 0...1500 mV
Okres probkowania: 1 minuta

13.1.11 Zewn. czujnik temperatury WT1 /WST1

Metoda pomiaru: NTC

Zakres pomiarowy: -40°C...+80°C

Rozdzielczosé: 0.25°C

Doktadnos¢ czujnika: +1°C (WST1: £0.3°C w zakresie -10°C ...+10°C)
Okres probkowania: 1 minuta

Jednostki: °C; °F

13.1.12 Zewnetrzny deszczomierz WTB100

Metoda pomiaru: deszczomierz mechaniczny (kapigcy) z kontaktronem (normalnie zwarty)
Rozdzielczo$¢ opadu ciektego: 0.2mm / 0.5mm (nastawna pierscieniem redukcyjnym)

Rodzaj opadu: deszcz

Doktadnosc: 2%

Okres probkowania: 1 minuta

Zasadniczo mozna stosowaé dowolny deszczomierz z kontaktronem ze stykami niedrgajgcymi (normalnie
rozwartymi lub zwartymi) z rozdzielczoscig 0.1mm, 0.2mm, 0.5mm lub 1.0mm.

Lufft
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13.2 Rysunki

B 150 _

A

194

Rysunek 21: WS200-UMB

223

Rysunek 22: WS300-UMB
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Rysunek 23: WS301-UMB

WS302-UMB, WS303-UMB i WS304-UMB sg podobne.
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Rysunek 24: WS310-UMB
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Rysunek 25: WS400-UMB
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Rysunek 26: WS401-UMB
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Rysunek 27: WS500-UMB
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Rysunek 28: WS501-UMB

WS502-UMB, WS503-UMB i WS504-UMB sg podobne.
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Rysunek 29: WS510-UMB
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Rysunek 30: WS600-UMB
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Rysunek 31: WS601-UMB
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Rysunek 32: WS700-UMB
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14 Deklaracja zgodnosci UE

Produkt:
Typ:

Kompaktowa stacja pogody

WS200-UMB (Nr katalog.:
WS300-UMB (Nr katalog.:
WS301-UMB (Nr katalog.:
WS302-UMB (Nr katalog.:
WS303-UMB (Nr katalog.:
WS304-UMB (Nr katalog.:
WS310-UMB (Nr katalog.:
WS400-UMB (Nr katalog.:
WS401-UMB (Nr katalog.:
WS500-UMB (Nr katalog.:
WS501-UMB (Nr katalog.:
WS502-UMB (Nr katalog.:
WS503-UMB (Nr katalog.:
WS504-UMB (Nr katalog.:
WS510-UMB (Nr katalog.:
WS600-UMB (Nr katalog.:
WS601-UMB (Nr katalog.:
WS700-UMB (Nr katalog.:

8371.U01)
8372.U01)
8374.U01)
8374.U10)
8374.U11)
8374.U12)
8374.U13)

8369.U01 / 8369.U02)

8377.U01)
8373.U01)
8375.U01)
8375.U10)
8375.U11)
8375.U12)
8375.U13)

8370.U01 / 8370.U02)

8376.U01)
8380.U01)

Niniejszym zaswiadczamy, ze wyzej wymienione urzgdzenia spetniajg pod wzgledem projektowym i
konstrukcyjnym Dyrektywy Unii Europejskie a w szczegdlnosci Dyrektywy EMC zgodnie z 2004/108/WE i
Dyrektywy RoHS 2011/65/WE.

Wymienione wyzej urzadzenia spetniajg wymagania nastepujgcych norm EMC:

PN-EN 61000-6-2:2005: Normy ogdéine — Odpornos$é w srodowiskach przemystowych
PN-EN 61000-4-2 (2009-12) tadunki elektrostatyczne

PN-EN 61000-4-3 (2011-04) Radiowe pole elektromagnetyczne

PN-EN 61000-4-4 (2011-10) Szybkie stany przejsciowe

PN-EN 61000-4-5 (2007-06) Udary
PN-EN 61000-4-6 (2009-12) Zaburzenia przewodzone, indukowane przez elektromagnetyczne
pola radiowe

PN-EN 61000-4-8 (2010-11)
PN-EN 61000-4-16 (2011-09)
PN-EN 61000-4-29 (2001-10)

Pole magnetyczne o czestotliwosci sieci zasilajgcej
Asymetryczne zaburzenia przewodzone

Zapady napiecia, krotkie przerwy i zmiany napiecia na przytgczu
zasilajgcym pradu statego

PN-EN 61000-6-4:2007: Normy ogélne — Standardy emisji w srodowiskach przemystowych
PN-EN 55011:2009 + A1:2010 (2011) Poziomy dopuszczalne i metody pomiaru

IEC / CISPR 11:2009 i zmiana 1:2010 klasa B

prEN 50147-3:2000

Pomiary emisji w pomieszczeniach w petni bezechowych

Fellbach, 20.09.2013 Axel Schmitz-Hibsch
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15 Opis mozliwych usterek

Opis usterki

Przyczyna / postepowanie

Urzadzenia nie da sie odczytaé / nie
odpowiada

- Sprawdzi¢ zasilanie

- Sprawdzi¢ potgczenie interfejsu

- Nieprawidtowy identyfikator > sprawdz ID;
urzadzenia sg dostarczane z ID=1.

Urzgdzenie mierzy opad, mimo iz
ten nie wystepuje

Sprawdzi¢ czy czujnik zostat prawidtowo
zamontowany zgodnie z instrukcjami.

Mierzona temperatura wydaje sie
za wysoka / wilgotno$¢ za niska

Sprawdzi¢ dziatanie wentylatora pod spodem
urzgdzenia.

Wartosci kierunku wiatru sg
nieprawidtowe.

Urzadzenie jest nieprawidtowo zorientowane ->
sprawdzi¢ czy jest skierowane na poétnoc.

Urzadzenie zwraca kod btedu 24h
(36d)

Odczytywany jest kanat, ktory jest niedostepny w
danym urzadzeniu; np. kanat 200 = wilgotnos¢ jest
odczytywany w WS200-UMB.

Urzadzenie zwraca kod btedu 28h
(40d)

Urzgdzenie jest w fazie inicjalizacji tuz po wtgczeniu
-> urzadzenie dostarczy pomiary po uptywie ok. 10s.

Urzadzenie zwraca kod btedu 50h
(80d)

Urzgdzenie dziata powyzej gérnej granicy danego
zakresu pomiarowego.

Urzadzenie zwraca kod btedu 51h
(81d)

Urzadzenie dziata ponizej dolnej granicy danego
zakresu pomiarowego.

Urzadzenie zwraca kod btedu 55h
(85d) podczas pomiaru wiatru

Urzadzenie nie jest w stanie wykona¢ waznych

pomiaréw z uwagi na warunki otoczenia.

Moze to wynikaé z nastepujacych powodow:

- Urzadzenie pracuje znacznie poza limitami
okredlonego zakresu pomiarowego.

- Bardzo silny poziomy deszcz lub $nieg.

- Czujniki wiatromierza sg mocno zabrudzone >
oczysci¢ czujniki.

- Wiatromierz jest oblodzony > sprawdzi¢
konfiguracje trybu podgrzewania oraz dziatanie
grzatek / podtgczenie.

- Wewnatrz strefy pomiarowej wiatromierza znajduje
sie obce ciato.

- Jeden z czujnikdw wiatromierza jest uszkodzony
- zwrdcic¢ przyrzad do naprawy.

Jakos$¢ pomiaru wiatru nie zawsze
wynosi 100%

W normalnej pracy urzgdzeni powinno transmitowac
wartos¢ 90 — 100%. Wartosci obnizone do 50% nie
stanowig jeszcze ogdlnego problemu.

Gdy jest transmitowany kod btedu 55h (85d) wartosé
ta wynosi 0%.

Gdy urzgdzenie ciggle przekazuje wartosci ponizej
50% moze to oznaczac, ze istnieje jakas usterka.

Urzgdzenie transmituje kod btedu
niewystepujgcy tutaj.

Moze to wynika¢ z wielu powoddéw - nalezy sie
skontaktowa¢ z pomocg techniczng producenta.
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16 Utylizacja
16.1 W krajach Unii

Zuzyte urzadzenie musi zostac zutylizowane zgodnie z Dyrektywami Europejskimi 2002/96/WE i
2003/108/WE (zuzyty sprzet elektryczny i elektroniczny). Zuzyte urzadzenie nie moze by¢
wyrzucane do pojemnikéw nasmieci komunalne! W celu dokonania przyjaznego srodowisku
zutylizowania i przetworzenia zuzytego urzgdzenia nalezy sie skontaktowaé z certyfikowang
firmg zajmujaca sie recyklingiem elektronicznych odpadéw.

16.2 Poza krajami Unii

Nalezy sie stosowac do lokalnych przepiséw dotyczacych wiasciwej utylizacji odpaddw elektrycznych i
elektronicznych danego kraju.

o
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17 Naprawa / konserwacja naprawcza

Prosze doktadnie sprawdzi¢ wszelkie wadliwe urzgdzenia i w razie koniecznos$ci przekaza¢ do naprawy
wytgcznie przez producenta. Nie otwiera¢ urzgdzenia i pod zadnym pozorem nie dokonywaé préb samodzielnej
naprawy.

W sprawach napraw prosze sie kontaktowac z:
G. Lufft Mess- und Regeltechnik GmbH

Gutenbergstralte 20
70736 Fellbach

P.O. Box 4252
70719 Fellbach

Germany

Phone: +49 711 51822-0
Hotline: +49 711 51822-52
Fax: +49 711 51822-41

E-mail: info@|ufft.de

albo ze swym lokalnym dystrybutorem:
TEST-THERM Sp. z 0.0.

Ul.Friedleina 4-6

30-009 Krakow

Polska

Telefon: +48 12 632 1301, +48 12 632 6188
Fax: +48 12 632 1037

E-mail: office@test-therm.pl mailto:info@|ufft.de

17.1 Pomoc techniczna

W sprawach technicznych jest dostepna goraca linia pod nastepujgcym adresem e-mail:
hotline@Ilufft.de

Odpowiedzi na najczesciej zadawane pytania mozna tez znalez¢ na naszej witrynie http://www.lufft.com/ (link:
SUPPORT > FAQs).
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18 Czujniki zewnetrzne

18.1 Czujnik wilgotnosci lisci WLW100
18.1.1 Podtaczenie czujnika wilgotnosci lisci

Opcjonalny czujnik wilgotnosci lisci podigcza sie wewngtrz modutu deszczomierza. Kabel nie powinien by¢
skracany i podtgczony do zaciskow tak jak jest dostarczony, aby unikng¢ korozji stykowe;.

e Odblokowac lejek krecgc nim w lewo i uniesé do goéry
o Wsung¢ kabel (A)

o Podtgczy¢ przewody do zaciskéw (B)
1

ekran
czerwony 2
biaty 3

e Sprawdzi¢ czy mechanizm rusza sie swobodnie; w razie koniecznosci pociagngc¢ kabel do tytu na
odpowiednig diugos$é

o Zatozy¢ na miejsce lejek i zablokowaé go przekrecajac w prawo

Rysunek 33: Podfgczanie czujnika wilgotnosci lisci

18.1.2 Ustawianie wartosci progowej czujnika wilgotnosci lisci

Czujnik wilgotnosci lisci, zaleznie od stopnia zwilzenia jego powierzchni, bedzie generowat napiecie miedzy ok.
500mV i 1200mV (kanat UMB 710). Stan suchy / mokry (kanat UMB 711) jest okreslany na jego podstawie z
wykorzystaniem nastawnej wartosci progowe;j.

Prég posiada fabryczne ustawienie 580mV. Nalezy go sprawdzi¢ po dokonaniu montazu i w razie potrzeby
skorygowac.

Wykorzystac¢ program UMB Config Tool aby méc zmierzy¢ kanat 710 i zbiera¢ wartosci suchego czujnika prze
okoto 10min (patrz rozdziat 10.3 Testowanie dziatania za pomocg programu UMB-Config-Tool).

Odczytywana wartos¢ suchego liscia powinna by¢ stata przez caty okres pomiaru. Zaleca sie ustawienie
wartosci progowej wyzszej o okoto 20mV od poziomu napiecia dla suchego liscia:

Przyktad: wart. mierzona (suchy lis¢): 577mV wart. progowa: 597mV
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Warto$¢ progowa wyznaczona w ten sposoéb jest wpisywana do konfiguracji przyrzadu za pomoca programu
UMB Config Tool.

Measurement Setup WS5S601-UMB

Tempdr.H. | Fressure I witd | Rain gaugs | External sensorz | Energie management

Fiesolution rain gauge

Leaf wetrmess threshaold 547

(S - —— —— -]

Rysunek 34: Ustawianie progu wilgotnosci lisci

Uwaga: Zaleca sie kontrole wartosci progowej podczas przeprowadzania czynnosci
konserwacyjnych i w razie koniecznosci jej korekte. Do pomiaru stanu suchego liscia czujnik
powinien by¢ wymyty za pomocg czystej wody i starannie wysuszony.

18.2 Zewnetrzne czujniki temperatury i opadu
18.2.1 Podtaczanie czujnikéw temperatury i opadow

Dodatkowe czujniki mogg pokry¢ wymagania pomiaréw specjalnych lub rozszerzy¢ funkcjonalnosé
kompaktowej stacji pogody.
Aktualnie lista akcesoriow zawiera zewnetrzne czujniki temperatury oraz deszczomierze mechaniczne.

Dla czujnikdw zewnetrznych dostepne jest tylko jedno wejscie, zatem mozliwe jest wykorzystanie tylko jednego
czujnika temperatury albo deszczomierza.

Do podtgczenia stosuje sie standardowe ztgcze stacji pogodowej, wiec zazwyczaj urzadzenie zewnetrzne
bedzie podtgczone do kohca kabla podtgczeniowego dostarczonego w komplecie, w skrzynce sterujgce;.
Poniewaz ten kabel jest czescig linii pomiarowej nalezy zachowac ostrozno$é podczas projektowania
okablowania, aby unikngé sprzezen pasozytniczych itp. Kabel powinien byé najkrétszy jak to tylko mozliwe. W
specjalnych przypadkach, np. gdy czujniki zewnetrzne sg zamontowane w poblizu kompaktowej stacji pogody
podczas gdy skrzynka sterujgca jest odlegta, powinno sie rozwazy¢ dodanie drugiej skrzynki rozdzielcze;.
Czujnik zewnetrzny jest podigczany do stykow 5 i 6 gniazda podtgczeniowego, tj. szarego i rézowego przewodu
standardowego kabla podigczeniowego.

Wszystkie aktualnie dostepne czujniki sg unipolarne, wiec sposob podtgczenia jest nieistotny.

Stacja pogodowa musi by¢ skonfigurowana dla wybranego rodzaju czujnika zewnetrznego (temperatury lub
opadu), aby umozliwi¢ prawidtowe okreslanie danych pomiarowych. Ustawienia typu czujnika dokonuje sie za
pomoca programu UMB Config Tool.

Measurement Setup wS501-UMB

Temp/r.H. | Global radiation | Preszure I wind | Extemal sersors | Energie management

Mo device -

Mo device
Temperature sensor
Rain gauge

| ——

Type of external sensor

Rysunek 35: Ustawianie typu czujnika zewnetrznego
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Jesli sg odczytywane dane z kanatéw czujnika, ktory nie jest aktualnie wybrany, stacja odpowie kodem biedu
“nieprawidtowy kanat” (24h).

18.2.2 Zewn. czujnik temperatury

Wszystkie model z rodziny WS moga by¢ uzywane z zewnetrznym czujnikiem temperatury.
Dla rozmaitych zastosowan oferowane sg rézne typy czujnikéw NTC:
WT1 do pomiaru temperatury urzgdzen i powierzchni

WST1 do montazu w nawierzchni drogi (temperatura nawierzchni drogi)

Montaz / instalacja czujnikdw temperatury sg opisane w instrukcjach do czujnikéw.
18.2.3 Zewnetrzny deszczomierz

Wszystkie modele z rodziny WS bez zintegrowanego deszczomierza mogg by¢ uzywane z deszczomierzem
zewnetrznym. Modele WS400-UMB, WS600-UMB, WS401-UMB, WS601-UMB z czujnikiem R2S bgdz
zintegrowanym deszczomierzem mechanicznym nie moga by¢ wyposazone w deszczomierz zewnetrzny.

Wartosci pomiarowe z deszczomierza zewnetrznego pojawiajg sie w tych samych kanatach co dane z
deszczomierza wbudowanego w modelach WS400-UMB, WS600-UMB, WS401-UMB i WS601-UMB.

Zewnetrzny deszczomierz WTB100 uzywa tej samej technologii co deszczomierz zintegrowany modeli WS401-
UMB i WS601-UMB.

Rozdzielczo$¢ deszczomierza WTB100 mozna modyfikowac¢ za pomocg pierscienia redukcyjnego
dostarczonego w komplecie od 0.2mm do 0.5mm.

Zasadniczo mozna stosowac wszystkie deszczomierze mechaniczne posiadajgce bezpotencjatowe kontaktrony
(normalnie zwarte lub rozwarte) o rozdzielczosci 0.1mm, 0.2mm, 0.5mm lub 1.0mm.

' Uwaga: Aby uzyskac prawidiowe wskazania ilosci opadu to “mechaniczne” ustawienie musi by¢
dokonane w konfiguracji kompaktowej stacji pogody.

Ustawienia dokonuje sie za pomocg programu UMB Config Tool wg tej samej procedury, co dla modeli WS401-
UMB i WS601-UMB (patrz rozdziat 10.2.8).

Wskazowki dotyczgce montazu (rozdziat 7.3.4) i konserwacji (rozdziat 12.1) deszczomierzy zintegrowanych w
modelach WS401/601-UMB dotyczg réwniez deszczomierzy zewnetrznych.

Przyktad wspétpracy WS501-UMB i WTB100 bez pierscienia redukcyjnego:

WS501-UMB WTB100

GND (white)
V+ (brown)
Interface (green)

Interface (yellow)

Ext. Sensor (grey)

Ext. Sensor (pink)

Measurement Setup WS5S501-UMB

Temp/r.H. I Global radiation I Pressure | “wfind | Exteral sensors | Energie management

Tupe of external sensor Resalution rain gauge

Rysunek 36: Przyktad wspotpracy WS501-UMB i WTB100
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19 Dodatek

19.1 Sumaryczna lista kanatéw

Przyporzgdkowanie kanatéw dotyczy odczytu protokotem binarnym lub ASCII.

Kanat UMB Zakres pomiarowy
act | min | max | avg |specjalne| Zmienna pomiar. (float 32) min | max | jedn.
Temperatura
100 120 140 160 temperatura -50.0 60.0 °C
105 125 145 165 temperatura -58.0 140.0 °F
101 temperatura zewn. -40.0 80.0 °C
106 temperatura zewn. -40.0 176.0 °F
110 130 150 170 punkt rosy -50.0 60.0 °C
115 135 155 175 punkt rosy -58.0 140.0 °F
111 temperatura odczuwalna -60.0 70.0 °C
116 temperatura odczuwalna -76.0 158.0 °F
114 temperatura termometru mokrego -50.0 60.0 °C
119 temperatura termometru mokrego -58.0 140.0 °F
112 temp. ogrzewania wiatromierza -50.0 150.0 °C
113 temp. ogrzewania radru -50.0 150.0 °C
117 temp. ogrzewania wiatromierza -58.0 302.0 °F
118 temp. ogrzewania radru -58.0 302.0 °F
Wilgotnosé
200 220 240 260 wilgotno$¢ wzglgdna 0.0 100.0 %
205 225 245 265 wilgotno$¢ bezwzgledna 0.0 1000.0 g/m?
210 230 250 270 wspofczynnik zmieszania 0.0 1000.0 g/kg
Entalpia
215 entalpia wtasciwa -100.0 1000.0 kd/kg
Cisnienie
300 320 340 360 ci$nienie bezwzgledne 300 1200 hPa
305 325 345 365 ci$nienie wzgledne 300 1200 hPa
Gestos¢ powietrza
310 gestos¢ powietrza 0.0 3.0 kg/m?
Wiatr
vect. avg
400 420 440 460 480 predkos¢ wiatru 0 75.0 m/s
405 425 445 465 485 predkos$¢ wiatru 0 270.0 km/h
410 430 450 470 490 predkos¢ wiatru 0 167.8 mph
415 435 455 475 495 predkos$¢ wiatru 0 145.8 kts
401 predkosé wiatru (szybka) 0 75.0 m/s
406 predkos$¢ wiatru (szybka) 0 270.0 km/h
411 predkos$é wiatru (szybka) 0 167.8 mph
416 predkosc wiatru (szybka) 0 145.8 kts
403 odchylenie standardowe predkosci 0 75.0 m/s
413 odchylenie standardowe predkosci 0 167.8 mph
500 520 540 580 kierunek wiatru 0 359.9 °
501 kierunek wiatru (szybki) 0 359.9 °
502 kierunek wiatru (skoryg.) 0 359,9 °
503 odchylenie std. kierunku wiatru 0 359.0 °
805 jakos$¢ wartosci wiatru 0 100.0 %
806 Jakos$¢ wartosci wiatru (szybka) 0 100.0 %
Kompas
510 I wskazanie kompasu | 0 359 °
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llo$¢ opadéw Zakres Jednostka
600 float32 ilo$¢ opadow - absolutna 0...100000 1/m?
620 float32 ilos¢ opadoéw - absolutna 0...100000 mm
640 float32 ilos¢ opadoéw - absolutna 0...3937 in
660 float32 ilos¢ opadoéw - absolutna 0...3937008 mil
605 float32 ilos¢ opaddw - réznicowa 0...100000 1/m?
625 float32 ilos¢ opaddw - réznicowa 0...100000 mm
645 float32 ilos¢ opaddw - réznicowa 0...3937 in
665 float32 ilos¢ opaddw - réznicowa 0...3937008 mil
Rodzaj opadu
0 = brak opadu
700 uint7 typ opady 50 - opad cieky, np. deszez
70 = opad staty, np. $nieg
Intensywnos¢ opadu zakres jedn.
800 float32 intensywnos$¢ opadu 0...200.0 I/m?h
820 float32 intensywnos¢ opadu 0...200.0 mm/h
840 float32 intensywnos¢ opadu 0...7.874 in/h
860 float32 intensywnos¢ opadu 0...7874 mil/h
act | min | max | avg |specja|ny| Zmienna pomiar. (float 32) | min | max | jedn.
Promienowanie catkowite
900 | 920 | 940 | 960 | | promieniowanie catkowite | 0 | 1400 | wim?
Wilgotnosé lisci
710 730 750 770 wilgotnosc lisci mv 00 [ 15000 [ mv
711 stan wilgotnosci lisci :(L); ;L:)Ck'g
Kanaly serwisowe
10000 napiecie zasilania 0.0 50.0 \%
11000 objetos¢ kropli deszczu 0.0 500.0 l

' Uwaga: Dostepnos¢ kanatéw zalezy od uzywanego aktualnie modelu urzgdzenia WSxxx-UMB.
19.2 Sumaryczna lista kanatéw wg TLS2002 FG3

Ponizsze kanaly sg dostepne specjalnie dla odczytéw danych przeznaczonych do dalszego przetwarzania w
formacie TLS. Kanaty te sg dostepne tylko w protokole binarnym UMB.

Typ Kanat . . .

DE UMB Znaczenie Format | Zakres Rozdzielcz. | Kodowanie

48 1048 | Wiad. wynikowa | 16 bit -30...+60°C 0.1°C 60.0 =600d =0258h
Temperatura 0.0 =0d =0000h
powietrza LT -0.1 =-1d = FFFFh

-30.0 =-300d =FED4h

53 1053 | Wiad. wynikowa | 16 bit 0...200 mm/h 0.1 mm/h 0.0 =0d =0000h
Intensywno$¢ 200.0 =2000d =07DO0h
opadu NI

54 1054 | Wiad. wynikowa | 16 bit 800...1200 hPa | 1 hPa 800 =800d =0320h
Cisnienie 1200 =1200d = 04B0Oh
powietrza LD

55 1055 | Wiad. wynikowa 8 hit 10%...100% 1% RH 10% =10d =0Ah
Wilgotnos¢ 100% =100d =64h
wzgledna RLF

56 1056 | Wiad. wynikowa | 16 bit 0...359° 1° 0° (N) =0d =0000h
Kierunek wiatru 90° (0) =90d =005Ah
WR 180° (S) =180d =00B4h

270° (W) =270d =010Eh
FFFFh = nieokreslony

57 1057 | Wiad. wynikowa | 16 bit 0.0...75.0 m/s 0.1m/s 0.0 =0d =0000h
Predkos¢ wiatru. 75.0 =750d = 02EEh
($rednia) WGM

64 1064 | Wiad. wynikowa | 16 bit 0.0...75.0 m/s 0.1m/s 0.0 =0d =0000h
Predkos¢ wiatru 75.0 =750d = 02EEh
(max) WGS

66 1066 | Wiad. wynikowa | 16 bit -30...+60°C 0.1°C 60.0 =600d =0258h
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Temperatura 0.0 =0d = 0000h
punktu rosy TPT -0.1 =-1d = FFFFh
-30.0 =-300d = FED4h
71 1071 | Wiad. wynikowa | 8 bit 0 = Brak opadu
Rodzaj opadu NS 40 = Opad nieokreslony
60 = Opad ciekly np. deszcz
70 = Opad staty np. $nieg

' Uwaga: Dostepnos$¢ kanatow zalezy od uzywanego aktualnie modelu urzadzenia WSxxx-UMB.
Poprzednie kanaty 1153 i 1253 nie sg juz obstugiwane. Zamiast nich mozna uzywac kanaty 840 i
860.

19.3 Komunikacja protokotem binarnym
W niniejszej instrukcji opisano tylko jeden przyktad zadania danych. Prosze zajrze¢ do aktualnej wersji opisu

protokotu UMB zawierajgcej wszystkie polecenia i doktadny tryb dziatania protokotu (do pobrania z
www.lufft.com).

Uwaga: Komunikacja z urzgdzeniem odbywa si¢ na zasadzie master-slave, tzn. w sieci moze wystepowac tylko
JEDNO urzadzenie wysytajgce rozkazy.

19.3.1 Ramka

Ramka danych jest skonstruowana nastepujgco:

<oH 1 2 |3-4| 5-6 | 7 | 8 9 10 11(')'[')(50;;?”) 9+len| 107N | 12+ 1en
Z | SOH | <ver> | <to> | <from> | <len> | STX | <cmd> | <verc>| <payload> | ETX | <cs> EOT

nak sterujgcy

poczatku ramki (01h) 1 baijt

<ver> Numer wersji nagtowka, np.: V 1.0 - <ver> = 10h = 16d; 1 bajt

<to> Adres odbiornika, 2 bajty

<from> Adres nadajnika, 2 bajty

<len> Liczba bajtéw danych pomiedzy STX i ETX; 1 bajt

STX Znak sterujgcy dla poczatku transmisji danych (02h); 1 bajt

<cmd> Kod rozkazu; 1 bajt

<verc> Numer wersji rozkazu; 1 bajt

<payload> Bajty danych; 0 — 210 bajtow

ETX Znak sterujgcy konca transmisji danych (03h); 1 bajt

<cs> Suma kontrolna, CRC16; 2 bajty

EOT Znak sterujgcy kohca ramki (04h); 1 bajt

Znaki sterujgce: SOH (01h), STX (02h), ETX (03h), EOT (04h).
19.3.2 Adresowanie z uzyciem ID klasy i urzadzenia

Adresowanie odbywa sie za pomocg adresu 16 bitowego. Jest on podzielony na identyfikator klasy i
identyfikator urzgdzenia.

Adres (2 bajty = 16 bitéw)

. . . Bity 11 -8 - .
Bity 15 — 12 (gérne 4 bity) (érodkowe 4 bity) Bity 7 — 0 (dolne 8 bitéw)
ID klasy (0 do 15) Zarezerwowane ID urzadzenia (0 — 255)
0 | Rozgtaszanie 0 Rozgtaszanie
Kompaktowa stacja pogody i
7 | (WS200-UMB — WS600-UMB) 1-255 Dostgpne

15 | Master lub urzgdzenie sterujgce

ID = 0 jest przeznaczone na rozgtaszanie zaréwno dla klasy jak i urzgdzenia. Czyni to mozliwym wysytanie
rozgtoszen dla okreslonej klasy. Jednakze jest to sensowne, gdy na magistrali istnieje tylko jedno urzgdzenie tej
klasy; albo w przypadku polecenia np. resetu.
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19.3.3 Przykiady tworzenia adreséw

Jesli przyktadowo trzeba zaadresowaé model WS400-UMB z identyfikatorem urzadzenia ID 001, odbywa sie to
nastepujgco:

ID klasy dla kompaktowych stacji pogody wynosi 7d = 7h;

ID urzadzenia jest np. 001d = 001h

Zlozenie razem identyfikatorow klasy i urzadzenia daje adres 7001h (28673d).
19.3.4 Przyklad zadania wystanego protokotem binarnym

Jesli przyktadowo z kompaktowej stacji pogody o ID urzgdzenia 001 ma by¢ odczytywana za pomocg
komputera aktualna temperatura, odbywa to sie nastepujgco:

Czujnik:

ID klasy dla kompaktowych stacji pogody wynosi 7d = 7h;

ID urzgdzenia jest np. 001d = 001h

Ziozenie razem identyfikatorow klasy i urzgdzenia daje adres docelowy 7001h.
PC:

ID klasy dla komputera (urzadzenie master) wynosi 15 = Fh;
ID urzadzenia jest np. 001d = 001h.

Ztozenie razem identyfikatorow klasy i urzadzenia daje adres zrédtowy FOO1h.
Dtugos¢ <len> dla komendy zgdania odczytu danych wynosi 4d = 04h;

Kod komendy zadania odczytu danych wynosi 23h;

Numer wersji komendy to 1.0 = 10h.

Numer odczytywanego kanatu znajduje sie w sekcji <payload>; jak wynika z listy kanatéw (strona 62), aktualna
temperatura w °C znajduje sie w kanale 100d = 0064h.

Obliczona suma kontrolna CRC wynosi D961h.

Zapytanie wysytane do urzadzenia:

SOH | <ver> <to> <from> |<len>|STX | <cmd> | <verc> | <channel> | ETX <cs> EOT

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16

01lh | 10h |01h|70h|01h|FOh| 04h | 02h | 23h 10h | 64h | 00h | 03h | 61h | D9h | 04h

Odpowiedz z urzadzenia:

SOH | <ver> <to> <from> |<len>| STX | <cmd> | <verc> | <status> | <channel> | <typ>

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 | 13 14

01lh | 10h |01h|FOh|O01h|70h| OAh | 02h | 23h 10h 00h 64h | 00h | 16h

<value> ETX <cs> EOT

1516 | 17 | 18 | 19 | 20 | 21 | 22

00h | 00h | B4h | 41h | 03h | C6h | 22h | 04h

Interpretacja odpowiedzi:

<status> = 00h urzgdzenie o.k. (# 00h oznacza kod btedu; patrz strona 65)
<typ> = format danych wartosci; 16h = float (4 bajty, format IEEE)
<value> = 41B40000h w formacie zmiennoprzecinkowym odpowiada 22.5

Zatem temperatura wynosi 22.5°C.
Poprawnos¢ transmisji danych mozna sprawdzi¢ z pomocg sumy kontrolnej (22C6h).

Uwaga: Podczas transmisji zmienny typu word, float, CRC obowigzuje kolejnosé bajtow Little
Endian (Intel, najpierw mniej znaczacy bajt). Oznacza to, ze najpierw jest transmitowany mniej
zaczacy bajt a pézniej bardziej znaczacy.

19.3.5 Kody statusu i bledéw w protokole binarnym

Jesli urzgdzenie zwraca <status> 00h, urzgdzenie pracuje prawidtowo. Ponizej znajduje sie petna lista
dodatkowych kodéw w opisie protokotu UMB.

Wyciag z listy:
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<status> | Opis

00h (0d) | Komenda prawidtowa; brak btedéw; wszystko O.K.

10h (16d) | Nieznana komenda; nie obstugiwana przez to urzadzenie

11h (17d) | Nieprawidtowy parametr

24h (36d) | Nieprawidtowy kanat

28h (40d) | Urzadzenie niegotowe; np. inicjalizacja / uruchomiona kalibracja

50h (80d) | Zmienna pomiarowa (+offset) jest poza zakresem pomiarowym

51h (81d)

52h (82d) | Zmienna pomiarowa (fizyczna) jest poza zakresem pomiarowym (np. poza zakresem ADC)

53h (83d)

54h (84d) | Btad danych pomiarowych lub brak dostepnych waznych danych

55h (85d) | Urzadzenie / czujnik jest niezdolne do dokonywania waznych pomiaréw z uwagi na warunki
otoczenia

19.3.6 Obliczanie CRC

Suma kontrolna CRC jest wyznaczana na nastepujgcych zasadach:

Norma: CRC-CCITT

Wielomian: 1021h = x* + x*? + x* + 1 (najpierw LSB)

Wartosc pocz.: FFFFh

Dodatkowe informacje na temat wyznaczania CRC znajdujg sie w opisie protokotu UMB.

19.3.7 Odczyt danych w trybie oszczedzania energii 2

W trybie oszczedzania energii 2 procesor kompaktowej stacji pogody znajduje sie zazwyczaj w stanie uspienia.
W celu odczytu danych pomiarowych niezbedna jest odpowiednia sekwencja komend i zaleznosci czasowych:
,Budzenie“ przez wystfanie <Break>, dowolnego znaku lub dowolnego telegramu (telegram niezostanie
prawidtowo rozpoznany i odpowiedz nie zostanie wystana, gdyz UART dopiero startuje)
Pauza 1000ms dla uruchomienia procesora
Aktywacja cyklu pomiarowego przez wystanie (dowolnego) waznego telegramu do zaadresowanego do
tej stacji
Pauza 2000ms dla wykonania sekwencji pomiaru
Odczyt wynikow pomiaru
Przyktad sekwencji odczytu:
Komenda odczytu danych (0x23), Kanal 100
Brak odpowiedzi
Czekanie 1s
Komenda odczytu danych (0x23), Kanat 100
Odrzucenie danych
Czekanie 2s
Komenda odczytu wielu danych (0x2F), Kanaty 100, 200, 300, 620, 605, 700

Zapisanie danych
19.4 Komunikacja za pomocg protokotu ASCII

Z urzadzeniami mozna sie komunikowac¢ tekstowo uzywajgc protokotu ASCII.
Aby tego dokonaé, nalezy w konfiguracji urzgdzenia w ustawieniach interfejsu wybrac¢ protokdt ASCII (patrz
strona 28).

Protokdét ASCII jest protokotem sieciowym i stuzy wylgcznie do odczytu danych online. Urzadzenie nie
odpowiada na niezrozumiate komendy ASCII.
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Uwaga: Przy transmisjach odlegtych (np. z pomoca sieci GPRS/UMTS) zalecane jest stosowanie

protokotu binarnego, poniewaz w protokole ASCII nie ma mozliwosci detekcji btedéw transmisji
' (brak sumy kontrolnej CRC).

Kanaty TLS nie sg dostepne w protokole ASCII.

19.4.1 Struktura

Komenda ASCII jest rozpoczynana znakiem ‘&’ i konczona znakiem CR (0Dh). W kazdym przypadku miedzy
poszczegdlnymi blokami znajdujg sie spacje (20h) ktére sg przedstawione za pomocg znaku podkreslenia ‘'
Znaki ktore reprezentujg wartos¢ ASCII znajdujg sie w zwyktych cudzystowach.

19.4.2 Podsumowanie komend ASCII

Komenda | Funkcja BC AZ

M Odczyt danych online |

X Zmiana na protokét binarny k
R Wyzwalanie resetu programowego L] k
D Reset z opéznieniem o k
| Informacje o urzadzeniu k

Niniejsza instrukcja opisuje tylko komendy odczytu danych. Opisy innych komend mozna znalez¢ w protokole
UMB.

19.4.3 Zadanie odczytu danych (M)

Opis: Za pomocg tej komendy, mozna odczyta¢ warto$¢ pomiarowa z okreslonego kanatu.
Wywotanie: ‘& <ID>°_‘M’_<channel>° CR
Odpowiedz: ‘¢’ <ID>° ‘M’_<channel>>_<value>" CR

<ID>° Adres urzgdzenia (5 miejsc dziesietnych z wiodgcymi zerami)
<channel>®> Numer kanatu (5 miejsc dziesietnych z wiodgcymi zerami)
<value>’ Warto$¢ pomiarowa (5 miejsc dziesietnych z wiodgcymi zerami); wartos¢ standaryzowana do

zakresu 0 — 65520d. Rozmaite kody btedow sg zdefiniowanie w zakresie 65521d — 65535d.
Przyktad:
Wywotanie: & 28673_M_00100

Za pomocg tego zgdania, odczytywany jest kanat 100 urzgdzenia o adresie 28673 (kompaktowa stacja pogody
o identyfikatorze urzgdzenia ID 001).

Odpowiedz: $ 28673 _M_00100_34785
Ten kanat zwraca temperature w zakresie —50 do +60°C, kt6rg nalezy obliczy¢ nastepujgco:

od odpowiada -50°C
65520d odpowiada +60°C
36789d odpowiada [+60°C — (-50°C)] / 65520 * 34785 +(-50°C) = 8.4°C

' Uwaga: Kanaty TLS nie sg dostepne w protokole ASCII.
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19.4.4 Standaryzacja wartosci pomiarowych w protokole ASCII

Standardowy zakres wartosci 0d — 65520d odpowiada zakresom pomiarowym odpowiednich zmiennych
pomiarowych.

. . Zakres pomiarowy
Zmienna pomiarowa -
Min | Max IJednostka
Temperatura
Temperatura -50.0 60.0 °C
Punkt rosy .
Temperatura termometru mokrego -58.0 1400 F
-40.0 80.0 °C
Temperatura zewnetrzna
-40.0 176.0 °F
-60.0 70.0 °C
Temperatura odczuwalna
-76.0 158.0 °F
Wilgotnosé

Wilgotnos¢ wzgledna 0.0 100.0 %

N e 3
Wllgs)tnosc .bezw.zgledn.a 0.0 1000.0 g/m
Wspétczynnik zmieszania g/kg

Entalpia wlasciwa -100.0 1000.0 kJ/kg
Cisnienie
Wzgledne 0|s.n'|e_n|e_ powua_trza 300.0 1200.0 hPa
Bezwzgledne cisnienie powietrza
Gestos¢ powietrza
Gestos¢ powietrza 0.0 3.0 kg/m?
Wiatr
0.0 75.0 m/s
e 0.0 270.0 km/h
Predkos¢ wiatru
0.0 167.8 mph
0.0 145.8 kts
Kierunek wiatru 0.0 359.9 °
Jakos$¢ pomiaréw wiatru 0.0 100.0 %
Deszcz
0.0 6552.0 |/ m?
L. 0.0 6552.0 mm
llos¢ -
0.0 257.9 in
0.0 257952.7 mil
0.0 655.2 |/ m?
L. . 0.0 655.2 mm
llo$¢ od ostatniego odczytu -
0.0 25.79 in
0.0 25795.2 mil
0 = brak opadu
; 40 = opad nieokreslony
Rodzaj opadu 60 = opad ciekty, np. deszcz
70 = opad staty, np. $nieg
0.0 200.0 I/m?/h
L. 0.0 200.0 mm/h
Intensywnos¢ opadu -
0.0 7.874 in/h
0.0 7874 mil/h
Promieniowanie catkowite
Promieniowanie catkowite 0.0 I 1400.0 I Wim?
Wilgotnosé¢ lisci
Wilgotnosé lisci mv 00 | 15000 [ mv
. i 0 = suchy
Stan wilgotnosci lisci 1 = mokry
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19.4.5 Kody btedoéw w protokole ASCII

Rozmaite kody btedéw sg zdefiniowane w zakresie 65521d — 65535d jako rozszerzenie obszaru standaryzaciji
warto$ci pomiarowych.

Kod Opis

65521d | Nieprawidtowy kanat

65523d | Wartos¢ powyzej gérnej granicy zakresu

65524d | Wartos¢ ponizej dolnej granicy zakresu

65525d | Btgd pomiaru lub brak dostepnosci waznych danych

65526d | Urzadzenie / czujnik jest niezdolne do wykonywania waznych pomiaréw z uwagi
na warunki otoczenia

65534d | Nieprawidtowa kalibracja

65535d | Nieznany btad

19.5 Komunikacja w trybie terminalowym

Istnieje mozliwo$¢ komunikacji z urzadzeniem w bardzo prostym trybie tekstowym z wykorzystaniem terminala.

Aby tego dokonaé¢, w konfiguracji urzadzenia w ustawieniach interfejsu nalezy wybra¢ protokét terminalowy
(patrz strona 28).

Uwaga: W przypadku komunikacji w trybie terminalowym, do interfejsu moze by¢ podtgczone tylko
jedno urzadzenie, poniewaz NIE jest to protokot sieciowy. Jest uzywany do bardzo prostych
odczytéw danych pomiarowych.

Uwaga: Przy transmisjach odlegtych (np. z pomocg sieci GPRS/UMTS) zalecane jest stosowanie
protokotu binarnego, poniewaz w protokole terminalowym nie ma mozliwosci detekcji btedow
transmisji (brak sumy kontrolnej CRC).

Uwaga: W trybie terminalowym, warto$ci mierzone nie sg dostepne we wszystkich jednostkach.
Co wiecej nie sg transmitowane status ani kody btedéw.

L

19.5.1 Struktura

Komendy terminala sktadajg sie ze znaku ASCII oraz znaku numerycznego. Komenda jest zakohczona znakiem
<CR>. Przy wprowadzaniu nie ma echa.

Poszczegdlne warto$ci w odpowiedzi sg rozdzielane znakiem Srednika (;). Odpowiedz jest zakoriczona znakami
<CR><LF>.

Nieprawidtowe komendy terminala sg potwierdzane odpowiedzig ‘FAILED’. Komendy sterujgce sg potwierdzane
za pomocg znakow ‘OK’.

Komenda, ktérej dotyczy odpowiedz jest podana na poczatku kazdej odpowiedzi.
' Uwaga: W trybie terminalowym nie sg okreslone czasy odpowiedzi.
19.5.2 Komenty terminalowe

Komendy terminalowe transmitujg nastepujgce wartosci lub funkcje:

EO<CR> Temperatura w °C Ta C (Kanat 100)
Temperatura punktu rosy w °C Tp C (Kanat 110)
Temperatura odczuwalna w °C Tw C (Kanat 111)
Wilgotnos¢é wzgledna w % Hr P (Kanat 200)
Wzgledne cisnienie powietrza w hPa Pa H  (Kanat 305)
Predkos¢ wiatru w m/s Sa M (Kanat 400)
Kierunek wiatru w ° Da D (Kanat 500)
llos¢ opadu w mm Ra M  (Kanat 620)
Rodzaj opadu Rt N (Kanat 700)
Intensywnos¢ opadu w mm/h Ri M  (Kanat 820)
E1<CR> Temperatura w °F Ta F (Kanat 105)
Temperatura punktu rosy w °F Tp F (Kanat 115)
Temperatura odczuwalna w °F Tw F (Kanat 116)
Wilgotnosé wzgledna w % Hr P (Kanat 200)
Wzgledne cisnienie powietrza w hPa Pa H  (Kanat 305)
Predkos¢ wiatru w mph Sa S (Kanat 410)
Kierunek wiatru w ° Da D (Kanat 500)
llos¢ opadu w calach Ra | (Kanat 640)
Rodzaj opadu Rt N (Kanat 700)
Intensywnos¢ opadu w in/h Ri | (Kanat 840)
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E2<CR>

E3<CR>

E4<CR>

ES5<CR>

Mx<CR>
TO<CR>

I1<CR>
RO<CR>
R1<CR>
XO0<CR>

Przyktady:
EO<CR>

MO<CR>
E2<CR>
M2<CR>

I0<CR>
RO<CR>

Aktualna predkos$¢ wiatru w m/s Sa M  (Kanat 400)
Minimalna predkos$¢ wiatru w m/s Sn M (Kanat 420)
Maksymalna predkos¢ wiatru w m/s  Sx M  (Kanat 440)
Srednia predko$¢ wiatru w m/s Sg M  (Kanat 460)
Wektorowa predkos¢ wiatruw m/s ~ Sv M  (Kanat 480)
Aktualny kierunek wiatru w ° Da D  (Kanat500)
Minimalny kierunek wiatru w ° Dn D  (Kanat520)
Maksymalny kierunek wiatru w ° Dx D  (Kanat540)
Wektorowy kierunek wiatru w ° Dv D (Kanat 580)
Aktualna predkos$¢ wiatru w mph Sa S (Kanat 410)
Minimalna predkos$¢ wiatru w mph Sn S (Kanat 430)
Maksymalna predkos$¢ wiatru w mph  Sx S (Kanat 450)
Srednia predko$¢ wiatru w mph Sg S (Kanat 470)
Wektorowa predkos¢ wiatru w mph ~ Sv S (Kanat 490)
Aktualny kierunek wiatru w ° Da D  (Kanat500)
Minimalny kierunek wiatru w ° Dn D (Kanat 520)
Maksymalny kierunek wiatru w ° Dx D  (Kanat 540)
Wektorowy kierunek wiatru w ° Dv D  (Kanat580)
Aktualne wskazanie kompasu ° Ca D (Kanat510)
Akt. promieniowanie catkowite W/m?> Ga W  (Kanat 900)
Min. promieniowanie catkowite W/m? Gn W  (Kanat 920)
Max. promieniowanie catkowite W/m? Gx W  (Kanat 940)
Sred. promieniowanie catkowite W/m2Gg W  (Kanat 960)
Aktualna entalpia wlasciwa w KJ/kg Ea J (Kanat 215)
Akt. temp. termometru mokrego w °C Ba C (Kanat114)
Akt. temp. termometru mokrego w °F Ba F (Kanat 119)
Aktualna gestos¢ powietrza w kg/m*®  Ad G (Kanat 310)
Aktualna wilgotnos¢ lisci w mV La X (Kanat 710)
Aktualny stan wilgotnos¢ lisci Lb X (Kanat 711)
Temperatura zewnetrzna (akt.) °C Te C (Kanat101)
Temperatura zewnetrzna (akt.) °F Te F (Kanat 106)
Zarezerwowany XX X

Zarezerwowany XX X

Zarezerwowany XX X

Zarezerwowany XX X

Zarezerwowany XX X

Wyswietla te same wartosci co Ex<CR>, ale bez dodatkowych informacji takich jak zmienna pomiarowa i
jednostka

Numer fabryczny; data produkcji; numer projektu; wersja listy czesci; wersja SPLAN;
wersja sprzetowa; wersja firmware; wersja E2; wersja urzadzenia

Opis urzgdzenia

Reset urzagdzenia

Zerowanie zakumulowane;j ilos¢ opadu i reset urzadzenia
Chwilowe wigczenie protokotu binarnego UMB

E0;Ta+024.9C; Tp+012.2C;Tw+026.8C;Hr+045.0P;Pa+0980.6H;
Sa+005.1M;Da+156.6D;Ra+00042.24M; Rt+060N;Ri+002.6M;

M0;+024.9;4012.2;+4026.8;+045.0;+0980.6;
+005.1;+156.6;,+00042.24;+060;+002.6;

E2;5a+005.1M; Sn+001.1M; Sx+007.1M; Sg+005.1M; Sv+005.0M;
Da+156.6D;Dn+166.6D;Dx+176.6D;Dv+156.6D;

M2;+005.1;+4001.1;+4007.1;+005.1;+005.0;
+156.6;+166.6;+176.6;+156.6;

I0;001;0109;0701;004;005;001;016;011;00002;<CR><LF>
RO;OK; <CR><LF>
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19.6 Komunikacja w trybie SDI-12

Komunikacja stacji WSxxx-UMB w trybie SDI-12 odpowiada standardowi zdefiniowanemu w dokumencie “SDI-
12 A Serial-Digital Interface Standard for Microprocessor-Based Sensors Version 1.3 January 12, 2009”. Stacja
moze pracowac w trybie magistrali wraz z innymi urzagdzeniami SDI-12, podtgczonymi do jednego mastera SDI
(loggera).

19.6.1 Warunki wstepne do pracy w trybie SDI -12

Poniewaz ustawienia interfejsu zdefiniowane w standardzie SDI-12 sg znaczgco rézne od domy$inych ustawien
trybu UMB, zwigzane z nim parametry muszg by¢ prawidtowo ustawione za pomocg programu UMB Config
Tool (najnowszej wersiji!).

Protokét stacji nalezy ustawi¢ na “SDI-12”. Spowoduje to automatyczne ustawienie predkosci transmisji 1200.
rﬂEP Sensor Configuration - .t R e~ ;- L. LI—I—J:' = &1

Main | Info  WSxLUME |

General properties Communication properties

ID |1 ﬂ Linespeed ,hl
Description |c0mpact weather station WE Protocal

Imperial unitz far SOI12 - [ Timeout protocal change 10 -

Rysunek 37: Konfiguracja protokotu SDI-12

Pomiary moga by¢ transmitowane alternatywnie w jednostkach metrycznych lub amerykanskich. Wyboru
dokonuje sie za pomocg programu UMB Config Tool.

r

@ Sensor Configuration 2 | ® Sensor Configuration ol a
Main | Info  WSkUMB | Main | Info  ‘WSelIME |
General properties General properties
D 1 = D 1 B
Description |compacl weather station 'W'e Description |com|:lact weather station W
Imperial units for SDI12 [ v

Jednostki metryczne Jednostki amerykanskie
Rysunek 38: Konfiguracja jednostek SDI-12

Prosze przestrzega¢ uwag podanych na stronie 24 podczas podigczania rejestratora SDI-12.

Podczas pracy urzgdzenia w trybie SDI-12 zasadniczo nie ma juz mozliwosci dostepu do przyrzadu za pomocg
programu UMB Config Tool, z uwagi na inne ustawienia parametrow interfejsu. Niemniej jednak aby umozliwic¢
dostep do konfiguracji, interfejs pracuje w standardowym trybie UMB (19200 8N1) przez pierwsze 5s po resecie
/ wigczeniu zasilania. Podczas tego czasu ID urzadzenia, jesli jest rézny od 1, jest ustawiany na 200, wiec
dostep jest mozliwy nawet gdy identyfikator urzadzenia jest nieznany. Jesli w ciggu 5s zostanie odebrany
prawidtowy telegram UMB, urzadzenie pozostanie w trybie UMB przez okreslony w konfiguracji okres (kilka
minut) aby mozliwa byta zmiana konfiguraciji.

Podtgczy¢ komputer do stacji WSxxx-UMB przez konwerter RS-485

Uruchomié program UMB Config Tool i utworzy¢ stacje WSxxx-UMB o adresie (1 lub 200) posiadanego
urzadzenia i uaktywni¢ przynajmniej jeden pomiar. Uruchomié pomiar (najpierw zgtoszony zostanie btgd
komunikacji).

Zresetowac urzadzenie (wylgczy¢ / wigczy¢ zasilanie)

Gdy pojawig sie wartosci pomiarowe mozna zakonczy¢ podglad pomiaréw, interfejs jest w tym
momencie gotowy do konfiguraciji.
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19.6.2 Zestaw komend

Szczegoty protokotu SDI-12 opisuje wspomniany wczeéniej dokument.
Dla rodziny WS dostepne s3g nastepujgce komendy:

' Uwaga: Przyktady w kolejnych rozdziatach komendy loggera sg pisane kursywg (0v'!)

Komenda Funkcja
?! Szukanie adresu (zadanie gwiazdki, tylko jeden przyrzad na linii)
al Czy urzadzenie aktywne?
al! Identyfikacja urzadzenia
aAb! Zmiana adresuna b (0...9,A...Z,a...2)
aM! Pomiar, minimalny zestaw danych
aM1! Pomiar, wartosci temperatury
aM2! Pomiar, wartosci wilgotnosci
aM3! Pomiar, wartosci cisnienia
am4! Pomiar, warto$ci wiatru
aM5! Pomiar, wskazanie kompasu
aMe6! Pomiar, ilosci opadu
aM7! Pomiar, wartos¢ promieniowania catkowitego
aMs! Pomiar,, warto$¢ temperatury zewnetrzne;j
aMC! Pomiar, minimalny zestaw danych, transmisja z sumg kontrolng CRC
aMC1!...aMC8! | Pomiar, wartosci jak dla rozkazéw aMn!, rozszerzony zestaw danych
aCl! Pomiar réwnolegty, petny podstawowy zestaw danych
aC1!...aC8! Pomiar réownolegty, wartosci jak dla rozkazéw aMn!, rozszerzony zestaw danych
aCcCl! Pomiar réwnolegly, petny podstawowy zestaw danych z suma kontrolng CRC
aCC1!...aCC8! | Pomiar rownolegty, wartosci jak dla rozkazéw aMn!, rozszerzony zestaw danych, z sumg CRC
aDo! Zgdanie danych z bufora 0
aD1! Zadanie danych z bufora 1
aD2! Zgdanie danych z bufora 2
aD3! Zadanie danych z bufora 3
aD4! Zgdanie danych z bufora 4
aR0! Zadanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 0
aR1! Zadanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 1
aR2! Zgdanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 2
aR3! Zadanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 3
aR4! Zgdanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 4
aRCO! Zadanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 0, z sumg kontrolng CRC
aRC1! Zadanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 1, z sumg kontrolng CRC
aRC2! Zadanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 2, z sumg kontrolng CRC
aRC3! Zadanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 3, z sumg kontrolng CRC
aRC4! Zgdanie danych z pomiaréw ciggtych, zestaw danych 4, z sumg kontrolng CRC
av! Weryfikacja: kontrola stanu czujnika i temperatur podgrzewania, zgdanie danych aDO0!, aD1!
aXU<m/u>! Wybér systemu jednostek
aXH+nnnn! Ustawienie lokalnej wysokosci dla obliczania wzglednego cisnienia powietrza.
aXD+nnn.n! Ustawianie lokalnej deklinacji kompasu
aXL<n/s/w>! | Ustawianie trybu oszczedzania energii
aXmn! Ustawianie trybu podgrzewania urzgdzenia
aXA<t/p/w>+nn! | Czas integracji dla wyznaczania wartosci $redniej oraz min/max
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Komenda Funkcja
axcC! Zerowanie skumulowane;j ilosci opadu (fgcznie z resetem urzgdzenia)
aXR! Reset urzadzenia

Zawartos¢ minimalnego i petnego zestawu danych zalezy od modelu urzgdzenia (WS200...WS700). To samo
dotyczy dostepnosci komend pomiaréw dodatkowych (aM1!, aC1! itd.)

Z uwagi na zastosowang metode pomiaru urzgdzenia z serii WS bedg w odréznieniu od innych urzgdzen
opisanych w dokumencie SDI-12, w normalnym trybie pracy zawsze mierzy¢ w sposoéb ciagty. To powoduje
pewne specyficzne wlasnosci podczas pracy z tym protokotem:

Urzadzenie nie potrzebuje “budzenia” i nie posiada trybu uépienia. Zatem reakcja na sygnat “pobudka” i
zwigzane z tym zaleznosci czasowe nie majg zastosowania. Sygnat “pobudka” jest ignorowany przez
urzadzenia WS.

Dane zgdane komendami M- lub C- sg zawsze dostepne natychmiast. Urzgdzenie odpowiada
natychmiast a000n lub a000nn . Oznacza to, ze urzgdzenie nie odpowiada na zgdania serwisowe i
ignoruje sygnaty porzucenia pomiaru. Logger powinien natychmiast zgda¢ danych.

Komendy M- i C- r6znicujg jedynie ilos¢ danych dostepnych w buforach (w obu przypadkach
maksymalna dopuszczalna przez standard wynosi odpowiednio 9 lub 20).

Do odczytu danych zaleca sie uzywanie komend do pomiaréw ciggtych (R-).

Gdy urzadzenie pracuje w trybie oszczedzania energii 2 urzgdzenie bedzie sie budzi¢ sygnatem
~pobudka®. Inne funkcje sygnatu “pobudki” nie sg zaimplementowane.

W 2 trybie oszczedzania energii urzadzenie odpowiada na komendy M lub C a002n lub a002nn i
utrzymuje dostepnos¢ danych przez 2s. Nie wysle zgdan obstugi, sygnaty porzucenia pomiaru sg
ignorowane.

Dla zredukowanych zestawow danych w 2 trybie oszczedzania energii, zostata zdefiniowana
zunifikowana struktura danych bufora dla wszystkich modeli. Zaleznie od poszczegdlnych modeli
nieuzywane kanaty posiadajg ustawiony znacznik “niewazny” czyli 999.9.

19.6.3 Konfiguracja adresu

Identyfikator urzgdzenia UMB oraz adres SDI-12 sg skojarzone ze sobg, jednak nalezy mie¢ na uwadze, ze
identyfikatory UMB sg liczbami catkowitymi, natomiast adresy SDI-12 sg znakami ASCII.

Identyfikator UMB ID1 (domysiny) odpowiada adresowi SDI-12 ‘0’ (domysiny).

Wazne zakresy adreséw:

UMB (dec) SDI-12 (ASCII)
1 do 10 ‘0 do ‘9
18 do 43 ‘A do 'z
50 do 75 ‘a’ do 'z

19.6.4 Komunikaty danych

W interesie uproszczenia odczytu przyporzgdkowanie wielko$ci mierzonych do buforéw danych ‘0’...‘9’ zostato
zunifikowane dla wszystkich komend odczytujgcych pomiary. Z tego powodu odpowiedzi na komendy C- zostaty
ograniczone do 35 znakoéw, a nie 75 znakéw dopuszczalnych dla tych komend.

Aktualnie sg uzywane bufory ‘0’ do ‘4’.

Tak jak dla komend M moze by¢ transmitowanych max. 9 wartosci, podstawowy zestaw ztozony z 9 wartosci
zostat przypisany do buforéw ‘0’ i “1°. Bufory ‘2’ do ‘4’zawierajg dodatkowe wartosci pomiarowe. Taka definicja
gwarantuje kompatybilnos¢ z loggerami skonstruowanymi wg starszej wersji standardu SDI-12.

Przyporzadkowanie buforéw zalezy od wariantu urzgdzenia (WS200-UMB...WS700-UMB).

Kompletny zestaw wartosci pomiarowych, okreslonych dla protokotu UMB jest rowniez dostepny dla sSrodowiska
SDI-12. Mozna je odczyta¢ za pomocg dodatkowych komend M i C (aM1!...aM8!, aMC1!...aMC8!, aC1!...aC8!,
aCC1!...aCC8!) (patrz ponizej).

Jesli z jakiego$ powodu warto$¢ pomiarowa jest niedostepna, np. awaria czujnika, jest to sygnalizowane
wskazaniem +999.0 lub -999.9. Rejestrator moze wtedy sprawdzi¢ przyczyne tej awarii za pomocg komendy
weryfikacji aV!. Kolejne tabele pokazujg wartosci pomiarowe w kolejnosci w jakiej sg one utozone w telegramie
(patrz przyktad).
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Zaleznie od konfiguracji urzgdzenia wartosci sg transmitowane w jednostkach metrycznych lub angielskich.

Uwaga: Skonfigurowany system jednostek nie jest wykazywany w komunikatach danych. Logger
moze to sprawdzi¢ wysylajgc komende | i odpowiednio przystosowac interpretacje danych.

Przyktad: Komenda M wystana do stacji WS600-UMB

oM!

00009<CR><LF> dostepnych jest 9 wartosci mierzonych
0DO0!

0+13.5+85.7+1017.0+2.5+3.7<CR><LF>

Temperatura powietrza 13.5°C, wilgotno$¢ 85.7%, wzgledne ci$nienie powietrza 1017hPa
Srednia predkos¢ wiatru 2.5m/s, max predkos¢é wiatru 3.7m/s.

0D1!
0+43.7+9.8+60+4.4<CR><LF>

Kierunek wiatru 43.7°, temperatura termometru mokrego 9.8°C,
typ opadu 60 (deszcz), intensywnos$¢ opadu 4.4mm/h

Przyktad: Komenda C wystana do stacji WS600-UMB

oM!
000020<CR><LF>

dostepnych jest 20 wielkosci mierzonych
0DO0!

0+413.5+85.7+1017+2.5+3.7<CR><LE>

Temperatura powietrza 13.5°C, wilgotnos¢ 85.7%, wzgledne ci$nienie powietrza 1017hPa
$rednia predkos$¢ wiatru 2.5m/s, max predkos$¢ wiatru 3.7m/s.

0D1!
0+43.7+9.8+60+4.4<CR><LF>

Kierunek wiatru 43.7°, temperatura termometru mokrego 9.8°C,
typ opadu 60 (deszcz), intensywno$¢ opadu 4.4mm/h
0D2!
0+11.2+10.3+1.10<CR><LF>
Punkt rosy 11.2°C, temperatura odczuwalna 10,3°C,
opad réznicowy 1.10mm
0D3!
0+3.2+0.0+3.5+100.0<CR><LF>
Aktualna predko$¢ wiatru 3,2m/s, min. predko$¢ wiatru 0.0 m/s
wektorowa predkos¢ wiatru 3.5m/s, jakos$¢ wartosci wiatru 100%
0D4!
0+43.7+41.3+45.74+29.3<CR><LFE>
Aktualny kierunek wiatru 43,7°, minimalny kierunek wiatru 41,3°,
maksymalny kierunek wiatru 45,7°, entalpia wtasciwa 29,3kJ/kg
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19.6.4.1 Przyporzgdkowanie bufora danych podstawowych WS600-UMB / WS700-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Wzgl. cidn. powietrza 305 300.0 1200.0 hPa
Predkos¢ wiatru (avg) 460 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (max) 440 0.0 75.0 m/s
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Temp. term. mokrego (akt) 114 -50.0 60.0 °C
Rozdaj opadu 700 0, 60, 70

Intensywnos$¢ opadu 820 0.0 200.0 mm/h
Bufor 2’

Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Temperatura odczuw. (akt) 111 -60.0 70.0 °C
Réznica ilo$ci opadu 625 0.00 100000.00 mm
Bufor ‘3’

Predkos¢ wiatru (akt) 400 0.0 60.0 m/s
Predkos¢ wiatru (min) 420 0.0 60.0 m/s
Predko$¢ wiatru (wek) 480 0.0 60.0 m/s
Jako$c¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Bufor ‘4’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg

Przyktad: Odczyt, Bufor ‘0’

0D0!

0+13.5+85.7+2.5+3.7<CR><LF>
Temperatura powietrza 13.5°C, wilgotnos¢ 85.7%, wzgledne ci$nienie powietrza 1017hPa, srednia predkos¢ wiatru 2.5m/s, max predkos¢

wiatru 3.7m/s

CCRS
“Lufft

75



TEST-THERM Sp. z 0.0., ul.Friedleina 4-6, 30-009 Krakow

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Wzgl. cisn. powietrza 305 300.0 1200.0 hPa
Predkos¢ wiatru (avg) 470 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (max) 450 0.0 167.8 mph
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
Rozdaj opadu 700 0, 60, 70

Intensywnos¢ opadu 840 0.000 7.874 in/h
Bufor 2’

Punkt rosy (akt) 115 -58.0 140.0 °F
Temperatura odczuw. (akt) 116 -76.0 158.0 °F
Réznica ilosci opadu 645 0.0000 3937.0000 in
Bufor ‘3’

Predkos¢ wiatru (akt) 410 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (min) 430 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (wek) 490 0.0 167.8 mph
Jakos$¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Bufor ‘4’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Entalpia wlasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
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19.6.4.2 Przyporzadkowanie bufora danych podstawowych WS500-UMB

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Wzgl. cisn. powietrza 305 300.0 1200.0 hPa
Predkos¢ wiatru (avg) 460 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (max) 440 0.0 75.0 m/s
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Temp. term. mokrego (akt) 114 0.0 359.9 °C
Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Temperatura odczuw. (akt) 111 -60.0 70.0 °C
Bufor 2’

Predkos¢ wiatru (akt) 400 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (min) 420 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (wek) 480 0.0 75.0 m/s
Jako$c¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Bufor ‘3’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg

Przyktad: Odczyt, Bufor ‘0’

0D0!

0+13.5+85.7+2.5+3.7<CR><LF>

Temperatura powietrza 13,5°C, wilgotno$¢ wzgledna 85,7%, $rednia predkos¢ wiatru 2,5m/s, maksymalna predkos$¢ wiatru 3,7m/s

Ry B
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Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Wzgl. cisn. powietrza 305 300.0 1200.0 hPa
Predkos¢ wiatru (avg) 470 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (max) 450 0.0 167.8 mph
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
Punkt rosy (akt) 115 -58.0 140.0 °F
Temperatura odczuwalna (akt) 116 -76.0 158.0 °F
Bufor 2’

Predkos¢ wiatru (akt) 410 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (min) 430 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (wek) 490 0.0 167.8 mph
Jako$¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Bufor ‘3’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
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19.6.4.3 Przyporzadkowanie bufora danych podstawowych WS400-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100,0 %
Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Bezwgl. ci$n. powietrza (akt) 300 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cisn. powietrza (akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘1’

Rodzaj opadu 700 0, 60, 70

Intensywnos$¢ opadu 820 0.0 200.0 mm/h
llos$¢ opadu (réznica) 625 0.00 100000.00 mm
llo$¢ opadu (globalna) 620 0.0 100000.0 mm
Bufor 2’

Temp. powietrza (min) 120 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (max) 140 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (avg) 160 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (min) 220 0.0 100.0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (max) 240 0.0 100.0 %
Bufor ‘3’

Wilgotno$¢ wzgledna (avg) 260 0.0 100.0 %
Wzgl. ci$n. powietrza(min) 325 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cisn. powietrza (max) 345 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (avg) 365 300.0 1200.0 hPa
Temp. term. mokrego (akt) 114 -50.0 60.0 °C
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg

Przyktad: Odczyt, Bufor ‘0’

0D0!

0+13.5+85.7+11.2+1017.0+1001.0
Temperatura powietrza 13,5°C, wilgotno$¢ wzgledna 85,7%, punkt rosy 11,2°C, wzgl. ci$nienie powietrza 1017hPa, bezwgl. ci$nienie

powietrza 1001hPa
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TEST-THERM Sp. z 0.0., ul.Friedleina 4-6, 30-009 Krakow

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Punkt rosy (akt) 115 -58.0 14.0 °F
Bezwgl. ci$n. powietrza (akt) 300 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cis$n. powietrza (akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘1’

Rodzaj opadu 700 0, 60, 70

Intensywno$¢ opadu 840 0.000 7.874 in/h
llo$¢ opadu (réznica) 645 0.0000 3937.0000 in
llos¢ opadu (globalna) 640 0.000 3937.000 in
Bufor 2’

Temp. powietrza (min) 125 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (max) 145 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (avg) 165 -58.0 140.0 °F
Wilgotnosé wzgledna (min) 220 0.0 100.0 %
Wilgotnosé wzgledna (max) 240 0.0 100.0 %
Bufor ‘3’

Wilgotno$¢ wzgledna (avg) 260 0.0 100.0 %
Wzgl. ci$n. powietrza (min) 325 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cis$n. powietrza (max) 345 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cis$n. powietrza (avg) 365 300.0 1200.0 hPa
Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
Entalpia wlasciwa 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
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19.6.4.4 Przyporzadkowanie bufora danych podstawowych WS300-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Bezwgl. ci$n. powietrza (akt) 300 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cisn. powietrza (akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘1’

Temp. powietrza (min) 120 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (max) 140 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (avg) 160 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos$¢ wzgledna (avg) 260 0.0 100.0 %
Bufor 2’

Wilgotnos¢ wzgledna (min) 220 0.0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (max) 240 0.0 100,0 %
Wzgl. ci$n. powietrza (min) 325 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cis$n. powietrza (max) 345 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (avg) 365 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘3’

Wilgotnos¢ bezwgl. (min) 225 0.0 1000.0 g/m?
Wilgotnosé bezwgl. (max) 245 0.0 1000.0 g/m?
Wilgotnos¢ bezwgl. (avg) 265 0.0 1000.0 g/m?
Bufor ‘4’

Temp. term. mokrego (akt) 114 -50.0 60.0 °C
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg

Przyktad: Odczyt, Bufor ‘0’
0D0!
0+13.5+85.7+11.2+1017.041001.0

Temperatura powietrza 13,5°C, wilgotno$¢ wzgledna 85,7%, punkt rosy 11,2°C, wzgl. ci$nienie powietrza 1017hPa, bezwgl. ci$nienie
powietrza 1001hPa
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Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Punkt rosy (akt) 115 -58.0 140.0 °F
Bezwgl. ci$n. powietrza (akt) 300 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cis$n. powietrza (akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘1’

Temp. powietrza (min) 125 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (max) 145 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (avg) 165 -58.0 140.0 °F
Wilgotno$¢ wzgledna (avg) 260 0.0 100.0 %
Bufor 2’

Wilgotno$¢ wzgledna (min) 220 0.0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (max) 240 0.0 100,0 %
Wzgl. ci$n. powietrza (min) 325 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (max) 345 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (avg) 365 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘3’

Wilgotnos¢ bezwgl. (min) 225 0.0 1000.0 g/m?
Wilgotnos¢ bezwgl. (max) 245 0.0 1000.0 g/m?
Wilgotnosé bezwgl. (avg) 265 0.0 1000.0 g/m?
Bufor ‘4’

Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
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19.6.4.5 Przyporzadkowanie bufora danych podstawowych WS200-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Predkos¢ wiatru (avg) 460 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (max) 440 0.0 75.0 m/s
Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Wskazanie kompasu(akt) 510 0.0 359.0 °
Bufor ‘1’

Predkos¢ wiatru (akt) 400 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (min) 420 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (wek) 480 0.0 75.0 m/s
Jakos$¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Bufor 2’

Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru corr. (akt) 502 0.0 359.9 °

Przykfad: Odczyt, Bufor ‘0’
0D0'!
0+2.5+3.7+45.5+37.8+10.3<CR><LF>

Srednia predko$é wiatru 2,5m/s, maksymalna predko$é wiatru 3,7m/s, $redni kierunek wiatru (wekt.) 45,5°, kierunek wiatru (akt.) 37,8°,
wskazanie kompasu 10,3°

Ry B



TEST-THERM Sp. z 0.0., ul.Friedleina 4-6, 30-009 Krakow

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Predkos¢ wiatru (avg) 470 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (max) 450 0.0 167.8 mph
Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Wskazanie kompasu(akt) 510 0.0 359.0 °
Bufor ‘1’

Predkos¢ wiatru (akt) 410 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (min) 430 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (wek) 490 0.0 167.8 mph
Jakos$¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Bufor 2’

Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru corr. (akt) 502 0.0 359.9 °
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19.6.4.6 Przyporzadkowanie bufora danych podstawowych WS501-UMB,WS502-UMB,W S503-UMB,W S504-

UMB, WS510-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Wzgl. cidn. powietrza 305 300.0 1200.0 hPa
Predkos¢ wiatru (avg) 460 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (max) 440 0.0 75.0 m/s
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Promieniowanie catk. (akt) 900 0.0 1400.0 W/m?
Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Temperat. odczuwalna (akt) 111 -60.0 70.0 °C
Bufor 2’

Predkos¢ wiatru (akt) 400 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (min) 420 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (wek) 480 0.0 75.0 m/s
Jakos$¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Bufor ‘3’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Temp. term. mokrego (akt) 114 -50.0 60.0 °C
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
Bufor ‘4’

Promieniowanie catk. (min) 920 0.0 1400.0 W/m2
Promieniowanie catk. (max) 940 0.0 1400.0 Wim?
Promieniowanie catk. (avg) 960 0.0 1400.0 W/m?

Przyktad: Odczyt, Bufor ‘0’
0D0'!

0+13.5+85.7+2.5+3.7<CR><LF>

Temperatura powietrza 13,5°C, wilgotno$¢ wzgledna 85,7%, $rednia predkosc¢ wiatru 2,5m/s, maksymalna predkos¢ wiatru 3,7m/s
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TEST-THERM Sp. z 0.0., ul.Friedleina 4-6, 30-009 Krakow

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Wzgl. cisn. powietrza 305 300.0 1200.0 hPa
Predkos¢ wiatru (avg) 470 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (max) 450 0.0 167.8 mph
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Promieniowanie catk. (akt) 900 0.0 1400.0 W/m?
Punkt rosy (akt) 115 -58.0 140.0 °F
Temperatura odczuwalna (akt) 116 -76.0 158.0 °F
Bufor 2’

Predkos¢ wiatru (akt) 410 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (min) 430 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (wek) 490 0.0 167.8 mph
Jako$¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Bufor ‘3’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
Entalpia wlasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
Bufor ‘4’

Promieniowanie catk. (min) 920 0.0 1400.0 W/m?
Promieniowanie catk. (max) 940 0.0 1400.0 W/m?
Promieniowanie catk. (avg) 960 0.0 1400.0 | W/m*
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19.6.4.7 Przyporzadkowanie bufora danych podstawowych WS301-UMB,WS302-UMB,WS303-UMB,W S304-

UMB, WS310-UMB

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Promieniowanie catk. (akt) 900 0.0 1400.0 W/m?
Wzgl. cisn. powietrza (akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘1’

Temp. powietrza (min) 120 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (max) 140 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (avg) 160 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos$¢ wzgledna (avg) 260 0.0 100.0 %
Bufor 2’

Wilgotnos$¢ wzgledna (min) 220 0.0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (max) 240 0.0 100,0 %
Wzgl. ci$n. powietrza (min) 325 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (max) 345 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (avg) 365 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘3’

Wilgotnos¢ bezwgl. (akt) 205 0.0 1000.0 g/m?
Temp. term. mokrego (akt) 114 -50.0 60.0 °C
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
Bufor ‘4’

Promieniowanie catk. (min) 920 0.0 1400.0 W/m?
Promieniowanie catk. (max) 940 0.0 1400.0 | W/m?
Promieniowanie catk. (avg) 960 0.0 1400.0 | W/m?

Przyktad: Odczyt, Bufor ‘0’

0D0!

0+13.5+85.7+11.2+1017.0+780.0

Temperatura powietrza 13,5°C, wilgotno$¢ wzgledna 85,7%, punkt rosy 11,2°C, wzgl. ci$nienie powietrza 1017hPa, Promieniowanie

catkowite 780W/m?

CCRS
“Lufft

87



TEST-THERM Sp. z 0.0., ul.Friedleina 4-6, 30-009 Krakow

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Punkt rosy (akt) 115 -58.0 140.0 °F
Promieniowanie catk. (akt) 900 0.0 1400.0 W/m?
Wzgl. cis$n. powietrza (akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘1’

Temp. powietrza (min) 125 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (max) 145 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (avg) 165 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos¢ wzgledna (avg) 260 0.0 100.0 %
Bufor 2’

Wilgotno$¢ wzgledna (min) 220 0.0 100,0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (max) 240 0.0 100,0 %
Wzgl. ci$n. powietrza (min) 325 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (max) 345 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (avg) 365 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘3’

Wilgotnos¢ bezwgl. (akt) 205 0.0 1000.0 g/m?
Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
Bufor ‘4’

Promieniowanie catk. (min) 920 0.0 1400.0 W/m?
Promieniowanie catk. (max) 940 0.0 1400.0 | W/m?
Promieniowanie catk. (avg) 960 0.0 1400.0 | W/m?
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19.6.4.8 Przyporzadkowanie bufora danych podstawowych WS601-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Wzgl. cidn. powietrza 305 300.0 1200.0 hPa
Predkos¢ wiatru (avg) 460 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (max) 440 0.0 75.0 m/s
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Stan wilgot. liscia (akt) 711 0/1

Rodzaj opadu 700 0, 60, 70

Intensywnos$¢ opadu 820 0.0 200.0 mm/h
Bufor 2’

Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Temp. odczuwalna (akt) 111 -60.0 70.0 °C
llo$¢ opadu - réznicowa 625 0.00 100000.00 mm
Bufor ‘3’

Predkos¢ wiatru (akt) 400 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (min) 420 0.0 75.0 m/s
Predko$¢ wiatru (wek) 480 0.0 75.0 m/s
Temp. term. mokrego (akt) 114 -50.0 60.0 °C
Bufor ‘4’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg

Przyktad: Odczyt, Bufor ‘0’

0D0!

0+13.5+85.7+2.5+3.7<CR><LF>

Temperatura powietrza 13,5°C, wilgotno$¢ wzgledna 85,7%, $rednia predkosc¢ wiatru 2,5m/s, maksymalna predkos¢ wiatru 3,7m/s

CCRS
“Lufft

89



TEST-THERM Sp. z 0.0., ul.Friedleina 4-6, 30-009 Krakow

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Wzgl. cisn. powietrza 305 300.0 1200.0 hPa
Predkos¢ wiatru (avg) 470 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (max) 450 0.0 167.8 mph
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 l 359.9 | °
Stan wilgot. liscia (akt) 711 0/1

Rodzaj opadu 700 0, 60, 70

Intensywno$¢ opadu 840 0.000 ‘ 7.874 ‘ in/h
Bufor 2’

Punkt rosy (akt) 115 -58.0 140.0 °F
Temperatura odczuwalna (akt) 116 -76.0 158.0 °F
Amount of Precip. difference 645 0.0000 3937.0000 in
Bufor ‘3’

Predkos¢ wiatru (akt) 410 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (min) 430 0.0 167.8 mph
Predkos¢ wiatru (wek) 490 0.0 167.8 mph
Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
Bufor ‘4’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Entalpia wlasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
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19.6.4.9 Przyporzadkowanie bufora danych podstawowych WS401-UMB

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100,0 %
Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Stan wilgot. liscia (akt) 711 0/1

Wzgl. cisn. powietrza (akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘1’

Rodzaj opadu 700 0, 60, 70

Intensywnos¢ opadu 820 0.0 200.0 mm/h
llos$¢ opadu (réznica) 625 0.00 100000.00 mm
llo$¢ opadu (globalna) 620 0.0 100000.0 mm
Bufor 2’

Temp. powietrza (min) 120 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (max) 140 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (avg) 160 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (min) 220 0.0 100.0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (max) 240 0.0 100.0 %
Bufor ‘3’

Wilgotno$¢ wzgledna (avg) 260 0.0 100.0 %
Wzgl. ci$n. powietrza (min) 325 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cisn. powietrza (max) 345 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (avg) 365 300.0 1200.0 hPa
Temp. term. mokrego (akt) 114 -50.0 60.0 °C
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg

Przyktad: Odczyt, Bufor ‘0’

0D0!

0+13.5+85.7+11.2+1017.0+1001.0
Temperatura powietrza 13,5°C, wilgotno$¢ wzgledna 85,7%, punkt rosy 11,2°C, wzgl. ci$nienie powietrza 1017hPa, bezwgl. ci$nienie

powietrza 1001hPa

CCRS
“Lufft
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Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Punkt rosy (akt) 115 -58.0 14.0 °F
Stan wilgot. liscia (akt) 711 0/1

Wzgl. cis$n. powietrza (akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘1’

Rodzaj opadu 700 0, 60, 70

Intensywno$¢ opadu 840 0.000 7.874 in/h
llo$¢ opadu (réznica) 645 0.0000 3937.0000 in
llos¢ opadu (globalna) 640 0.000 3937.000 in
Bufor 2’

Temp. powietrza (min) 125 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (max) 145 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (avg) 165 -58.0 140.0 °F
Wilgotnosé wzgledna (min) 220 0.0 100.0 %
Wilgotnosé wzgledna (max) 240 0.0 100.0 %
Bufor ‘3’

Wilgotnos¢ wzgledna (avg) 260 0.0 100.0 %
Wzgl. ci$n. powietrza (min) 325 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cis$n. powietrza (max) 345 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (avg) 365 300.0 1200.0 hPa
Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
Entalpia wlasciwa 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
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19.6.4.10 Przyporzadkowanie bufora danych podstawowych tryb oszczedzania energii 2 (wszystkie modele)

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
llo$¢ opadu (réznica) 625 0.00 100000.00 mm
Wzgl. ci$n. powietrza(akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Predkos¢ wiatru (akt) 400 0.0 75.0 m/s
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Promieniowanie catkowite 900 0.0 1400.0 W/m?
Stan wilgot. liscia (akt) 711 0/1

Temp. zewnetrzna 101 -20.0 80.0 °C
Bufor 2’

llo$¢ opadu (globalna) 620 0.0 100000.0 mm
Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Wilgotnos¢ bezwgl. (akt) 205 0.0 1000.0 g/m?
Wspotcz. zmieszania (akt) 210 0.0 1000.0 a/kg
Bezwgl. ci$n. powietrza (akt) 300 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘3’

Temp. term. mokrego (akt) 114 -50.0 60.0 °C
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
Gestos¢ powietrza 310 0.000 3.000 kg/m3
Kompas (akt) 510 0.0 359.0 °

Przyktad: Odczyt, Bufor ‘0’

0D0!

0+13.5+85.7+0.2+1017.0+1.8

Temperatura powietrza 13.5°C, wilgotno$¢ wzgledna 85.7%, opad 0.2mm, wzgl. ci$nienie powietrza 1017hPa, predko$¢ wiatru 1.8m/s

CCRS
“Lufft
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Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Wilgotnos$¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
llo$¢ opadu (réznica) 645 0.0000 3937.0000 in
Wzgl. ci$n. powietrza(akt) 305 300.0 12000 hPa
Predkos¢ wiatru (akt) 410 0.0 167.8 mph
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Promieniowanie catkowite 900 0.0 1400.0 W/m?
Stan wilgot. liscia (akt) 711 0/1

Temp. zewnetrzna 106 -4.0 176.0 °F
Bufor 2’

llo$¢ opadu (globalna) 640 0.000 3937.000 in
Punkt rosy (akt) 115 -58.0 140.0 °F
Wilgotnosé bezwgl. (akt) 205 0.0 1000.0 g/m?
Wspotcz. zmieszania (akt) 210 0.0 1000.0 a/kg
Bezwgl. ci$n. powietrza (akt) 300 300.0 1200.0 hPa
Bufor ‘3’

Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
Entalpia wtasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
Gestosé powietrza 310 0.000 3.000 kg/m3
Kompas (akt) 510 0.0 359.0 °
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19.6.5 Komendy pomiaréw dodatkowych

Za pomocg komend pomiaréw dodatkowych

aM1!...aM6!

aMC1!...aMCe6! (komenda M, transmisja danych z CRC)

aCl!...aCeo!

aCC1!...aCC6! (komenda C, transmisja danych z CRC)

Kompletny zestaw danych kompaktowej stacji pogody, jaki zostat zdefiniowany dla protokotu UMB jest réwniez
dostepny w srodowisku SDI-12.

Wartosci pomiarowe sg uporzgdkowane zgodnie z modelami urzadzenia.

Podobnie jak podstawowy zestaw danych, max. 9 wartosci mozna odczyta¢ za pomocg dodatkowych komend
M, podczas gdy dodatkowe komendy C zezwalajg na odczyt do 20 wartosci.

Przyporzadkowanie wielkosci mierzonych do buforéw, jak to opisano w kolejnych rozdziatach, zostato
skonstruowane w ten sposoéb, ze kazda komenda M uzywa buforéw DO i D1. Jesli dany rodzaj urzadzenia
posiada wiecej dostepnych wielkosci mierzonych, w razie potrzeby sg wykorzystywane bufory D2 do D4.

M1/C1
M2/ C2
M3/C3
M4/ C4
M5/ C5
M6 / C6:

M7/ C7
M8 /C8

Temperatura
Wilgotnosé
Cisnienie

Wiatr

Kompas

Opad,

wilgotnosé lisci
Promien. catkowite
Temperatura zewn.

=T L

M:
M:

M

: 9 wartosci
: 9 wartosci
: 9 wartosci
: 9 wartosci
: 1 wartosci

9 wartosci
4 wartosci
: 1 wartosc¢

O0000

OO0

C

1 9 wartosci
: 13 wartosci
1 9 wartosci
: 14 wartosci
: 1 wartosci

1 9 wartosci
: 4 wartosci
1 1 wartoscé

Jesli dany model stacji pogody (WS200...WS700), odpytywany za pomocg komendy danych pomiarowych nie
posiada pomiaru zagdanej wielkosci, zostanie zwrécona odpowiedz:

a0000<CR><LF>

albo

a00000<CR><LF>

Lufft
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19.6.5.1 Przyporzgdkowanie bufora komend pomiaréw dodatkowych M1/ C1: Temperatura

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 100 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (min) 120 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (max) 140 -50.0 60.0 °C
Temp. powietrza (avg) 160 -50.0 60.0 °C
Punkt rosy (akt) 110 -50.0 60.0 °C
Bufor ‘1’

Punkt rosy (min) 130 -50.0 60.0 °C
Punkt rosy (max) 150 -50.0 60.0 °C
Punkt rosy (avg) 170 -50.0 60.0 °C
Temp. term. mokrego (akt) 114 -50.0 60.0 °C

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy M
OMI1'!

00008<CR><LFEF>

0DO0!
0+12.5+10.7+13.5+11.8+5.3<CR><LE>
0DI1'!

0+4.2+5.9+5.6+9.8<CR><LF>

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Temp. powietrza (akt) 105 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (min) 125 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (max) 145 -58.0 140.0 °F
Temp. powietrza (avg) 165 -58.0 140.0 °F
Punkt rosy (akt) 115 -58.0 140.0 °F
Bufor ‘1’

Punkt rosy (min) 135 -58.0 140.0 °F
Punkt rosy (max) 155 -58.0 140.0 °F
Punkt rosy (avg) 175 -58.0 140.0 °F
Temp. term. mokrego (akt) 119 -58.0 140.0 °F
19.6.5.2
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19.6.5.3 Przyporzadkowanie bufora komend pomiaréw dodatkowych M2 / C2: Wilgotnosé

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych lub angielskich:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Wilgotnos¢ wzgledna (akt) 200 0.0 100.0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (min) 220 0.0 100.0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (max) 240 0.0 100.0 %
Wilgotnos¢ wzgledna (avg) 260 0.0 100.0 %
Bufor ‘1’

Wilgotnos¢ bezwgl. (akt) 205 0.0 1000.0 g/m?
Wilgotnos¢ bezwgl. (min) 225 0.0 1000.0 g/m?
Wilgotnos¢ bezwgl. (max) 245 0.0 1000.0 g/m?
Wilgotnos¢ bezwgl. (avg) 265 0.0 1000.0 g/m?
Entalpia wasciwa (akt) 215 -100.0 1000.0 kJ/kg
Bufor 2’

Wspotcz. zmieszania (akt) 210 0.0 1000.0 a/kg
Wspotcz. zmieszania (min) 230 0.0 1000.0 a/kg
Wspotcz. zmieszania (max) 250 0.0 1000.0 a/kg
Wspotcz. zmieszania (avg) 270 0.0 1000.0 a/kg

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy M
oM2!

00008<CR><LE>

0D0'!
0+48.5+48.2+48.8+48.5<CR><LF>
0D1!
0+5.7+5.5+5.9+5.7+29.3<CR><LF>

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy C
ocz!

000012<CR><LE>

0D0!
0+48.5+48.2+48.8+48.5<CR><LF>
0D1!
0+5.7+5.5+45.9+5.7+29.3<CR><LF>
0D2!

0+4.6+4.4+45.0+4.6<CR><LF>
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19.6.5.4 Przyporzgdkowanie bufora komend pomiaréw dodatkowych M3 / C3: cisnienie

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych lub angielskich:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Bezwgl. ci$n. powietrza (akt) 300 300.0 1200.0 hPa
Bezwgl. ci$nienie powietrza (min) | 320 300.0 1200.0 hPa
Bezwgl. cisnienie powietrza (max) | 340 300.0 1200.0 hPa
Bezwgl. cisnienie powietrza (avg) | 360 300.0 1200.0 hPa
Gestos¢ powietrza (akt) 310 0.000 3.000 kg/m3
Bufor ‘1’

Wzgl. cis$n. powietrza (akt) 305 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (min) 325 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. ci$n. powietrza (max) 345 300.0 1200.0 hPa
Wzgl. cis$n. powietrza (avg) 365 300.0 1200.0 hPa

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy M

oM3!

00009<CR><LF>

0DO0!
0+1001.0+1000.0+1002.0+1001.04+1.119<CR><LF>
0DI1'!

0+1017.0+41016.0+41018.0+41017.0<CR><LF>

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy C

oc3!

000009<CR><LE>

0Do'!
0+1001.0+1000.0+1002.0+1001.04+1.119<CR><LF>
0D1!

0+1017.0+41016.0+41018.0+1017.0<CR><LF>
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19.6.5.5 Przyporzadkowanie bufora komend pomiaréw dodatkowych M4 / C4: wiatr

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Predkos¢ wiatru (akt) 400 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (min) 420 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (max) 440 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (avg) 460 0.0 75.0 m/s
Predkos¢ wiatru (wek) 480 0.0 75.0 m/s
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Bufor 2’

Kierunek wiatru skoryg. (akt) 502 0.0 359.9 °
Jako$c¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Temperat. odczuwalna (akt) 111 -60.0 70.0 °C
Odchyl std. predkosci wiatru 403 0.0 60.0 m/s
Odchyl std. kierunku wiatru 503 0.0 359.9 °
Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:
Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Predko$¢ wiatru (akt) 410 0.0 167.8 Mph
Predkos¢ wiatru (min) 430 0.0 167.8 Mph
Predkos¢ wiatru (max) 450 0.0 167.8 Mph
Predkos¢ wiatru (avg) 470 0.0 167.8 Mph
Predkos¢ wiatru (wek) 490 0.0 167.8 Mph
Bufor ‘1’

Kierunek wiatru (akt) 500 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (min) 520 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (max) 540 0.0 359.9 °
Kierunek wiatru (wek) 580 0.0 359.9 °
Bufor 2’

Kierunek wiatru skoryg. (akt) 502 0.0 359.9 °
Jakos$¢ wiatru 805 0.0 100.0 %
Temperat. odczuwalna (akt) 116 -76.0 158.0 °F
Odchyl std. predkosci wiatru 413 0.0 60.0 m/s
Odchyl std. kierunku wiatru 503 0.0 359.9 °

CCRS
“Lufft
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19.6.5.6 Przyporzgdkowanie bufora komend pomiaréw dodatkowych M5 / C5: kompas

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych lub angielskich:

Wielko$¢ mierzona ‘ Kanat UMB ‘ Min ‘ Max ‘ Jednostka
Bufor ‘0’
Kompas (akt) ‘ 510 l 0.0 l 359.0 °

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy M
oM5'!

00001<CR><LFE>

0DO0!

0+348.0<CR><LF>

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy C
0cs!

000001<CR><LF>

0D0!

0+348.0<CR><LF>

19.6.5.7 Przyporzgdkowanie bufora komend pomiaréw dodatkowych M6 / C6: opady i wilgotnos¢ lisci

Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

llos¢ opadu skumulowana 620 0.0 100000.0 mm
llos¢ opadu réznicowa 625 0.00 100000.00 | mm
Intensywnos¢ opadu 820 0.0 200.0 mm/h
Rodzaj opadu 700 0, 60, 70

Bufor ‘1’

Wilgotnosé¢ liscia mV (akt) 710 0,0 1500,0 mV
Wilgotnosé¢ liscia mV (min) 730 0,0 1500,0 mV
Wilgotnos¢ liscia mV (max) 750 0,0 1500,0 mV
Wilgotnos¢ liscia mV (avg) 770 0,0 1500,0 mV
Stan wilgotnosci liscia 711 0/1

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy M

oMe6'!

00009<CR><LFEF>

0DO0'!

0+1324.5+1.10+4.4+60<CR><LF>

0DI1!
0+603.5+562.4+847.4+623.8+1<CR><LE>
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Urzagdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$é mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

llo$¢ opadu skumulowana 640 0.000 3937.000 In
llo$¢ opadu réznicowa 645 0.0000 3937.0000 In
Intensywnos$¢ opadu 840 0.000 7.874 in/h
Rodzaj opadu 700 0, 60, 70

Bufor ‘1’

Wilgotnos¢ liscia mV (akt) 710 0,0 1500,0 mV
Wilgotnos¢ liscia mV (min) 730 0,0 1500,0 mV
Wilgotnos¢ liscia mV (max) 750 0,0 1500,0 mV
Wilgotnos¢ liscia mV (avg) 770 0,0 1500,0 mV
Stan wilgotnosci liscia 711 0/1

19.6.5.8 Przyporzadkowanie bufora komend pomiaréw dodatkowych M7 / C7: promieniowanie catkowite

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych lub angielskich:

Wielkos$¢ mierzona Kanat UMB | Min Max Jednostka
Bufor ‘0’

Promieniowanie catk. (akt) 900 0.0 1400.0 W/m2
Promieniowanie catk. (min) 920 0.0 1400.0 W/m2
Promieniowanie catk. (max) 940 0.0 1400,0 W/m?
Promieniowanie catk. (avg) 960 0.0 1400.0 W/m?

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy M

oM7!
00004<CR><LE>
0DO0'!

0+780.0+135.0+920.0+530.0<CR><LF>

19.6.5.9 Przyporzgdkowanie bufora komend pomiaréw dodatkowych M8 / C8: temperatura zewnetrzna

Urzadzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach metrycznych:

Wielkos¢ mierzona | Kanat UMB | Min | Max | Jednostka
Bufor ‘0’
Temp. zewnetrzna (akt) ‘ 101 ‘ -40.0 ‘ 80.0 °C

Przyktad: Odczyt za pomocg komendy M

0M8'!
00001<CR><LF>
0D0!
0+13.5<CR><LF>
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Urzgdzenie skonfigurowane do pomiaru w jednostkach angielskich:

Wielko$¢ mierzona ‘ Kanat UMB ‘ Min ‘ Max ‘ Jednostka
Bufor ‘0’
Temp. zewnetrzna (akt) ‘ 106 ‘ -40.0 ‘ 176.0 ‘ °F

19.6.6 Polecenie identyfikacja urzadzenia

Na zadanie identyfikacji urzgdzenie odpowiada nastepujgcym komunikatem (przykfad dla urzgdzenia SDI-12 o
adresie ‘0’):

01!

013Lufft.deWsx00ynnn

X: typ urzgdzenia (4, 5, 6, 2, 3)

y: jednostki metryczne / angielskie ( m = metryczne, u = angielskie)

nnn; wersja oprogramowania

np. dla WS600-UMB, skonfigurowanego dla jednostek angielskich:
01!
013Lufft.dewsSe00u022

19.6.7 Polecenie weryfikacji

Komenda weryfikacji aV! jest uzywana do sprawdzenia stanu pracy urzadzenia. Urzgdzenie odpowiada na
zadanie:

a0005<CR<LF>

tj. 5 wartosci jest dostepnych w buforze.

Pierwsze 3 “wartosci pomiarowe”, transmitowane w buforze ‘0’ zawierajg informacje o stanie kanatow
pomiarowych.

Dane o stanie kanatéw sg potgczone w celu utworzenia “imitacji wartosci pomiarowych”, w ktérych kazda cyfra
reprezentuje jeden stan. Ponizej przedstawiono kodowanie stanéw. Ogdlnie kazdy czujnik pomiarowy posiada
dwie warto$ci stanu, jedng dla warto$ci bezposredniej, a druga dla wartosci buforowej uzywanej do wyliczania
wartosci minimalnej, maksymainej i Srednie;.

Ostatnie dwie wartosci, transmitowane w buforze 1, pokazujg temperatury podgrzewania czujnikéw wiatru i
opadu.

Bufor ‘0’

1 grupa statusu: +nnnn Temperatura powietrza, bufor temperatury powietrza,
punkt rosy, bufor punktu rosy

1 grupa statusu: +nnnnnn Temperatura powietrza, bufor temperatury powietrza,

(tylko WS401 / WS601) punkt rosy, bufor punktu rosy, status wilgotnosci
liscia, bufor statusu wilgotnosci liscia

2 grupa statusu: +nnnnnn Wilgotnos¢ wzgledna, bufor wilgotnosci wzglednej,
wilgotnos$¢ bezwzgledna, bufor wilgotnosci
bezwzglednej, wspotczynnik zmieszania, bufor
wspotczynnika zmieszania

3 grupa statusu: +nnnnnn Cisnienie powietrza, wiatr, bufor wiatru, kompas, opad

(WS301/501 transmitujg status promieniowania
catkowitego zamiast statusu opadu)

Bufor ‘1’, urzgdzenie skonfigurowane dla jednostek metrycznych

Wielko$¢ mierzona Kanat UMB | min max Jednostka
Temp. podgrzew. czujnika wiatru | 112 -50 +150 °C
Temp. podgrzew. czujnika opadu | 113 -50 +150 °C

Bufor ‘1’, urzgdzenie skonfigurowane dla jednostek angielskich

Temp. podgrzew. czujnika wiatru 117 -58 +302 °F

Temp. podgrzew. czujnika opadu | 118 -58 +302 °F
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Kody stanu czujnika:

Stan czujnika Kod
OK 0
UNGLTG_KANAL 1
E2_CAL_ERROR 2

E2_CRC_KAL_ERR
FLASH_CRC_ERR
FLASH_WRITE_ERR
FLASH_FLOAT ERR

MEAS_ERROR

MEAS_UNABLE

INIT_ERROR

o |0 | bW

VALUE_OVERFLOW
CHANNEL_OVERRANGE

VALUE_UNDERFLOW 7
CHANNEL_UNDERRANGE

BUSY 8

other sensor status 9

Przykfad (WS600-UMB, SDI-12 adres ‘0’, brak btedéw):

ov!

00005<CR><LF>

0DO!
0+0000+000000+00000<CR><LF>
0D1!

0+73.0+65.3<CR><LF>

Przyktad (WS600-UMB, SDI-12 adres ‘0’, awaria kompasu):

ov!

00005<CR><LF>

0DO0!
0+0000+000000+000030<CR><LF>
0D1!

0+73.0+65.3<CR><LEF>

19.6.8 Polecenie zmiany systemu jednostek

Komenda jest uzywana do zmiany systemu jednostek uzywanego w SDI12 z metrycznego na angielski i
odwrotnie. Jest zaimplementowana jako charakterystyczna dla producenta komenda X.

Komenda: aXU<u/m>!
Odpowiedz: aU<u/m><CR><LF>
u: jednostki angielskie, m: jednostki metryczne

Przyktad: zmiana na jednostki metryczne, SDI-12 adres ‘0’
0XUm!
OUm<CR><LF>

o
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19.6.9 Polecenie: ustawienie okresu usredniania

Wartosci pomiarowe avg, min, max i vct sg wyznaczane ze zmiennego okresu czasu o dtugosci od 1 do 10min.
Dtugos¢ tego okresu moze by¢ ustawiania oddzielnie dla grup temperatura / wilgotno$¢, cisnienie powietrza i
wiatr (algorytm usredniania nie dotyczy opaddw i kompasu).

Polecenie: axa<t/p/w/r>+nn!

t : temperatura i wilgotnos¢

p: cisnienie

w: wiatr

r: promieniowanie catkowite

nn: okres w minutach, dopuszczalny zakres: 1 do 10
Odpowiedz: axa<t/p/w/r>+nn<CR><LF>

Odpowiedz na prébe ustawienia nieprawidtowego okresu:
aXAf<CR><LE>

Przyktad: ustawianie okresu usredniania dla temperatury i wilgotnosci 5 minut
OXAt+5!
0XAt+5<CR><LF>

19.6.10 Komunikat: ustawianie lokalnej wysokosci

W celu wyznaczenia wzglednej wartosci ci$nienia barometrycznego niezbedna jest znajomosc¢ lokalnej
wysokosci nad poziomem morza.

Polecenie:aXH+nnnn'!

nnnn: lokalna wysokos$¢ n.p.m. miejsca montazu urzadzenia w metrach

Odpowiedz: aXH+nnnn<CR><LF>

Odpowiedz w razie préby ustawienia nieprawidtowej wysokosci (-100 > wysokos¢ > 5000):
aXHE<CR><LEF>

Przyktad: wysokos$é miejsca montazu urzadzenia wynosi 135m n.p.m.:
O0XH+135!
0XH+135<CR><LF>

19.6.11 Ustawianie lokalnej deklinacji magnetycznej

Dla uzyskania doktadnych wskazan kompasu konieczne jest ustawienie lokalnej deklinacji magnetyczne;j.
Polecenie: aXD+nnn.n!

nnn.n: lokalna deklinacja magnetyczna w miejscu montazu w ° *)

Odpowiedz: aXD+nnn.n<CR><LF>

Odpowiedz na prébe ustawienia nieprawidtowej deklinacji (-180.0 > deklinacja > +180.0):
aXDE<CR><LF>

Przyktad: Deklinacja w miejscu montazu wynosi -5.3°
0XD-5.3!
0XD-5.3<CR><LF>

*) Wartos¢ deklinacji magnetycznej mozna znalez¢ na rozmaitych stronach, np.
http://www.ngdc.noaa.gov/geomag-web/#declination

19.6.12 Wiaczanie/wytaczany korekcji kompasu

Korekcja wskazan kierunku wiatru za pomocg kompasu moze by¢ wtgczana i wytgczana.
Polecenie: axw<c/u>!

c: kierunek wiatru jest korygowany wskazaniami kompasu

u: kierunek wiatru nie jest korygowany wskazaniami kompasu
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Odpowiedz: aXW<c/u><CR><LE>
Odpowiedz na prébe ustawienia nieprawidtowej opciji:
aXWE<CR><LE>

Przyktad: Wtaczenie korekcji kierunku wiatru za pomocg kompasu
0Xwc!
OXWc<CR><LEF>

19.6.13 Ustawianie trybu oszczedzania energii

Dla instalacji pomiarowych z ograniczong mocg zasilania stacja moze pracowac w trybie oszczedzania poboru
energii (patrz strona 33).

Uwaga: Praca w trybie oszczedzania poboru energii niesie za sobg pewne ograniczenia funkcjonalne!
Polecenie: axL<n/s/w>!

n: praca normalna

s: tryb oszczedzania energii 1 (wylgczone ogrzewanie / wentylator)

w: tryb oszczedzania energii 2 (tryb uspienia)

Odpowiedz: axl.<n/s/w) <CR><LF>

Po odpowiedzi nastepuje reset stacji, tzn. stacja bedzie niedostepna przez moment.

Odpowiedz na wybor nieprawidtowej opcji albo nieprawidtowej kombinacji trybow:
aXLEf<CR><LF>

Przyktad: Wtaczenie 2 trybu oszczedzania energii
0XLw!
0XLw<CR><LEFE>

19.6.14 Ustawianie trybu podgrzewania

Podgrzewanie czujnikéw opadu i wiatru mozna skonfigurowa¢ w rézne tryby pracy (patrz rozdziat 10.4).
Zaleznie od modelu stacji pogody (WS200 ...WS700) dostepna jest tylko okreslona kombinacja trybow pracy.
Stacja sprawdza automatycznie dostepne kombinacje zgdanych trybéw podgrzewania .

Polecenie: axMn !

n: tryb podgrzewania (0: automatyczny, 1: tryb 1, 2: wytgczone, 3: tryb eko 1)
Odpowiedz: aXMnm<CR><LF>

n: wybrany tryb podgrzewania czujnika wiatru

m: wybrany tryb podgrzewania czujnika opadu

OdpowiedzZ w razie préby ustawienia nieprawidtowego trybu pracy:
aXMf<CR><LF>

Przyktad: Stacja WS400-UMB ma pracowac w trybie 1
0xXM1 !
0XM21<CR><LF>

Poniewaz WS400-UMB nie posiada czujnika wiatru, zostanie automatycznie ustawiony tryb 2 (= wytgczony).
19.6.15 Ustawianie wartosci progowej wilgotnosci liscia

Parametr ustawiany definiuje prég napiecia dla czujnika wilgotnosci liscia (tylko WS401-UMB i WS601-UMB),
gdzie stan wilgotnosci liscia jest zdefiniowany jako O lub 1. Za pomocg operacji SDI12, warto$¢ napiecia
wymagana dla prawidtowego okreslenia wartosci progowej jest uzyskiwana za pomocg rozkazu aM6!.

Polecenie: axB+nnn.n!

nnn.n: wartos¢ progowa wilgotnosci liscia

Odpowiedz: axB+nnn.n<CR><LF>

Odpowiedz w razie préby ustawienia nieprawidiowej wartosci progowej (<200 lub >1200):
aXBf<CR><LF>
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Przyktad: Napiecie z czujnika wilgotnosci mierzone w stanie suchym wynosi 613mV. Zalecane ustawienie
wynosi 633mV.

0XB+633.0!
0XB+633.0<CR><LFEF>

19.6.16 Ustawianie rozdzielczosci deszczomierza

Rozdzielczo$¢ deszczomierza mechanicznego modeli WS401-UMB oraz WS601-UMB, jak rowniez
opcjonalnego deszczomierza zewnetrznego moze by¢ dobierana mechanicznie. Rozdzielczos¢ musi by¢
zaprogramowana w konfiguracji przyrzadu.

Komenda: aXK+n!

n: rozdzielczo$¢ deszczomierza w 1/10mm, prawidtowe ustawiania to: 1, 2,5, 10 (0.1, 0.2, 0.5 i 1mm)
Odpowiedz: aXK+n<CR><LF>

Odpowiedz w razie préby ustawienia nieprawidtowej rozielczosci:

aXKf<CR><LF>

Przykfad: Ustawienie rozdzielczosci deszczomierza 0.2mm
0XK+2!
0XK+2<CR><LF>

19.6.17 Zerowanie globalnej ilosci opadu

Komenda sprowadza zakumulowang ilos¢ opadu do wartosci 0.0mm. Jednoczesnie jest dokonywany restart
staciji.

Komenda: axcC!

Odpowiedz: aXCok<CR><LFEF>

Po odpowiedzi nastepuje restart stacji, tzn. ze stacja bedzie niedostepna przez chwile.

Przyktad:
oxc!
0XCok<CR><LF>

19.6.18 Resetowanie stacji

Komenda inicjuje reset stacji.

Komenda: aXR!

Odpowiedz: aXRok<CR><LF>

Po odpowiedzi nastepuje restart staciji, tzn. ze stacja bedzie niedostepna przez chwile.

Przyktad:
OXR!
0XRok<CR><LFE>

19.7 Komunikacja za pomocg protokotu Modbus

W celu fatwiejszej integracji kompaktowej stacji pogody z rodziny WS ze srodowiskiem sterownikéw
programowalnych (PLC), zostata zaimplementowana obstuga protokotu Modbus.

Wielkosci mierzone sg mapowane do rejestréw Modbus. Zakres dostepnych wielkosci jest zasadniczo taki sam
jak dla protokotu UMB, witgczajgc rézne systemy jednostek.

Dla tatwiejszej i bezpiecznej integracji nie zastosowano par rejestrow dla 32 bitowych wartosci catkowitych lub
zmiennoprzecinkowych, ktére nie wystepujg w standardzie Modbus. Wszystkie wartosci pomiarowe sg
mapowane do rejestrow 16 bitowych z zastosowaniem odpowiednich wspdétczynnikéw skalujgcych.

19.7.1 Parametry komunikacji Modbus

Stacja WSxxx-UMB moze by¢ skonfigurowana dla protokotéw MODBUS-RTU albo MODBUS-ASCII.
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Podstawowa konfiguracja musi by¢ dokonana za pomocg programu UMB Config Tool.

Po wybraniu w programie UMB Config Tool protokotu MODBUS RTU albo MODBUS-ASCII, zostanie ustawiona
predkos¢ komunikacji 19200 Bd i parzystos¢ even.

Tryby pracy Modbus:
Predkos¢ transmisiji:
Ustawienia interfejsu

Sugerujemy ustawienie czestotliwosci odczytu na 10s lub dituzej, poniewaz z wyjgtkiem kanatéw ,predkosc
wiatru szybka / kierunek wiatru szybki“, ktére przewidziano do celéw specjalnych, czestotliwos¢ odswiezania
danych wynosi 210s. W kazdym razie dla wigkszos$ci danych pogodowych znaczgcych zmian mozna sie

MODBUS-RTU, MODBUS-ASCII
19200 (9600, 4800 lub nizsza)
8E1, 8N1, 8N2

UWAGA: Komunikacja Modbus zostata przetestowana z interwatem odczytéw wynoszacym 1
sekunde. Nie testowano prawidiowosci dziatania kompaktowej stacji pogody przy wyzszej
czestotliwosci odpytywania za pomocg protokotu Modbus.

spodziewacé nie wczesdniej niz w przeciggu minut.

19.7.2 Adresowanie

Adresy Modbus sg identyczne jak adresy UMB. Dopuszczalne adresy Modbus obejmujg zakres 1 do 247. Jesli
zostat ustawiony wyzszy adres UMB, adres Modbus przyjmie warto$¢ 247.

19.7.3 Funkcje Modbus

Zaimplementowano funkcje klas zgodnosci 0 i 1 o ile majg one zastosowanie do WSxxx-UMB, tzn. wszystkie

funkcje dziatajgce na poziomie rejestréw.

Klasa zgodnosci 0

0x03 Odczyt rejestrow podtrzymujgcych Wybrane ustawienia konfiguracyjne
0x16 Zapis wielu rejestrow Wybrane ustawienia konfiguracyjne
Klasa zgodnosci 1
0x04 Odczyt rejestrow wejsciowych Wartosci pomiarowe i status
0x06 Zapis pojedynczego rejestru Wybrane ustawienia konfiguracyjne
0x07 Odczyt statusu wyjgtkow Aktualnie nieuzywany
Diagnhostyka
0x11 Zgtoszenie ID slave’a (odpowiedz na adres rozgtoszeniowy)

LCURS
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19.7.3.1 Funkcja 0x03 odczyt rejestrow podtrzymujgcych

Rejestry podtrzymujgce sg uzywane do uzyskiwania dostepu do wybranych parametréw nastawnych. Tak jak
wartosci pomiarowe sg one mapowane do rejestréw 16 bitowych.

Nr Adr. Parametr Wartos¢ Skala
rej. rej
1 0 Lokalna wysokos$¢ | Wysoko$¢ w m, do obliczania wzglednego ci$nienia 1.0
powietrza
Zakres wartosci: -100...5000
2 1 Deklinacja Lokalne odchylenie od prawidtowych wskazan kompasu. 10.0

Zakres wartosci: -3599...3599
(odpowiadajacy -359.9°...+359.9°)

3 2 Okres usredniania | Okres usredniania i wyznaczania warto$ci min/max w 1.0
TFF minutach
Zakres dopuszczalny: 1...10
4 3 Okres usredniania | Okres usredniania i wyznaczania warto$ci min/max w 1.0
cisnienia minutach

Zakres dopuszczalny: 1...10

5 4 Okres usredniania | Okres usredniania i wyznaczania warto$ci min/max w 1.0
wiatru minutach

Zakres dopuszczalny: 1...10

6 5 Okres usredniania | Okres usredniania i wyznaczania warto$ci min/max w 1.0
prom. catkowitego | minutach

Zakres dopuszczalny: 1...10

7 6 Tryb ogrzewania Wyzszy baijt: tryb podgrzewania czujnika wiatru
Nizszy baijt: tryb podgrzewania radaru

Zakres wartosci kazdego baijtu 0...3
(szczegdty w rozdziale 10.4)

8 7 Resetowanie (Dziata tylko przy zapisie do rejestru, odczyt zwraca
globalnego opadu | zawsze 0)

9 8 Resetowanie stacji | (Dziata tylko przy zapisie do rejestru, odczyt zwraca
zawsze 0)

Tryby podgrzewania (patrz rozdziat 0):
Automatyczny O

Tryb 1 1
Wylgcz. 2
Eko 1 3

19.7.3.2 Funkcja 0x06 zapis rejestrow podtrzymujgcych, 0x10 zapis wielu rejestrow

Poprzez zapisywanie rejestrow podtrzymujgcych mozna za pomocg protokotu Modbus ustawia¢ wybrane
parametry W Sxxx-UMB.

Przyporzgdkowanie rejestrow — patrz rozdziat 0

Poprawnos¢ transmitowanych wartosci jest sprawdzana. Wartosci nielegalne nie sg akceptowane i wywotujg
wyjatek Modbus.

Podczas zapisu wartosci 0x3247 (12871d) do rejestru nr 8 (adres rejestru 7) zapamietana globalna ilo$¢ opadu
zostanie wyzerowana 0. Nastepnie zostanie zainicjowany restart stac;ji.

Podczas zapisu warto$ci 0x3247 (12871d) do rejestru nr 9 (adres rejestru 8) zostanie zainicjowany restart staciji.

19.7.3.3 Funkcja 0x04 odczyt rejestrow wejsciowych

Rejestry wejsciowe zawierajg wartosci pomiarowe kompaktowej stacji pogody i zwigzane z nimi informacje o
stanie.

Warto$ci pomiarowe sg mapowane do rejestrow 16 bitowych za pomocg wspotczynnikéw skalujgcych (0...max.
65530 dla wartosci bez znaku, -32762...32762 dla wartosci ze znakiem).

Wartosci 65535 (0xffff) lub 32767 sg uzywane do wskazywania btednych lub niedostepnych wartosci
pomiarowych. Bardzie szczegétowa specyfikacja btedu moze byé uzyskana z rejestréw statusu.

Przyporzadkowanie wartosci do dostepnych adresow rejestrow (0...124) zostato zorganizowane w ten sposoéb,
aby uzytkownik maégt odczytac¢ najczesciej uzywane dane w matej ilosci (idealnie jednym) odczycie blokéw
rejestrow.

Zdefiniowano nastepujace bloki:

‘Lufft

108



Tel.: 12 632 1301, 12 632 6188, Fax: 12 632 1037, e-mail:office @test-therm.pl

odczytu jednego bloku rejestrow.

Informacje o stanie
Najczesciej uzywane wartosci niezalezne od uzywanego systemu jednostek
Najczesciej uzywane wartosci w jednostkach metrycznych
Najczesciej uzywane wartosci w jednostkach angielskich

Inne warto$ci mierzone

Przy uzywaniu jednostek metrycznych, pierwsze trzy bloki mogg dostarczy¢ wszystkich danych za pomocag

Nie ma réznicy w przyporzadkowaniu rejestréow pomiedzy poszczegdlnymi modelami urzgdzen rodziny WS.
Jesli, zaleznie od modelu, jakas warto$¢ nie wystepuje, bedzie to wskazywane przez ustawienie wartosci

btednej.

Szczegotowe informacje o zakresach pomiarowych, jednostkach, itp. zawierajg rozdziaty poswiecone opisowi
kanatéw UMBs (rozdziaty 6 i 19.1)

Nrrej. |Adr.rej |Parametr (kanat | Nazwa Wspoétczynnik skalowania, uwagi
UMB)

1 0 Identyfikacja Gorny bajt: Model stacji (2,3,4,5,6)
Dolny bajt: wersja oprogramowania

2 1 Status urzgdzenia

3 2 Status czujnika 1 | Bufor temperatury powietrza, temperatura powietrza, | Kodowanie 4 bitowe na kazdy status,
bufor punktu rosy, punkt rosy (gérny bajt -> dolny bajt, | patrz nizej
patrz tabela ponizej)

4 3 Status czujnika 2 | Bufor wilgotnosci wzgl., wilgotnos¢ wzgl., bufor Kodowanie 4 bitowe na kazdy status,
wilgotnosci bezwgl., wilgotno$é bezwgl. (gérny bajt -> | patrz nizej
dolny baijt, patrz tabela ponizej)

5 4 Status czujnika 3 | Bufor wspotczynnika zmieszania, wspotcz. Kodowanie 4 bitowe na kazdy status,
zmieszania, bufor cisnienia, ci$nienie (gérny bajt -> patrz nizej
dolny baijt, patrz tabela ponizej)

6 5 Status czujnika 4 | Wiatr, bufor wiatru, opady, kompas (gérny bajt -> Kodowanie 4 bitowe na kazdy status,
dolny bajt, patrz tabela ponizej) patrz nizej

7 6 Status czujnika 5 | Bufor promieniowania catkowitego, promieniowanie Kodowanie 4 bitowe na kazdy status,
catkowite, bufor wilgotnosci lisci, wilgotnos¢ lisci patrz nizej
(gorny bajt -> dolny bajt, patrz tabela ponizej)

8 7 Status czujnika 6 | Temp. zewnetrzna (patrz tabela ponizej)

9 8 Zarezerwowany

10 9 Diagnostyka: czas pracy w krokach 10s

11 10 200 Wilgotno$é wzgledna (akt.) Wspétcz. 10, z

12 11 220 Wilgotnosé wzgledna (min.) Wspotcez. 10, z

13 12 240 Wilgotno$é wzgledna (max.) Wspdtcz. 10, z

14 13 260 Wilgotno$é wzgledna (avg.) Wspdtcz. 10, z

15 14 305 Wzgl. ci$n. powietrza (akt.) Wspétcez. 10, z

16 15 325 Wzgl. ci$n. powietrza (min.) Wspotcz. 10, z

17 16 345 Wzgl. ci$n. powietrza (max.) Wspéicz. 10, z

18 17 365 Wzgl. cisn. powietrza (avg.) Wspéicz. 10, z

19 18 500 Kierunek wiatru (akt.) Wspotcz. 10, z

20 19 520 Kierunek wiatru (min.) Wspéicz. 10, z

21 20 540 Kierunek wiatru (max.) Wspéicz. 10, z

22 21 580 Kierunek wiatru (wek) Wspéicz. 10, z

23 22 501 Kierunek wiatru szybki Wspotcz. 10, z

24 23 502 Kierunek wiatru skorygowany Wspéicz. 10, z

25 24 510 Kompas Wspotcz. 10, z

26 25 805 Rodzaj opadu Wspdicz. 1, z

27 26 700 Jakos¢ pomiaru wiatru Wspédicz. 1, b
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Nrrej. |Adr.rej |Parametr (kanat | Nazwa Wspotczynnik skalowania, uwagi
UMB)

28 27 900 Promieniowanie catkowite Wspéicz. 10, z
29 28 920 Promieniowanie catkowite Wspdtcz. 10, z
30 29 940 Promieniowanie catkowite Wspdicz. 10, z
31 30 960 Promieniowanie catkowite Wspdicz. 10, z
32 31 100 Temperatura powietrza °C (akt.) Wspdtcz. 10, z
33 32 120 Temperatura powietrza °C (min.) Wspdtcz. 10, z
34 33 140 Temperatura powietrza °C (max.) Wspétcz. 10, z
35 34 160 Temperatura powietrza °C (avg.) Wspétcz. 10, z
36 35 110 Punkt rosy °C (akt.) Wspdtcz. 10, z
37 36 130 Punkt rosy °C (min.) Wspétcz. 10, z
38 37 150 Punkt rosy °C (max.) Wspéicz. 10, z
39 38 170 Punkt rosy °C (avg.) Wspéicz. 10, z
40 39 111 Temperatura odczuwalna °C Wspodtcz. 10, z
41 40 112 Temperatura ogrzewania — wiatr °C Wspdicz. 10, z
42 41 113 Temperatura ogrzewania — radar °C Wspéicz. 10, z
43 42 400 Predkos$¢ wiatru m/s (akt.) Wspéicz. 10, z
a4 43 420 Predkos$¢ wiatru m/s (min.) Wspédicz. 10, z
45 44 440 Predkos$¢ wiatru m/s (max.) Wspédicz. 10, z
46 45 460 Predkos¢ wiatru m/s (avg.) Wspéicz. 10, z
47 46 480 Predkos$¢ wiatru m/s (wek) Wspéicz. 10, z
48 a7 401 Predkos¢ wiatru szybka m/s Wspétcz. 10, z
49 48 620 Globalna ilo$¢ opadu mm Wspdicz. 100, b, max. 655.34mm
50 49 620 Roéznicowa ilos¢ opadu mm Wspoétcz. 100, b, max. 100.00mm
51 50 820 Intensywno$¢ opadu mm/h Wspétcz. 100, b, max. 200.00mm/h
52 51 105 Temperatura powietrza °F (akt.) Wspéitcz. 10, z
53 52 125 Temperatura powietrza °F (min.) Wspdtcz. 10, z
54 53 145 Temperatura powietrza °F (max.) Wspétcz. 10, z
55 54 165 Temperatura powietrza °F (avg.) Wspétcz. 10, z
56 55 115 Punkt rosy °F (akt.) Wspéicz. 10, z
57 56 135 Punkt rosy °F (min.) Wspétcz. 10, z
58 57 155 Punkt rosy °F (max.) Wspétcz. 10, z
59 58 175 Punkt rosy °F (avg.) Wspétcz. 10, z
60 59 116 Temperatura odczuwalna °F Wspétcz. 10, z
61 60 117 Temperatura ogrzewania — wiatr °F Wspdicz. 10, z
62 61 118 Temperatura ogrzewania — radar °F Wspdicz. 10, z
63 62 410 Predkos$¢ wiatru mph (akt.) Wspéicz. 10, z
64 63 430 Predkos$¢ wiatru mph (min.) Wspéicz. 10, z
65 64 450 Predkos¢ wiatru mph (max.) Wspdicz. 10, z
66 65 470 Predkos$¢ wiatru mph (avg.) Wspéicz. 10, z
67 66 490 Predkosé wiatru mph (wek) Wspéicz. 10, z
68 67 411 Predkos¢ wiatru szybka mph Wspéicz. 10, z
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Nrrej. | Adr.rej |Parametr (kanat | Nazwa Wspotczynnik skalowania, uwagi
UMB)
69 68 640 Globalna ilo$¢ opadu in Wspdicz. 1000, b, max. 25.800 in
70 69 640 Roéznicowa ilos¢ opadu in Wspétcz. 10000, b, max. 3.9370in
71 70 840 Intensywno$¢ opadu in/h Wspdicz. 10000, b, max. 6.5534 in
72 71 205 Wilgotnosé bezwzgl. (akt.) Wspétcz. 10, z
73 72 225 Wilgotnosé bezwzgl. (min.) Wspdtez. 10, z
74 73 245 Wilgotnosé bezwzgl. (max.) Wspdtcez. 10, z
75 74 265 Wilgotnosé bezwzgl. (avg.) Wspotcz. 10, z
76 75 210 Wspotcz. zmieszania (akt.) Wspdtcez. 10, z
7 76 230 Wspétcz. zmieszania (min.) Wspdtcez. 10, z
78 77 250 Wspoétcz. zmieszania (max.) Wspotcz. 10, z
79 78 270 Wspétcz. zmieszania (avg.) Wspdtcez. 10, z
80 79 300 Bezwgl. ci$nienie powietrza (akt.) Wspotcez. 10, z
81 80 320 Bezwgl. ci$nienie powietrza (min.) Wspodtcz. 10, z
82 81 340 Bezwgl. cisnienie powietrza (max.) Wspotcez. 10, z
83 82 360 Bezwgl. ci$nienie powietrza (avg.) Wspotcez. 10, z
84 83 405 Predkos¢ wiatru km/h (akt.) Wspotcz. 10, z
85 84 425 Predkos¢ wiatru km/h (min.) Wspotcez. 10, z
86 85 445 Predkos$¢ wiatru km/h (max.) Wspotcez. 10, z
87 86 465 Predkos$¢ wiatru km/h (avg.) Wspodtcz. 10, z
88 87 485 Predkos¢ wiatru km/h (wek) Wspotcez. 10, z
89 88 415 Predkos¢ wiatru kts (akt.) Wspotcez. 10, z
90 89 435 Predkos$¢ wiatru kts (min.) Wspdtcz. 10, z
91 90 455 Predkos$¢ wiatru kts (max.) Wspdtcz. 10, z
92 91 475 Predkos$¢ wiatru kts (avg.) Wspéicz. 10, z
93 92 495 Predkos¢ wiatru kts (wek) Wspétcz. 10, z
94 93 406 Predkos$¢ wiatru fast km/h Wspotcez. 10, z
95 94 416 Predkos$¢ wiatru fast kts Wspétcez. 10, z
96 95 403 Predkos$¢ wiatru Std. Dev. m/s Wspétcz. 100, z
97 96 413 Predkos$¢ wiatru Std. Dev. mph Wspétcz. 100, z
98 97 503 Wind Dir. Standard Dev. Wspétcz. 100, z
99 98 114 Wet Bulb Temp. °C (akt) Wspdtcz. 10, z
100 99 119 Wet Bulb Temp. °F (akt) Wspétcez. 10, z
101 100 215 Entalpia wtasciwa (akt) Wspétcez. 10, z
102 101 310 Gestos¢ powietrza (akt) Wspdicz. 1000, z
103 102 710 Wilgotnosé¢ liscia mV (akt) Wspdtcz. 1, z
104 103 730 Wilgotnosé¢ liscia mV (min) Wspdtcz. 1, z
105 104 750 Wilgotnos¢ liscia mV (max) Wspoicz. 1, z
106 105 770 Wilgotnosé¢ liscia mV (avg) Wspdtcz. 1, z
107 106 711 Stan wilgot. liscia (akt) Wspdtcz. 1, z
108 107 101 Temp. zewnetrzna °C (akt) Wspéitcz. 10, z
109 108 109 Temp. zewnetrzna °F (akt) Wspotcz. 10, z
110 109 806 Jakos¢ predkosci wiatru (szybka) Wspédtcz. 1, b
Zarezerwowany

*) wartosci odchylenia standardowego sg dostepne po pierwszym zgdaniu
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Status czujnika:

Kazdy rejestr przechowuje 4 statusy czujnikow kodowane za pomocg 4 bitow kazdy, wiec razem tworzg liczbe
16 bitowa. Kolejnosé sekwencja zdefiniowanej w ponizszej tabeli nalezy rozumie¢ od najbardziej znaczace;j
potéwki bajtu do najmniej znaczgce potdéwki bajtu. Wiekszos¢ czujnikéw posiada dwie wartosci statusu, jedng

dla samego czujnika i drugg dla bufora, z ktérego wyznaczane sg wartosci min/max oraz srednia.

Przyporzgdkowanie informac;ji statusu do rejestru

Rejestr Bajt Potéwka | Status
bajtu
gorna Bufor temperatury
gorny
dolna Temperatura
Status czujnika 1
gorna Bufor punktu rosy
dolny
dolna Punkt rosy
gorna Bufor wilgotnosci wzglednej
gorny
o dolna Wilgotnos¢ wzgledna
Status czujnika 2
gorna Bufor wilgotnosci bezwgl
dolny -
dolna Wilgotnos¢ bezwgl.
gorna Bufor wspéiczynnika zmieszania
gorny
o dolna Wspétczynnik zmieszania
Status czujnika 3 —
gorna Bufor ci$nienia
dolny
dolna Cisnienie
gorna Bufor wiatru
gorny -
o dolna Wiatr
Status czujnika 4 -
gorna Opad
dolny
dolna Kompas
gorna Bufor promieniowania catkowitego
gorny
. dolna Promieniowanie catkowite
Status czujnika 5
gorna Bufor wilgotnosci liscia
dolny - —
dolna Wilgotnosé liscia
gorna
gorny
. dolna Temp. zewnetrzna
Status czujnika 6
gorna
dolny
dolna

112

Lufft



Tel.: 12 632 1301, 12 632 6188, Fax: 12 632 1037, e-mail:office @test-therm.pl

Przyktad statusu czujnika 1:
Status bufora temperatury, status temperatury, status bufora punktu rosy, status punktu rosy

Goérny Baijt Dolny bajt

Gorna | Dolna | Gérna | Dolna
© =

> =

= 'E é > ?
5 | & a8 | S
S g 5 5 <
ag = @ g

5 3 0 7

Przyktadowe wartosci powyzej (tylko dla ilustracji, dana kombinacja nie wystgpi w rzeczywistosci) sg fgczone
tworzgc wartos¢ rejestru 0x5307 = 21255.

Pojedyncze statusy mozna uzyskac¢ z rejestru jako catkowitg czes¢ nastepujgcych wyrazen:
Status 1 = rejestr / 4096

Status 2 = (rejestr / 256) AND Ox000F
Status 3 = (rejestr / 16) AND 0x000F
Status 4 = rejestr AND Ox000F

Ponizsza tabela pokazuje sposob kodowania stanow:

Kodowanie statusu czujnika:

Stan czujnika Kod
OK 0
UNGLTG_KANAL 1
E2_CAL_ERROR 2

E2_CRC_KAL_ERR
FLASH_CRC_ERR

FLASH_WRITE_ERR
FLASH_FLOAT ERR

MEAS_ERROR, 3
MEAS_UNABLE

INIT_ERROR 4
VALUE_OVERFLOW 5

CHANNEL_OVERRANGE
VALUE_UNDERFLOW
CHANNEL_UNDERRANGE

BUSY 6

Other Sensor State 7
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19.8 Komunikacja za pomocg protokotu XDR

Protokét XDR pozwala na transmisje wybranego zestawu danych za pomocg protokotu zgodnego z NMEA.
Sentencja danych moze by¢ wysytany na zgdanie albo stacja moze go wysyta¢ w trybie automatycznym z
okreslonym interwatem.

Zestaw rozkazow konfiguracyjnych ASCII pozwala na zastosowanie pewnych ustawien konfiguracyjnych bez
opuszczania protokotu XDR.

Dla ustawien konfiguracyjnych wykraczajgcych poza ten zestaw rozkazéw nalezy wykorzysta¢ program UMB
Config Tool. Aby zmieni¢ protokét na UMB nalezy w ciggu 5 sekund od wigczenia zasilania wysta¢ do
urzadzenia dowolny komunikat UMB.

[Main [infa | wSwUMB |

General properties Communication properties

D 1 % Linespeed

Description compact weather station We Pratacal
Timeout protocol change 10 % [min]

Measurement Setup WS5S601-UMB

| TempdrH. | Pressure ! wind I Fiain gauge | Extemal sensors I E nergie managementi MMEA: DR |

Automatic telegram output Air pressure mode
u] utput intervall MEA
o
15 =

MME& talker device identifier

() ]

| | |

Rysunek 39: Konfiguracja protokotu NMEA (XDR)

ID: Identyfikator urzgdzenia (ustawienie fabryczne 1; przypisa¢ ID urzadzen
dodatkowych w porzgdku narastajgcym).

Description: W celu rozrdzniania urzadzen tu mozna wprowadzi¢ opis tekstowy, np.
lokalizacje.

Linespeed: Predkos¢ transmisiji.

Protocol: Protokét komunikacyjny czujnika (NMEA: XDR).

Timeout: W przypadku tymczasowej zmiany protokotu komunikacyjnego, urzadzenie
powraca do skonfigurowanego protokotu po tym czasie (w minutach)

Automatic telegram output: Aktywacja (enabled) lub dezaktywacja (disabled) ciggtego, automatycznego
wysytania danych z okreslonym interwatem.

Air pressure mode: Wybér cisnienia wzglednego lub absolutnego dla wysytania danych.

NMEA talker device identifier: Wybdr czesci identyfikatorow (ID) nagtdwkow protokotu NMEA.
19.8.1 Podstawowe parametry interfejsu

e Predkos$¢ transmisji z zakresu 1200...57600bps, liczba bitow danych 8, bez parzystosci, 1 bit stopu
(8N1).

e |D urzadzenia identyczny z ID UMB, ale ograniczony do 98. Adres 99 jest przeznaczony dla
rozgtaszania.

e Wysylanie danych na zadanie lub ciggle (zaleznie od konfiguracji).

e Rozkazy i wiadomosci wytgcznie w trybie tekstowym ASCII
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19.8.2 Format rozkazéw i odpowiedzi

Bajt

0 o Znak poczatku
1,2 ‘01 Adres docelowy
3,4 ‘00’ Adres zrédtowy
5...n Dane rozkazu
n+1, n+2 <CR><LF> | Znaki zakonczenia

Pole danych rozkazu zawsze rozpoczyna sie od 2-znakowego identyfikatora rozkazu, opcjonalnie z parametrem
rozpoczynajgcym sie od znaku ‘=’.

Aktualnie zaimplementowane identyfikatory rozkazéw sg nastepujace:

e P9 pojedynczy pomiar w formacie XDR

e PP rozpoczecie cigglego pomiaru w formacie XDR

e PB pojedynczy pomiar w formacie PWSD

e PC rozpoczecie ciggtego pomiaru w formacie PWSD

e GW opcja: dodanie sentencji MWD (dane wiatromierza) do formatu XDR
e Ml interwat pomiaru ciggtego

e J3 tryb ci$nienia (ciSnienie bezwzgledne lub wzgledne)

e JS wysokos¢ potozenia czujnika n.p.m.

JW dane predkosci srednie lub chwilowe
e BR predkos¢ transmisji danych

e ID adres urzagdzenia

e NH prefiks komunikatu

Jesli urzagdzenie odbierze nieprawidtowy rozkaz (brakujgcy znak poczatkowy lub koncowy, nieprawidtowy adres,
nieprawidtowa struktura), wtedy nie odpowiada.

Jesli rozkaz zawiera nieprawidtowe wartosci parametru, urzadzenie nie odpowiada.

Rozkazy ustawiania muszg by¢ poprzedzone rozkazem zezwolenia zapisu ‘EW’. Rozkaz ten nie generuje
odpowiedzi i moze by¢ w odréznieniu od innych rozkazéw, wysytany bez znakéw zakohczenia transmisji
<CR><LF>. Znaczy to, ze rozkaz zezwolenia na zapis oraz rozkaz ustawiajgcy mogg by¢ wystane razem bez
znakdéw zakonhczenia miedzy nimi.

Przyktad:

0100EW*0100J3=1<CR><LF>

oraz

0100EW<CR><LE>*0100J3=1<CR><LF>

sg waznymi rozkazami dla ustawienia trybu cisnienia.

Rozkazy ustawiania nie wymagajg poprzedzania rozkazem zezwolenia na zapis sg oznaczone w opisach
rozkazéw.

19.8.3 Format rozkazéw dla danych pomiarowych XDR

Format wiadomosci dla rozkazéw pomiaru P9 / PP spetniajg definicje dla wiadomosci NMEA W1 (przyrzady
meteorologiczne).

Komunikaty sg zorientowane na pola ze zmienng dtugoscia. Pola sg separowane przecinkami.
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Format wiadomosci:
Shhhhh, P, x.xxxx,B,0,C,yy.y,C,0,H,zz.z,P, 0<KCR><LF>

$hhhhh Nagtowek wiadomosci, domysinie $WIXDR (WI — identyfikator przyrzadu meteorologicznego, XDR
— identyfikator sentenc;ji ‘przetwornik pomiarowy’).

, separator

P typ przetwornika ‘cisnienie’

, separator

X XXX warto$c¢ cisnienia

, separator

B jednostka: bar

, separator

0 identyfikator przetwornika, O
, separator

C typ przetwornika ‘temperatura
) separator

yy.y wartos¢ temperatury

) separator

C jednostka: °C

, separator

0 identyfikator przetwornika, O
, separator

H typ przetwornika ‘wilgotnos¢’
22.Z wartoséwilgotnosci

) separator

P jednostka: %

, separator

0 identyfikator przetwornika, O

<CR><LF> znaki konczace

*) Nagtéwek wiadomosci mozna modyfikowac. Program UMB Config Tool pozwala na zmodyfikowanie bajtow
identyfikatora nagtéwka. Rozkaz XDR NH pozwala na kompletng zmiane nagtowka. Znak rozpoczynajgcy ‘$’
jest staty i nie mozna go zmienic.

19.8.4 Format wiadomosci dla danych pomiarowych MWD

Rozkazy P9 / PP mogg by¢ opcjonalnie rozszerzone o sentencje MWD zawierajgcg dane wiatromierza.
Sentencja MWD jest zgodna z definicjg wiadomosci NMEA W1 (przyrzady meteorologiczne).

Opcje te mozna wigczac i wytgcza¢ za pomocg rozkazu GW.
Rozkaz JW pozwala na wybranie miedzy wartoscig chwilowg a $rednig.
Komunikaty sg zorientowane na pola ze zmienng diugosciag. Pola sg separowane przecinkami.

Format wiadomosci:

$hhhhh Nagtowek wiadomosci, domysinie $WIMWD (WI — identyfikator przyrzadu meteorologicznego,
MWD - identyfikator sentencji ‘pomiary wiatru’).

, separator

P typ przetwornika ‘cisnienie’

, separator

aaa.a wartosc¢ kierunku [°]

, separator

T identyfikator: ‘rzeczywista potnoc’
, separator

bbb.b wartos¢ kierunku [°]

, separator
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<CR><LF>

identyfikator: ‘magnetyczna pétnoc’
separator
predkos¢ wiatru
separator
jednostka: kt (wezet)
separator
predkos¢ wiatru
separator
jednostka: m/s
znaki kohczace

*) Nagtéwek wiadomosci mozna modyfikowac¢. Sentencja MWD uzywa tego samego prefiksu co XDR. Prefiks
mozna zmieni¢ za pomocg programu UMB Config Tool lub rozkazu XDR NH. Znak ‘$’ rozpoczynajgcy nagtowek
jest staty i nie mozna go zmienic.

**) Tutaj kierunki wiatru ‘rzeczywisty’ i ‘magnetyczny’ sg identyczne.

19.8.5 Format wiadomosci dla pomiaru OR0

Format sentencji ORO jest formatem wiasnosciowym podobnym do zasad NMEA 0183. Sentencja OR0 zawiera
istotne wartosci pomiarowe kompaktowej stacji pogody i jest przeznaczona do zachowania kompatybilnosci z
istniejgcymi instalacjami.

Sentencja jest zgdana za pomoca rozkazu PB dla pojedynczego pomiaru oraz PC dla transmisji cyklicznej.

Jesli okreslone warto$ci pomiarowe sg niedostepne dla podtypu konkretnej stacji, odpowiedni wielkosci przyjma

wartos¢ 999999. To samo dotyczy pomiardw, dla ktérych status jest rézny od OK.
Komunikat jest zorientowany na pola o zmiennej dtugos$ci. Pola sg separowane przecinkiem.

Format wiadomosci:

ORO, Dm=aaaD, Sm=bb.bM, Ta=cc.cC,Ua=ddd.dP, Pa=e.eeceeB,Rc=f. ffM, Pt=ggN<CR><LF>

ORO

Dm

aaa
D

Sm

bb.b
M

Ta

cc.c
Cc

Ua

dd.d

e.eeee

nagtéwek wiadomosci

separator

identyfikator predkosci wiatru
separator

kierunek wiatru

jednostka [°]

separator

identyfikator predkosci wiatru
separator

predkos¢ wiatru

jednostka [m/s]

separator

identyfikator temperatury powietrza
separator

temperatura powietrza

jednostka temperatury [°C]
separator

identyfikator wilgotnosci wzgledne;j
separator

wilgotnos¢ wzledna

jednostka [%]

separator

identyfikator cisnienia atmosferycznego
separator

cisnienie
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B jednostka [bar]

, separator

Rc identyfikator opadu réznicowego

= separator

ff.ff réznica opadu (wzgledem ostatniej transmisji)
M jednostka [mm]

, separator

Pt identyfikator typu opadu

= separator

a9 kod opadu (00 brak opadu, 60 deszcz, 70 sSnieg)
C kod jednostki

<CR><LF> znaki koAczgce
19.8.6 Rozkazy pomiaru

Przyktady rozkazow sg pokazane dla jednostki o adresie ID 01.

19.8.6.1 Pomiar pojedynczy w formacie XDR

Identyfikator rozkazu: P9
Parametr: brak

Przyktad rozkazu:
*0100P9<CR><LF>

Odpowiedz (dane wiatru nieaktywne):
SWIDXR, P,<ciénienie bar>,B,0,C,<temperatura °C>,C,0,H,<wilgotnos$é¢ %>,P, 0<CR><LF>

Odpowiedz (dane wiatru aktywne):
SWIDXR, P,<ciénienie bar>,B,0,C,<temperatura °C>,C,0,H,<wilgotnos$é¢ %>,P,0<CR><LF>

SWIMWD, <kierunek wiatru °>,T,<kierunek wiatru °>,M,<predko$¢ wiatru
kt>,N,<predkos$é¢ wiatru m/s>,M<CR><LF>

Numery seryjne pomiaréw cisnienia oraz temperatury i wilgotnosci nie sg dostepne i wynoszg 0.

19.8.6.2 Pomiar ciggty w formacie XDR

Identyfikator rozkazu: PP
Parametr: brak

Przyktad rozkazu:
*0100PP<CR><LF>

Po tym rozkazie urzadzenie rozpocznie transmisje danych pomiarowych jak dla pomiaru pojedynczego z
automatycznym powtarzaniem z okreslonym interwatem czasu zdefiniowanym za pomoca rozkazu lub
oprogramowania UMB Config Tool.

Interwat domysiny wynosi 60s, minimalny dopuszczalny to 10s a maksymalny 43200s.

Tryb ciggtly jest zapisywany w pamieci EEPROM urzadzenia, wiec po restarcie urzgdzenie bedzie nadal
transmitowac¢ dane.

Tryb cigglty mozna zakonczy¢ wysytajgc pomiaru pojedynczego.
19.8.6.3 Pojedynczy pomiar w formacie OR0

Identyfikator rozkazu: PB
Parametr: brak

Przyktad rozkazu:
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*0100PB<CR><LF>

Odpowiedz:

OR0, Dm=<kierunek wiatru>D, Sm=<predko$é¢ wiatru>M, Ta=<temperatura
powietrza>C,Ua=<wilgotnos$¢ wzgledna>P, Pa=<cidnienie>B,Rc=<rdbznica opadu>M, Pt=<typ
opadu>N<CR><LF>

19.8.7 Pomiar ciaglty w formacie OR0

Identyfikator rozkazu: PC
Parametr: brak

Przykfad rozkazu:
*0100PC<CR><LF>

Po tym rozkazie urzgdzenie rozpocznie transmisje danych pomiarowych jak dla pomiaru pojedynczego z
automatycznym powtarzaniem z okreslonym interwatem czasu zdefiniowanym za pomoca rozkazu lub
oprogramowania UMB Config Tool.

Interwat domysiny wynosi 60s, minimalny dopuszczalny to 10s a maksymalny 43200s.

Tryb ciggly jest zapisywany w pamieci EEPROM urzadzenia, wiec po restarcie urzadzenie bedzie nadal
transmitowac dane.

Tryb ciggly mozna zakohczyé wysytajgc pomiaru pojedynczego.
19.8.8 Rozkazy konfiguracyjne

Przyktady rozkazéw sg pokazane dla jednostki o adresie ID 01.

19.8.8.1 Interwat transmisji pomiaru ciggtego

Identyfikator rozkazu: Ml

Parametr: interwat w sekundach (min 10, max. 43200, domyslnie 60)
Przyktady:

Rozkaz: *0100MI<CR><LEF>

Odpowiedz: *0001MI=60<CR><LF>
Rozkaz odczytu biezgcego ustawienia interwatu pomiaru ciggtego.

Rozkaz: *0100MI=60<CR><LF> (nalezy poprzedzi¢ rozkazem zezwolenia zapisu)
Odpowiedz: *0001MI=60<CR><LF>
Rozkaz ustawienia interwatu pomiaru ciggtego réwnego 60s.

19.8.8.2 Rozkaz dotgczenia danych wiatru do sekwencji XDR

Identyfikator rozkazu: GW

Parametr: 0 — dane wiatru wytgczone, 1 — dane wiatru wigczone
Przyktady:

Rozkaz: *0100GW=1<CR><LF>

Odpowiedz: *0001GW=1<CR><LF>
Rozkaz wigczenia danych wiatru.

19.8.8.3 Wybor wartosci chwilowej lub Sredniej

Identyfikator rozkazu: Jw
Parametr: 0 — wartosci chwilowe, 1 — wartosci Srednie
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Przykfady:

Rozkaz: *0100JW<CR><LE>

Odpowiedz: *0001JW=1<CR><LF>

Rozkaz odczytu biezgcego ustawienia usredniania danych wiatru.

Rozkaz: *0100JW=0<CR><LF> (nalezy poprzedzi¢ rozkazem zezwolenia zapisu)
Odpowiedz: *0001 JW=0<CR><LF>
Rozkaz odczytu biezgcego ustawienia usredniania danych wiatru.

19.8.8.4 Rozkaz wyboru trybu pomiaru cisnienia

Identyfikator rozkazu: J3
Parametr: 0 — ci$nienie bezwzgledne, 1 — ci$nienie wzgledne

Rozkaz pozwala wybra¢ czy ma by¢ mierzone cisnienie bezwzgledne czy wzgledne (odniesione do poziomu
morza). Aby dziatata konwersja ci$nienia do poziomu morza konieczne jest ustawienie wysokosci potozenia
czujnika nad poziomem morza (rozkazem JS albo oprogramowaniem UMB Config Tool).

Przykfady:

Rozkaz: *0100J3<CR><LF>

Odpowiedz: *0001J3=1<CR><LF>

Rozkaz odczytu biezgcego ustawienia trybu pomiaru cisnienia.

Rozkaz: *0100J3=0<CR><LF> (nalezy poprzedzi¢ rozkazem zezwolenia zapisu)
Odpowiedz: *0001J3=0<CR><LF>

Rozkaz ustawienia trybu pomiaru cisnienia:

0 — pomiar cisnienia bezwzglednego

1 — pomiar ci$nienia wzglednego

19.8.8.5 Rozkaz ustawiania wysokosci potozenia czujnika n.p.m.

Identyfikator rozkazu: JS
Parametr: 0 — ci$nienie bezwzgledne, 1 — cisnienie wzgledne

' Uwaga: wysoko$¢ mozna wprowadzi¢ jako warto$¢ catkowitg lub statoprzecinkowg — czujnik
zaokragli te wartos¢ do liczby catkowitej (petne metry).

Przyktady:

Rozkaz: *0100JS<CR><LF>

Odpowiedz: *0001JS=353<CR><LF>

Rozkaz odczytu biezgcego ustawienia wysokosci nad poziomem morza.

Rozkaz: *0100JS=82<CR><LF> (nalezy poprzedzi¢ rozkazem zezwolenia zapisu)
Odpowiedz: *0001JS=82<CR><LF>
Rozkaz ustawienia wysokosci nad poziomem morza w metrach (zakres: -100...5000m).

19.8.8.6 Rozkaz ustawiania prefiksu komunikatu NMEA

Identyfikator rozkazu: NH
Parametr: petny nagtowek NMEA ($+ max. 6 znakdw)

' Uwaga: Parametr musi sie rozpoczynaé od znaku ‘$’. Znak ten nie moze by¢ zmieniony na inny.

Przykfady:
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Rozkaz: *0100NH<CR><LF>
Odpowiedz: *0001NH=SWIXDR<CR><LF>
Rozkaz odczytu biezgcego ustawienia prefiksu nagtdéwka NMEA.

Rozkaz: *0100NH=SWIXDR<CR><LF> (poprzedzi¢ rozkazem zezwolenia zapisu)
Odpowiedz: *0001NH=SWIXDR <CR><LF>
Rozkaz ustawienia prefiksu nagtéwka NMEA.

19.8.8.7 Rozkaz ustawiania predkosci transmisji

Identyfikator rozkazu: BR
Parametr: Predkosc¢ transmisji (1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 28880, 38400)

Po wykonaniu rozkazu czujnik sie restartuje i ustawia nowa predkos¢ transmisji. Ten rozkaz nie
wymaga poprzedzenia rozkazem zezwolenia zapisu.

' Uwaga: Tym rozkazem mozna tylko ustawiaé i dziata tylko dla adresacji rozgtoszeniowej (ID 99).

Przykiady:

Rozkaz: *9900BR=9600<CR><LF>
Odpowiedz: *9900BR=9600<CR><LF>
Rozkaz ustawienia predkosci transmisiji.

19.8.8.8 Rozkaz ustawiania identyfikatora urzadzenia

Identyfikator rozkazu: ID
Parametr: brak

Uwaga: Ten rozkaz nie akceptuje oddzielnego parametru, ale uzywa pola identyfikatora
‘ zrédtowego pol adresu jako parametru wejsciowego. Urzgdzenie ustawia swoj identyfikator wyzszy
0 jeden wzgledem zrédtowego (ID+1). Dopuszczalne sg identyfikatory zrédtowe od 0 do 97.

Po wykonaniu rozkazu czujnik sig restartuje i ustawia nowg predko$c¢ transmisiji.
Ten rozkaz nie wymaga poprzedzenia rozkazem zezwolenia zapisu.

Przyktady:

Rozkaz: *9900ID<CR><LE>

Odpowiedz: *9901ID<CR><LF>

Rozkaz zmiany adresu ID na adres zrodiowy + 1.

19.8.8.9 Rozkaz zezwolenia na zapis

Identyfikator rozkazu: EW
Parametr: brak

Ten rozkaz ma an celu ochrone urzadzenia przed przypadkowg modyfikacjg ustawien i musi poprzedzaé
wiekszos¢ rozkazéw konfiguracyjnych.

Rozkaz nie ma zastosowania do odczytu i nie generuje Zadnej odpowiedzi.
Rozkaz jest wazny zaréwno ze znakami zakonczenia transmisji jak i bez nich.

Przyktady:

*0100EW

lub
*0100EW<CR><LE>
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