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Q. Wyszukiwanie stéw kluczowych

Aby znalez¢ dany temat, szukaj stow kluczowych, np: ,akumulator”, czy ,montaz”. Jesli do czytania
dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat Reader, naciénij Ctrl+F w systemie Windows lub
Command+F na komputerze Mtac, aby rozpoczac wyszukiwanie,

{" Przechodzenie do tematu

Zobacz petng liste tematéw w spisie tresei. Kliknij temat, aby przejs¢ do danej sekeji.

Drukowanie dokumentu

Dokument ten umozliwia drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.

Korzystanie z instrukcji

Legenda

@ Ostrzezenie /\ Wazne XJ:  Porady | wskazowki Odniesienie

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Przed rozpoczeciem uzytkowania drona Phantom 4, nalezy przeczytac nastepujace dokumenty.

1. Zawartosc opakowania

2. Phantom 4 |Instrukcja obstugi

3. Phantom 4 Skrocona instrukcja obstugi

4. Phantom 4 Wytgczenie odpowiedzialnosci | wytyczne dot. bezpieczenstwa
5. Phantom 4 Wytyczne dot. bezpieczenstwa inteligentnego akumulatora lotu

Przed wystartowaniem drona, zaleca sie obejrzenie wszystkich filmdw instruktazowych z oficjalnej strony
DJl i zapoznanie sie z klauzula wytaczenia odpowiedzialnosci. Przygotu] sie do pierwszego lotu zapoznajac
sie ze skrocong instrukcja obstugi drona Phantom 4 | odwotujac sie do instrukeji obstugi w celu poznania
szczegdlowych informacii.

Filmy instruktazowe

Obejrzyj filmy instruktazowe z linka ponize), zawierajgce demonstracje bezpiecznego uzytkowania drona
Phantom 4:

http://www.dji.com/product/phantom-4/video

Download the DJI GO App

Przed rozpoczeciem uzytkowania drona, pobierz i zainstaluj aplikacje DJI GO. Aby pobra¢ najnowsz
wersje, zeskanuj kod QR widoczny po prawej stronie b

Wersja aplikacji DJI GO na Androida jest kompatybilna z wersja 4.1.2 tego systemu lub
nowsza. Wersja aplikacji DJI GO na 105 jest kompatybilna z wersja 8.0 tego systemu lub
nowsza.
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Dane produktu

W niniejsze] sekc|l przedstawiono drona
Phantom 4 wraz z jego elementami oraz
elementami zdalnego sterowania.
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Dane produktu

Wprowadzenie

DJI Phantom 4 to niezwykle zaawansowana latajaca kamera, bedaca w stanie inteligentnie ledzic¢
obiekty bez oddzielnego urzadzenia, unikac¢ przeszkod i latac za dotknieciem palca To wszystko
nagrywajac filmy 4K lub wykonujac 12-megapikselowe zdjecia.

Najwazniejsze cechy

Tapfly i ActiveTrack to dwie catkiem nowe funkcje w aplikacji DJI GO, unikalne dla drona Phantom
4. Teraz, za pomoca prostego dotkniscia mozna lata¢ w kazde miejsce widoczne na ekranie lub
gledzi¢c ruchomy obiekt w ptynny i prosty sposob,

Kamera z gimbalem: Dzieki dronowi Phantom 4, mozesz krecié filmy 4K z odéwiezaniem FPS do 30
klatek na sekunde oraz wykonywac 12-megapikselowe zdjecia, ktére wygladaja bardziej wyraziscie
I czyscie] niz kiedykolwiek. Udoskonalony sensor zapewnia wieksza jasnosc, nizszy poziom szumu i
lepsze zdjecia niz jakakolwiek poprzednia latajaca kamera.

HD Video Downlink: Przesyt podgladu filmow HD downlink o niskiej latenciji i duzym zasiegu
zasilany jest przez udoskonalong wersje DJ| Lightbridge.

Inteligentny akumulator lotu DJ| o pojemnosci 5350 mAh zostat wyposazony w unowoczesnione
ogniwa oraz zaawansowany system zarzadzania energia.

Sterownik lotu: Sterownik lotu nowej generacji zostat zaktualizowany, w celu zapewnienia bezpiecz-
niejszego, bardziej niezawodnego latania. Nowo zaimplementowany rejestrator lotu zapisuje
krytyczne dane z kazdego lotu, a system pozycjonowania wizyjnego poprawia precyzje podczas
lotu w pomieszczeniach lub w migjscach, gdzie GPS jest niedostepny.

Przygotowanie statku

Zdejmowanie ostony gimbala

Zdejmij ostone gimbala tak jak na ponizszym cbrazku.
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Montaz smigiet:

Zamontuj smigta z czarnymi pierscieniami do wirnikéw z czarnymi kropkami. Zamontuj $migta ze srebrnymi
pierscieniami do wirnikdw bez czarnych kropek. Wecisnij smigto w dét, w phytke montazowa i obréé w kierunku
blokowania, w celu zabezpieczenia w odpowiednim pctozeniu.

/N Przed kazdym lotem upewnij sig, ze wszystkie smigta sa odpowiednio zamocowane.

Montaz inteligentnej baterii

Witoz baterie do komory baterii, zgodnie z kierunkiem strzatki ponizej. Upewnij sie, Ze stychac odgtos
klikniecia. Sygnalizuje on prawidtowe zamontowanie akumulatora. Niezastosowanie sie do instrukeji
moze wptynac na bezpieczenstwo lotu drona.

Przygotowanie nadajnika

Uchwyt urzadzenia mobilnego jest przeznaczony do zabezpieczania tabletu lub urzadzenia
mobilnego. Przechyl uchwyt urzadzenia mobilnego w odpowiednia pozycje, a nastepnie ustaw
anteny tak, aby byly skierowane na zewnatrz.

1. Nagisnij przycisk w prawym goérnym rogu uchwytu urzadzenia mokilnego, aby zwolni¢ zacisk, a
nastepnie ustaw zacisk tak, aby pasowat do Twojego urzadzenia mobilnego.

2. Zabezpiecz urzadzenie mobilne w zacisku, naciskajgc w dét, a nastepnie potacz je ze zdalnym
sterowaniem za pomoca przewodu USB.

3. Potacz jeden koniec przewodu z urzadzeniem mobilnym, a drugi z portem USB, znajdujacym sie
na tyle zdalnego sterowania.

nyhpoid sueq
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Schemat drona

Schemat nadajnika

—

[1] GPS

[2] Smiglo

[3] Wirnik

[4] Przedni wskaznik diodowy

[5] Gimbal i kamera

[6] System wykrywania przeszkod
[7] Intelligenta bateria

[8] Kontrolka stanu drona

[9] Kontrolka stanu kamery / parowania
i przycisk parowania.

[10] Port Micro USB
[11] Gniazdo karty Micro SD

[12] Vision Positioning Sensors

[1] Anteny
Przekazuja sygnaty sterowania
dronem i podglad video,

[2] Uchwyt urzadzenia mobilnego

Bezpiecznie mocuje urzadzenie
mobilne do nadajnika

[3] Drazek sterowania
Steruje kierunkiem i orientacija
drona.

[4] Przycisk Return Home (RTH)

Nacisnij i przytrzymaj aby rozpoczac
procedurs powrotu na migjsce startu.
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[5] Diody poziomu natadowania
Wyswietla poziom natadowania nadajnika.
[6] Wskaznik statusu nadajnika
Wysdwietla stan systemu zdalhego sterowania.
[7] Whacznik
Whacza i wytacza nadajnik
[8] RTH LED

Okragta kontrolka LED wokat przycisku RTH,
wyswietla stan RTH,

[9] Pokretto ustawien kamery

Obréé pokretto, aby dostosowaé ustawienia

kamery (dziala wylacznie, gdy zdalne sterowanie
jest potaczone z urzadzeniem mobilnym, na Li%
ktérym uruchomiona jest aplikacja DJI GO).

[10] Przycisk wstrzymywanie inteligentnego lotu
Naciénij raz, aby umozliwic dronowi wyjécie z
funkeji TapFly, ActiveTrack i trybu Zaawansowanego.

[11] Przycisk migawki
Nagcisnij, aby zrobi¢ zdjecie. Jesli wybrano tryb
fotografii sekwencyjnej, po pojedynczym
nacisnieciu wykonana zostanie okreslona liczba
zdjeé.

[12] Przetgcznik trybow lotu
Przetacza pomiedzy trybami P, Si A

e e

2] —

18] [16]

iy

B a—

[13] Przycisk nagrywania filmow [15] Micro USB Port
Nacisnij, aby rozpoczaé nagrywanie filmu. Port zarezerwowany.
Nacisnij ponownie, aby zatrzymac¢ nagrywanie,

[16] USB Port

[14] Pokretto gimbala

Pokretto stuzgce do sterowania przechytem
gimbala.

[17] Przycisk C1
Kenfigurowalne za pomoca aplikacji DJI GO.

[18] Przycisk C2 18
Kenfigurowalne za pomoca aplikacji DJI GO.

[19] Gniazdo zasilania

Potacz z tadowarkg, aby rozpoczac tadowanie.

Aby uruchomi¢ aplikacje DJI GO, potacz
sie z urzadzeniem mobilnym.

—
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Dron

Ta sekcja opisuje cechy sterownika lotu,
systemu pozycjonowania wizyjnego |
inteligentnej bateril.




Dron

Sterownik lotu

Sterownik lotu drona Phantom 4 zawiera kilka istotnych ulepszen, w tym nowy tryb lotu. Tryby bezpieczenstwa
cbejmuja Failsafe | Return-to-Home. Te funkcje zapewniaja bezpieczny powrdt drona w przypadku utraty
sygnatu sterowania. Sterownik lotu moze réwniez zapisywad krytyczne dane kazdego lotu na urzadzenie
pamieci masowej na poktadzie. Nowy sterownik lotu zapewnia rowniez zwiekszona stabilnosé i nowa
funkcje hamowania powietrzem.

Tryb lotu

Dostepne sg trzy tryby lotu. Szczegoty kazdego trybu lotu zostaty opisane ponizej:

Tryb P (pazycionowanie): Tryb P dziata najlepiej, gdy sygnat GPS jest silny. Dron wykorzystuje GPS i system

wykrywania przeszkod do automatyczne| stabilizacji, poruszania sie miedzy
przeszkodami lub do sledzenia ruchomego obiektu. Funkcje zaawansowane,
takie jak TapFly i ActiveTrack sg w tym trybie aktywne.

Tryb S-mode (Sport): Tryb S jest identyczny z trybem P pod wzgledem ustawien sterownika lotu,

poza faktem, iz warto$ci wzmocnienia obstugi drona sg korygowane w celu
poprawy manewrowosci drona. W tym trybie maksymalna predkosé lotu drona
Jest zwiekszona,

Tryb A-mode (wysokosc): W przypadku, gdy niedostepne sa GPS ani system wykrywania przeszkéd, dron

PN

do pozycjonowania bedzie korzystat wytacznie z barometru, w celu sterowania
wysokoscig.

Maksymalna predko&¢ drona | droga hamowania znacznie wzrastaja w trybie S (Sport).
Minimalna droga hamowania 164 stop (50 metrow) jest wymagana w warunkach bezwietrznych.
Reaktywnos¢ drona znacznie wzrasta w trybie S (Sport), co oznacza, ze niewielki ruch drazka na
zdalnym sterowaniu przektada sie na duze przemieszczenia drona.

Podczas lotu bad? czujny i utrzymuj cdpowiednig przestrzert manewrowania.

Predkosc opadania drona znacznie wzrasta w trybie S (Sport). Minimalna droga hamowania 50
metrow jest wymagana w warunkach bezwietrznych.

W trybie S (Sport) system wykrywania przeszkdéd jest wytaczony, co oznacza ze dron nie moze
automatycznie unikac przeszkdd na torze lotu. Badz czujny i kieruj dronem z dala od pobliskich
przeszkéd.

Uzyj przetacznika trybow sterownika lotu, aby zmienié tryb lotu drona. Wiecej informaciji znajdziesz w
rozdziale ,Przetacznik trybow sterownika” na stronie 33.
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Wskaznik stanu lotu

Dron Phantom 4 jest wyposazony w przednie diody LED i wskaZzniki stanu drona. Umiejscowienie diod

LED przedstawiono na rysunku ponize;j:

Frzedni LD

rzednie diody LED pokazuja kierunek drona. Przednie diody LED éwieca ciggtym czerwonym, gdy dron
jest wiaczony, w celu wskazania przodu (lub nosa) drona. Kontrolki stanu drona przedstawiajg stan drona
ze sterownika lotu. Wiecej informagji na temat wskaznikow stanu drona mozna znalez¢ w ponizszej tabeli:

Opis kontrolek stanu drona

Normalny
R @G (Y) - Czerwony, zielony i zotty migaja
na przemian
G e Zielone i zotte migajg na przemian
Gleerns Wolno migajgce zielone
GIX2:renes Dwa zielone migniecia
ik Wolno migajacy zotty
Ostrzezenia

QX wivens Szybko migajacy zotty

IRastatine Wolno migajacy czerwony
R Szybko migajacy czerwony
R veeee Czerwony migajacy na przemian

R — Ciagtly czerwony

R e Czerwony i zofty migaja na przemian

Wiaczanie | auto-diagnostyka

Rozgrzewanie sie

Safe to Fly (tryby P lub S z GPS-em, pozycjonowaniem
wizyjnym | wykrywaniem przeszkod)

Safe to Fly (tryby P lub S z GPS-em, pozycijo-
nowaniem wizyjnym i wykrywaniem przeszkod)

Safe to Fly (tryb A bez GPS-a oraz pozycjonowania
wizyjnego, ani wykrywania przeszkad)

Utracono sygnat zdalnego sterowania
Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania
Ostrzezenie o krytycznym poziomie natadowania
Btad IMU

Blag krytyczny

Wymagana kalibracja kompasa

12 & 2016 Tl All Righis Reserve



Phantom 4 Instrukcja obstugi

Return-to-Home (RTH)

Funkeja Return-to-Home (RTH) umozliwia powrot drona w miejsce ostatnio zarejestrowane jako punkt
Home Point. Istnigja trzy rodzaje procedur RTH: Smart RTH, Low Battery RTH i Failsafe RTH. Niniejsza
sekcja szczegotowo opisuje te trzy scenariusze,

Opis

GPS
Home Point Rl

Jesli przed startem pozyskany zostat silny sygnat GPS, punkt Home
Point to miejsce, z ktdrego dron wystartowat. Sita sygnatu GPS jest

sygnalizowana ikong GPS ¥ 11l. Podczas rejestracj punktu Home Point,
kontrolka stanu drona szybko zamiga.

A

do punkiu Home Point przy zwiekszonym putapie.

« Dron moze wyczuc | ominac przeszkode kiedy Obstacle Sensing System jest wiaczony i warunki
océwietlenia sa odpowiednie. Statek automatycznie zwiekszy putap aby ominaé przszkode i poleci

Failsafe RTH

Failsafe RTH jest aktywowane automatycznie jesli sygnat nadajnika zostanie utracony (w tym sygnat video)
na wiece| niz 3 sekundy. Procedura rozpocznie sig jesli punkt Home Point zostat poprawnie zapisany, a

kompas dziala poprawnie. Procedura moze byé przerwana jesli facznosé z nadajnikiem zostanie odzyskana.

Failsafe - obrazki

1 Zapisane Home Point

=

1 Potwierdzenie Home Point

‘ﬁ"%"”
= .

3 Utracony sygnat nadajnika
= .

Mrugajaca zielona lampka

Mrugajaca zislena lampka

Szybko mrugajaca zélta lampka

4 Utracony sygnat (po 3 sek.)
2 bl

S .

5 RTH

Heighl over HP<=20m

6 Ladowanie

. W

=

Szyoko mrugajgca zotta lampka

Szybko mrugajgca zotla lampka

Szybko mrugajaca zotta lampka

A\

* Dron nie moze powrdcié do punktu Home Poeint, kiedy sygnat GPS jest sfaby lub niedostepny.

* Dron automatycznie obniza putap i lgduje jesli RTH jest zainicjowane, a statek znajduje sie w

promieniu 20 metréw od punkiu Home Point. Statek automatycznie zatrzyma obnizanie putapu i

powroci do punktu Home Point jesli przesuniesz lewy drazek podczas procedury Failsafe.

Statek nie moze unikac przeszkod podczas procedury Failsafe RTH, takze nalezy ustawic w aplikacji
* odpowiedni putap ladowania dla Failsafe przed kazdym lotem. Wiacz DJI GO i wybierz “Camera”,

nastepnie “Mode”, ,Advanced Settings”, ,Failsafe Mode" i ustaw putap dla Failsafe.

« Operator nie moze kontrolowaé drona podczas obnizania putapu przez statek. Mozna jednak
nacisnac przycisk RTH, aby wyjs¢ z trybu automatycznego powrotu i odzyskac kontrole.

its Fesaved
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Smart RTH

Uzyj przycisku RTH zdalnego sterowania (patrz ,Przycisk RTH" na stronie 26, aby uzyskad wigcej
informaciji) lub kliknij przycisk RTH w aplikacji DJI GO i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi
na ekranie, wowczas gdy GPS jest dostepny do zainicjowania funkcji Smart RTH. Dron automatycznie
powroci do ostatnio zapisanego punkiu Home Point. Mozesz korzystac z drazkdéw zdalnego
sterowania do sterowania pozycja drona, aby uniknac kolizji podczas procesu Smart RTH. Nacignij i
przytrzymaj przycisk Smart RTH raz, aby rozpoczgé proces, a nastepnie naciénij go ponownie, aby

zakonczy¢ procedure | odzyskac petna kontrole nad dronem.

Low Battery RTH

Procedura bezpiecznego opadania zostaje zainicjowana w momencie, gdy poziom natadowania
inteligentnego akumulatora lotu DJ| spadnie do poziomu, ktdry moze uniemozliwié bezpisczny powrdt
drona. Gdy pojawi sie monit, zaleca sie natychmiastowe powrdcenie na miejsce startu lub wyladowanie
dronem. Aplikacja DJI GO wyswistli powiadomienie w przypadku wywotania ostrzezenia o niskim
poziomie natadowania. Jedli przez 10 sekund nie zostanie wykonana zadna czynnosé, dron automa-
tycznie powrdci do punktu Home Point. Uzytkownik moze zatrzymaé procedure RTH poprzez
nacisniecie przycisku RTH zdalnego sterowania. Poziomy, przy ktérych wyswietlaja sie ostrzezenia sa
automatycznie obliczane na podstawie odlegtosci od punkiu Home Point | aktualne] wysokosci drona.

Dron wyladuje automatycznie, jesli tylko aktualny poziom natadowania wystarczy na opadniecie z
aktualnej wysokosci. Uzytkownik moze nadal zdalnie sterowac kierunkiem drona podczas ladowania.

Wskaznik poziomu natadowania jest wyswietlany w aplikacji DJ| GO | zostat opisany ponizej;

RIYIVCZNie misk Star
batern| ([czerwony) Wystarcza acy stan baterii
(Zielony)

'0Zosiaty cZas

Ostrzezenie Kontrolka stanu

poziomu Uwaga diera DJI GO App Instrukcje dot. lotu
naladowania

Stuknij przycisk ,Go-home”,

aby dron automatycznie v :

powrocit do p. Home Point i Powrocl CiEararn |

wyladowat, lub ,Cancel”, aby ?’;ﬁi‘?gﬂ;ﬁ‘j?bko’
Ostrzezenie  Niski poziom Kontrolka stanu konty_myowakc Iot_. 'J_e_Sl_' dnie_ {:1 nastepnie Z;g;trzymai
© niskim natadowania drona powoli zostanig el s wirniki | wymien
poziomie Wyladuj dronem. miga na SEYIINEEE, PR 10 sek._dron akumulator.
natadowania CZerwono. SRR R ZACEE

wracac i wyladuje na miejscu
startu. Zdalne sterowanie
wyemituje alarm dzwiekowy.
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Ekran DJI GO zacznie mrugac

Ostrzezenie o ; Kontrolka stanu '

ovvome | ST onapewal | Taczwond,adon e 0mwddby ek

hiskmpoz.  wyladowad miga na 2ITRicet puep BRCHEIR S ok

hatadowania ' CZErwono. zacznie wydawac dzwieki 0 _
Szacowany

Szacowany  pozostaly czas

pozostaty lotu na podstawie N/D N/D N/D

czZas IOTU aktua|nego

poziomu baterii

Q‘ + Gdy wyswietlone zostanie ostrzezenie o krytycznym poziomie natadowania, a dron zacznie
automatycznie ladowad, mozesz przesunac drazek przepustnicy w goére, aby zawiesié dron w
powietrzu na aktualnej wysokosci. Umozliwia to nawigacje do bardziej odpowiedniego migjsca
do lgdowania.

» Kolorowe strefy i znaczniki na wskazniku poziomu natadowania odzwierciedlaja szacowany
pozostaty czas lotu. Sa one automatycznie dostosowywane do aktualnego pot. i stanu drona.

Failsafe Safety Notices

Dron nie moze omijac przeszkod podczas bezpiecznego opadania
(Failsafe RTH), dlatego przed kazdym lotem, nalezy ustawié cdpowiednia
wysokose Failsafe. Uruchom aplikacje DJI GO, wybierz opcje ,Camera”, a
nastepnie wybierz ,MODE > Advanced Settings > Failsafe mode”, aby
ustalié wysokoéé Failsafe a

Jesli dron leci ponize| 20 metrow (65 stop) | wyzwolony zostanie tryb
Failsafe (w tym Smart RTH, Lower Battery RTH), wowczas dron najpierw
automatycznie wzniesie sie na 20 metrow (65 stép) z aktualnej wysokosci.
Wznoszenie mozna anulowac wytgcznie poprzez wyjscie z trybu Failsafe.
Aby uzyskac wiece] informacji na temat wychodzenia z trybu Failsafe |
odzyskiwania kontroli zdalnego sterowania, patrz ,Przycisk BTH" na stronie
33.

W przypadku, gdy RTH zostanie wyzwolony, dron automatycznie opada i
laduje, pod warunkiem Ze lata w obregbie promienia 20 metrow (65 stdp)
od punktu Home Point. Dron zatrzyma wznoszenie i natychmiast powréci
do punktu Home Point, w przypadku gdy przesuniesz drazek przepustni-
cy, pod warunkiem ze dron osiagnie 20 metréw (65 stop) wysokosci lub
wyze| podczas trybu Failsafe.

Dron nie moze wroci¢ do punktu Home Peint, gdy sygnat GPS jest
staby (ikona po lewej jest szara) lub niedostepny.

%HIH

Po poruszeniu drazkiem przepustnicy po wzniesieniu sie drona
ponad 65 stop (20 m), ale ponize] zadane| wysokosci Failsafe RTH,
dron zatrzyma wznoszenie i natychmiastowo powrdci do punktu
Home Point.

uoliq



uo.ig

Phantom 4 Instrukcja obstugi

Omijanie przeszkéd podczas RTH

Dron mozs teraz wykrywad | probowac aktywnie unikaé przeszkaéd w trybie FailSafe RTH, pod warunkism,
ze warunki 8wietine sa idealne dla systemu wykrywania przeszkéd. Szczegdtowe informacije na temat
zachowania drona podczas unikania przeszkéd znajduja sie ponizej:

1. Dron zwalnia, gdy przeszkoda zostanie wykryta 65 stdp (20 metréw) przed nim.
2. Dron zatrzymuje sie | zawisa, a nastepnie rozpoczyna wznoszenie pionows, aby unikna¢ przeszkody.
Ostatecznie dron zatrzyma wznoszenie po osiggnigciu co najmniej 16 stop (6 metrow) nad wykryta

przeszkoda.
3. Procedura Failesafe RTH zostaje wznowiona, dron kontynuuje lot do punkiu Home Point na

obecne| wysokosci.

/N\ +Aby upewnié sie, ze dron podaza w kierunku statycznej lokacji, podczas trybu FailSafe RTH
i przy wtaczonym systemie wykrywania przeszkdéd, zabrania sie obracania dronem.

« Dron nie moze omijacé przeszkaod, kidre sa centralnie nad nim.

TapFly

Wprowadzenie

Dzigki funkgji TapFly, mozna teraz klikngé na ekranie urzqdzenia mobilnego, w celu pokierowania lotem drona
w kierunku wyznaczonego obszaru bez uzycia zdalnego sterowania. Dron moze automatycznie unikac
przeszkod lub zainicjowaé hamowanie, a nastepnie wznieéé sie automatycznie podezas lotu, pod warunkiem,
ze nie jest zbyt ciemno (< 300 luksdw), ani zbyt jasno (> 10 000 luksow).

Korzystanie z TapFly

Upewnij sie, Ze poziom natadowania inteligentnego akumulatora lotu wynosi wiecej niz 50%. Upewnij sie, Zze
dron znajduje sie w trybie P lub S. Nastepnie wykonaj ponizsze kroki, aby wykorzystaé funkcje TapFly:
Whystartuj i upewnij sie, Ze dron leci co najmniej 9 stép (3 m) nad podtozem.

PS4
/7 ™
ON €) oFF

Auto Hold
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Uruchom apl. DJI GO i kliknij
pojawiajace sie komunikaty.

< w dolnej czeéci widoku kamery. Przeczytaj ze zrozumigniem
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Stuknij raz obszar docelowy | poczeka] @ na pojawienie sie ikony. Stuknij ponownie, aby potwierdzic

wybar, dron automatycznie poleci do obszaru docelowego.

# | 3 oo | £l | wlf | Sare 1o Fy ([GFS)
[ ]
@ {

@
@

. [t [:lmm _.]a'“.”.“IEE

& ZABRANIA SIE kierowania lotem drona w kierunku ludzi, zwierzat, matych i drobnych przedmiotdw
(np. gatezi drzew i linii energetycznych) lub obiektow przezroczystych (np. szklanych lub powierzchni

wody).

Uwazaj na przeszkody, znajdujgce sie na torze lotu i unikaj ich.
W przypadku funkcji TapFly wystepowaé mogag odchylenia miedzy przewidywanym a rzeczywistym

torem lotu.

Zakres wyboru obszaru docelowego jest ograniczony. Nie mozna dokona¢ wyboru obszaru TapFly,

zblizonego do gornej lub dolnej krawedzi ekranu.

Tryb TapFly moze nie dziata¢ prawidtiowo, gdy dron leci had woda lub obszarem pokrytym Sniegiem.
Podczas lotu w otoczeniu bardze ciemnym (< 300 luksow) lub jasnym (> 10 000 lukséw) nalezy

zachowac szczegolng os

froznose.

2016 0| All Fights Reseryed 17
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Po potwierdzeniu wyboru TapFly, dron automatycznie poleci w kierunku obszaru oznaczonego ikong

(). Zauwaz, ze podczas lotu mozna nadal korzystaé z drazka sterujacego ruchem drona.

i‘.ggm” [#al [ ol [ cateioryms | ol | el 500w
= T

Pamietaj, ze dron réwniez automatycznie dostosowuje predkoéé po wykryciu przeszkody lub w przypadku
lotu zbyt blisko powierzchni. Jednakze, podczas nawigac)i dronem pomigdzy przeszkodami nie nalezy
polegaé na te] funkeji. Tymezasem, procedura FailSafe zastapi operacje TapFly, co oznacza, ze jeéli sygnat
GPS jest staby, wowczas dron porzuci autonomiczny lot z TapFly | poleci z powrotem do punktu Home
Point automatycznie.

Wyjscie TapFly
Dostepne sa nastepujace metody wychodzenia z funkeji TapFly:

1. Naciénij jeden raz przycisk wstrzymywania inteligentnego lotu na zdalnym sterowaniu lub pociagnac
drazek pochytu zdalnego sterowania.

2. Stuknij przycisk ,.STOP” na ekranie§.

ntelligent Flight Pause button

Po wyjéciu z funkeji TapFly, dron zatrzyma sie | zawiénie. Mozesz albo kliknaé nowy obszar docelowy, aby
przejs¢ do nastepnego lotu albo sprowadzi¢ drona do punktu Home Point recznie.

ActiveTrack

Funkcja Active Track umozliwia oznaczanie i éledzenie ruchomego obiekiu na ekranie urzadzenia mobilnego.
Dron bedzie automatycznie unikacé przeszkod na torze lotu.
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Korzystanie z funkcji ActiveTrack
Upewnij sig, ze poziom natadowania inteligentnego akumulatora lotu wynosi wigcej niz 50%, a dron znajduje
sie w trybie P lub S. Nastepnie wykona] ponizsze kroki, aby wykorzystaé funkcje ActiveTrack:

1. Take off and hover at least 9 feet (3 meters) above the ground.

PS A
/ B
oN D) oFF

Auto Hold

2. W DJI GO kliknijikone .., aby otworzyé menu trybéw lotu, a nastepnie wybierz.

l_. A o | 2 all l - I Sale 1 Fiy (0P5) | ol | 1o il |ﬁ.lm| i= ﬂf|ﬂ'ﬂ T I-‘JI_ - l Sate b Py (0PS) | & il ] et il |EA‘.IUD%| i=
[ 2] ]

I"i'l
23]

3. Przeciagnij ramke wokot obiektu, ktory checesz sledzi¢ i kliknij go, aby potwierdzic wybor.

Podczas sledzenia ramka zmieni kolor na zielony. W przypadku, gdy ramka zmieni kolor na czerwony,

cbiekt nie zostat zidentyfikowany i nalezy sprébowaé ponownie.

élggw. [xut | o | ﬂ‘«g“m |_h"t‘_ |:I|-.-|-l_lmoo-.n|5.5 w
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&ZABRANIA SIE wybierania obszaru z ludzmi, zwierzetami, matymi, drobnymi przedmiotami (np.
gatezie drzew i linie energetyczne) lub obiektami przezroczystymi (np. szklanymi lub powierzch-
nia wody).

Trzymaj sie z dala od przeszkéd w poblizu toru lotu, zwtaszeza gdy dron leci do tytu.
Zachowaj szczegolna czujnoéé podeczas korzystania z ActiveTrack w ktorejkolwiek z nastepuja-
cych sytuacii:
a) Sledzony obiekt nie porusza sie w ptaszczyznie poziome;.
b) $Fedzony obiekt podczas ruchu znacznie zmienia ksztaft.
) Sledzony obiekt moze by¢ zablokowany lub niewidoczny przez diugi czas.

) Sledzony obiekt porusza sie po oéniezonej powisrzchni.

) Oswietlenie jest bardzo stabe (< 300 luksow) lub mocne (> 10 000 lukséw).

f) Sledzony obiekt ma kolor lub wzér podobny do otoczenia. Podczas korzystania z ActiveTrack,

nalezy przestrzegac¢ lokalnych przepisow dotyczacych ochrony prywatnosci.

c
d
e

Q Dron bedzie wykrywac i unika¢ przeszkdd na torze lotu.

W przypadku, gdy dron utraci obiekt z powodu zbyt duzej predkosci lub zastoniecia obiektu,
ponownie wybierz obiekt, aby wznowi¢ gledzenie.

Wyjscie z funkgji ActiveTrack

Sa dwa sposoby na wyjscie z funkeji ActiveTrack:

1. Naciénij przycisk wstrzymywania inteligentnego lotu na zdalnym sterowaniu.
2. Pociagnij drazek pochytu do tytu.

Po wyjéciu z ActiveTrack, dron zatrzyma sie i zawiesi w migjscu, w ktérym to momencie mozna wybraé, czy
rozpoczat nowa misje, czy przyprowadzic drona z powrotem do punktu Home Point.

Obstacle i Vision Positioning System

DJl Obstacle i Vision Positioning System to system pozycjonowania, wykorzystujgcy ultradzwieki i dane
obrazu do pomocy w utrzymywaniu aktualnego potozenia drona i unikania przeszkod. Przy pomocy
pozycjonowania wizyjnego, Twodj Phantom 4 moze zawisngé w powietrzu z wiekszg dokladnoscia i latac w
zamknietych pomieszczeniach lub innych przestrzeniach, w ktérych niedostepny jest sygnat GPS. Gidwne
podzespoty systemu pozycjonowania wizyjnego znajduja sie w dolnej czesci drona Phantom 4; sg to [3]
dwa czujniki ultradzwiekowe oraz cztery czujniki pojedyczne (monokularne) [1], [2].
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Zakres rozpoznawania

Zakres rozpoznawania systemu omijania przeszkéd i Vision Positioning System jest przedstawiony ponize).
Zwréé uwage, Ze statek nie moze wykryé przeszkadd, ktére znajduja sie poza zakresem rozpoznawania.

/5050

==
a(F

Kalibrowanie przednich czujnikéw

Kamery wykrywania przeszkod, zainstalowane na podwoziu, sa juz skalibrowane przy dostawie.
Jednakze, kamery te sg podatne na nadmierne uderzenia, w zwigzku z czym od czasu do czasu
wymagaja kalibracji. Wykonaj ponizsze czynnosci, aby skalibrowac kamere, gdy podpowiada to

aplikacja DJI GO.

01

Skieruj drona w kierunku ekranu Wyrdwnaj ramki Dbréc i pochyl drona

Korzystanie z pozycjonowania wizyjnego

Po witaczeniu drona, pozycjonowanie wizyjne jest aktywowane automatycznie. Nie sg wymagane
zadne dalsze dziatania. Pozycjonowanie wizyjne jest zwykle wykorzystywane pod dachem, gdy
GPS jest niedostepny. Korzystajac z czujnikow wbudowanych w system pozycjonowania
wizyjnego, dron moze precyzyjnie unosic¢ sie nawet bez sygnatu GPS.

uoliq
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Aby ustawi¢ pozycjonowanie wizyjne, postepuj wedtug ponizszych krokow:

1. Przetacz przetacznik trybow lotu na tryb P,

2_Ustaw drona na ptaskiej powierzchni. Zwréé uwage, ze system pozycjonowania
wizyjnego nie zadziata poprawnie na powierzchniach bez konkretnych wzorow.

3. Wiagez drona. Kontrolka stanu drona zamiga dwa razy na zielono, co oznacza
gotowoscé systemu pozycjonowania wizyjnego. Delikatnie przesun drazek przepustni-
cy w gore, aby wystartowaé, a dron zawiénie w powietrzu.

PS5 A4

oN &) offF
Auto Hold

Wspomagane hamowanie systemu wykrywania przeszkod

Kontrolowany przez system wykrywania przeszkod, dron moze aktywnie inicjowaé hamowanie po wykryciu
przeszkod bezposrednio przed soba. Zauwaz, ze system wykrywania przeszkod dziata najlepie] w
idealnych warunkach swietlnych, a przeszkody posiadaja wzory. Ponadto, predko&¢ drona nie moze
przekroczy¢ 8 m/ sek., dzieki czemu dron bedzie mogt bezpiecznie zwolnié i zatrzymac sie.

& Dziatanie systemu pozycjonowania wizyjnego zalezy od powierzchni, nad ktdra urzadzenie lata.
Podczas dziatania nad materiatami dzwigkochtonnymi, czujniki ultradzwiekowe moga nie byé w
stanie doktadnie zmierzy¢ odlegtosci. Dodatkowo, kamera moze nie dziata¢ poprawnie w nieopty-
malnych warunkach. Dron automatycznie przetaczy sie z trybu P na tryb A, w przypadku gdy ani
sygnat GPS, ani system pozycjonowania wizyjnego nie sa dostepne. Drona nalezy obstugiwa¢ ze
szczegolng ostroznoscia w nastepujacych sytuacjach:

Latanie nad powierzchniami jednokolorowymi (np. jednolicie czarnymi, biatymi, czerwonymi czy
Zielonymi).

Latanie nad powierzchniami mocno odblaskowymi.

Latanie z duzymi predkosciami (powyzej 10 m/s na 2 metrach lub powyzej 5 m/s na 1 metrze).
Latanie nad woda lub powierzchniami przezroczystymi.

Latanie nad powierzchniami lub obiektami ruchomymi.

Latanie w strefie, w ktére] wystepuja czeste lub radykalne zmiany éwiatta.

Latanie nad powierzchniami skrajnie ciemnymi (< 10 luksow) lub jasnymi (> 100 000 luksow).
Latanie nad powierzchniami absorbujacymi fale dzwiekowe (np. gruby dywan).

Latanie nad powierzchniami bez ckreslonego wzoru lub tekstury.

Latanie nad powierzchniami o identycznie powtarzajacej sie strukturze wzoru lub tekstury (np. ptytki
z jednym wzorem),

Latanie nad powierzchniami pochytymi, kiére zatamuja fale dzwiekowe, co ma wptyw na drona.
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€§1— Zawsze utrzymuj czujniki w czystosci. Brud | inne zanieczyszczenia moga negatywnie wptynaé na
prace czujnikow.
Pozycjonowanie wizyjne jest skuteczne tylko wowczas, gdy dron znajduje sie na wysckosciach od
0.3 do 3 metrow.
System pozycjonowania wizyjnege moze nie dziataé prawidiowo, gdy dron leci nad woda.
System pozycjonowania wizyjnego moze nie rozpoznac wzoru na podtozu przy stabych warunkach
oswietleniowych (ponize] 100 luksow).
Gdy dziata system pozycjonowania wizyjnego, zabrania sie stosowania urzadzen generujacych
ultradzwieki o czestotliwosci 40 kHz.

@ Podczas dziatania systemu pozycjohowania wizyjnego zwierzeta nalezy trzymac z dala od drona.
Scnar emituje dzwieki o wysokiej czestotliwosci, kiore sa styszalne wytacznie dla niektorych zwierzat.

Rejestrator lotu

Dane lotu sa automatycznie rejestrowane w pamieci wewnetrznej drona. Dane te obejmuja
telemetrie, informacje o stanie drona oraz inne parametry. Aby uzyskac¢ dostep do tych danych,
podigcz drona do kemputera za poérednictwem portu mikro USB i uruchom aplikacje DJI GO.

Montaz i demontaz smigiet

Do drona Phantom 4 stosuj wytacznie émigta zatwierdzone przez DJl. Szare i czarne nakretki na
smigtach wskazuja, gdzie powinny byé one zamocowane i w ktérym kisrunku powinny sie krecic.

Smigta Srebrna kropka Czarna kropka
Obrazek SN Cye— T
Zamocu] na Wirniki z szarymi gwintami Wirniki z czarnymi gwintami

ﬁﬂﬁ Blokowanie: Obracaj smigta we wskazanym kierunku do zamocowania | poczucia oporu,

Legenda
g 5 Odblokowywanie: Obracaj $migta we wskazanym kierunku do poluzowania i zdjecia.

Montaz Smigiet

1. Pamietaj, aby przed zamontowaniem émigiet, usunac naklejki ostrzegawcze z wirnikow.

2. Zamontu] smigta z czarnymi pierscieniami do wirnikow z czarnymi kropkami. Zamontu] smigta ze
srebrnymi pierécieniami do wirnikow bez czarnych kropek. Weignij émigto w dot, w ptytke montazowq i
obroé¢ w kierunku blokowania, w celu zabezpieczenia w odpowiednim potozeniu.

uoliq



uo.ig

Phantom 4 Instrukcja obstugi

& « Smigta sa ostre - obchod? sie z nimi ostrozne.
« Uzywaj tylko émigiet DJI. Nie mieszaj typdw émigiet.
* Odsun sie od wirnikéw | NIE DOTYKAJ obracajacych sie $migiet.

Demontaz $migiet

Nacisnij smigto w kierunku wirnika, zacznik cbracaé smigto w kierunku oznaczonym na smigle.

/N *Przed kazdym lotem sprawdz, czy émigta i wirniki sq prawidtowo | pewnie przymocowane.
» Przed kazdym lotem upewnij sie, ze wszystkie émigta sa w dobrym stanie.
* Aby uniknaé urazéw, ODSUN SIE OD i NIE DOTYKAJ ani obracajacych sie $migiet, ani wirnikow.
« W celu zapewnienia lepszego i bezpieczniejszego lotu uzywaj WYLACZNIE oryginalinych émigiet DJI.

Inteligentna bateria DJI

Inteligentna bateria DJI ma pojemnoéc¢ 5350 mAh, napiecie 15,2 V i inteligentny system zarzadzania
tadowaniem. Ltadowac nalezy wytacznie przy uzyciu cdpowiednie] fadowarki, kicra zostata zatwierdzona
przez DJL.

t acdowarka

/\  Przed uzyciem urzadzenia po raz pierwszy nalezy w petni natadowac inteligentna baterie.
Aby uzyskac wiscej informacii, przejdz do rozdziatu ,Ladowanie inteligentnej baterii”

Q Nalezy pamietaé, ze moc wyjéciowa dostarczone] tadowarki drena Phantom 4 wynosi 100 W.

Funkcie inteligentnej baterii
1.Wskaznik poziomu natadowania; wskazniki LED wyswietlaja aktualny poziom natadowania,

2 Wskaznik zywotnoéci akumulatora: Diody LED wyéwietlaja informacje o aktualnym cyklu zasilania.

3 Funkcja automatycznego roztadowywania: W celu zapobiegania zwiekszania objetosci, jesli nie bedzie
uzywany przez wiece] niz 10 dni, akumulator automatycznie roztaduje sie ponizej 65% catkowitego
natadowania. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmuje ok. dwdch dni. Emitowanie umiarkowa-
nego ciepta przez akumulator podczas roztadowywania jest zjawiskiem normalnym. Progi roziadowania
mozna ustawic¢ w aplikacji DJI GO.

4 Zrownowazone fadowanie: Automatycznie rownowazy napiecie kazdego ogniwa podczas tadowania.

5 Zabezpiecz. przed przefadowaniem: tadowanie zatrzymywane automatycznie, gdy w petni natadowany.
6. Wykrywanie temp.: Aku. mozna tadowaé wyfacznie w temperaturach od 5°C (41°F) do 40°C (104°F).
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7. Zabezpieczenie nadpradowe: W przypadku wykrycia natezenia pradu powyzej 8 A, fadowanie
akumulatora zostanie zatrzymane.

8. Zabezp. przed nadmiernym roztadowaniem: Aby zapobiec uszkodzeniom powodowanym
nadmiernym roztadowaniem, roztadowywanie jest automatycznie zatrzymywane, gdy napiecie
spadnie do poz. 12 V.

9. Zabezpieczenie przeciwzwarciowe: Po wykryciu zwarcia automatycznie odcina zasilanie.
10. Ochrona ogniw: W przypadku wykrycia uszkodzenia ogniw, DJI GO wyswistli komunikat
ostrzegawczy.

11. Historia btedow akumulatora: Przegladaj historie bledéw akumulatora w aplikacji DJI GO,
12. Tryb uspienia: W celu oszczedzania energii, tryb uspienia wtacza sie po 20 minutach
nieaktywnosei.

13. Komunikacija: Informacije dotyczgce napiecia akumulatora, jego pojemnosci, pradu itp. sa
przekazywane do gtéwnego sterownika drona.

& Odnies sie do wytycznych bezpieczenstwa Inteligentnej Baterii DJI przed uzyciem. Operator
bierze petna odpowiedzialnose.

Korzystanie z baterii

LELAS

Wlgcznik (wbudowana dicda LED)

Wskazniki poziomu natadowania

WiaczanieAvytaczanie

Wigczanie: Naciénij raz wigeznik, nhastephie nacisnij go ponownie | przytrzymaj przez 2 sekundy, aby
wigczyc. Kontrolka LED zasilania zagwieci sie na czerwono, a wskazniki poziomu
natadowania wyéswietla jego aktualny poziom.

Wylaczanie: Naciénij raz wigcznik, nastepnie naciénij go ponownie i przytrzymaj przez 2 sekundy, aby
wytaczy¢. Podczas wytaczania drona Phantom, dioda LED akumulatora zacznie migaé,

aby umozliwic automatyczne zatrzymanie nagrywania, w przypadku gdy nie zostato ono
zatrzymane.

Wskazniki poziomu natadowania wyswietlaja jego aktualny poziom podczas tadowania i
roztadowywania akumulatora. Wskazniki sa zdefiniowane ponizej.
[ : LED $wieci. {I LED mruga.
[] : LED nie $wieci.
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Poziom baterii
LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom baterii

i 0 87.5%~100%
75%~87.5%
62.5%~75%
50%~62.5%
37.5%~50%
25%~37.5%
12.5%~25%
0%~12.5%

=0%

=
(=]

0
0
0
0
I
0
0
0

e 8 (| Mo T —

Uwagi dot. niskich temperatur:

1. Pojemnoéc akumulatora jest znacznie mnisjsza podczas latania w niskich temperaturach (< 0°C).

2. Nie jest zalecane stosowanie akumulatora w bardzo niskich temperaturach (<-10°C). Napiecie
akumulatora powinno osiggnaé odpowiedni poziom w srodowisku pracy o temperaturach z zakresu od
-10°C de 5°C.

3. Lot nalezy zakonczyé, gdy tylko aplikacja DJI GO wyswielli ostrzezenie o niskim poziomie natadowania
Low Battery Level Warning” w niskich temperaturach.

4. Przed lataniem w niskich temperaturach, akumulator nalezy przechowywaé ogrzany w pomieszczeniu.
5. Aby zapewnic¢ optymalne dziatanie akumulatora, nalezy utrzymywac jego temperature powyze] 20°C.
6. Ladowarka przestaje tadowaé, w przypadku gdy temperatura ocgniwa akumulatora nie jest z zakresu
pracy (0°C ~ 40°C).

/N W zimnym otoczeniu, wiéz akumulator do przegrody i przed startem odezekaj ok. 1-2 minut w celu
rozgrzania sig drona.

Sprawdzanie poziomu hatadowania

Wskazniki poziomu natadowania wyswietlaja ilos¢ pozostate] energii. Przy wytaczonej baterii, nacisnij raz
wtacznik. Wskaznik poziomu natadowania zaswieci sie, aby wyswietlic aktualny poziom natadowania.
Szezegdly ponize|.

Zywotno$é baterii

Zywotnoéé baterii wskazuije ile razy bateria moze jeszcze zostaé roztadowana i naladowana, zanim bedzie
musiata by¢ wymieniony. Gdy bateria jest wytaczona, nacisnij | przytrzymaj wtacznik przez 5 sekund, aby
sprawdzi¢ zywotnosé baterii. Wskazniki poziomu natadowania zaswieca sie i/lub zamigaja przez dwie
sekundy, w sposob przedstawiony ponizs;;
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Zywotnos¢ baterii
LED1 LED2
[ 0
0 0
[ [
0 0
[ 0
[ 1
[ i
l: 0
[ 0

LED3

=

O e O =2 O e | e

LED4

—=

Zywotno$é baterii
20%~100%
80%~90%
70%~80%
60%~70%
50%~60%
40%~50%
30%~40%
20%~30%
below 20%

VAN Gdy zywotnosé akumulatora spadnie do 0%, dalsze uzytkowanie jest niemozliwe.

Aby uzyskac wigcej informacj na temat akumulatora, uruchom aplikacje DJI GO i sprawdz informacije
wymienione w zakladce akumulatora.

tadowanie inteligentnej baterii

1. Podtacz tadowarke do zrodta zasilania (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Otworz zaslepke zabezpieczajaca | poctacz inteligentna baterie do tadowarki. Jesli poziom natadowa-
nia przekracza 95%, przed tadowaniem wiacz baterie.
3. Wskaznik poziomu natadowania wyswietla aktualny poziom natadowania podczas procesu.

4. Inteligentna bateroa jest w petni natadowana, gdy wszystkie wskazniki poziomu natadowania sg

wytaczone.

5. Po kazdym locie pozwdl baterii ostygnaé. Przed przygotowaniem do przechowywania przez diuzszy
okres pozwdl temperaturze spasé do wartosci pokojowych.

/\ *Zawsze wylgczaj akumulator przed umieszczeniem/wyjmowaniem go z drona Phantom 4.
Nigdy nie umieszczaj/nie wyjmuj akumulatora, gdy jest on witaczony.

tadowarks

uoliq
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Wskazniki LED baterii podczas tadowania

LEDA1 LED2 LED3 LED4 Poziom naladowania
[I I [ 0 0%~25%
{I I 0 0 25%~50%
0 I I 0 50%~75%
Ik { I Ik 75%~100%
0 I I 0 W petni natadowana

Wyswietlacz LED zabezpieczenia akumulatora

w)
§ Tabela ponize| przedstawia mechanizmy zabezpieczajace akumulator | cdpowiednie wzory swiecenia
kontrolek LED.
Wskazniki poziomu nafadowania podczas fadowania
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Wzér Zabezpieczenie baterii
U I I | |Dioda LED2 miga 2 razy na sek. Wykryto przetezenie
[ I i | | Dioda LED2 miga 3 razy na sek. Wykryto zwarcie
0 0 { (| | Dioda LED3 miga 2 razy na sek. Wykryto przetadowanie
J [ l; [l |Dioda LED3 miga 3 razy na sek. Wykryto przetadowanie tadowarki
J 1 0 {f | DiodaLED4 miga 2 razy na sek. Zbyt niska temperatura tadowania
] [ i [} | Dioda LED4 miga 3 razy na sek. Zbyt wysoka temperatura fadowania

Po rozwiazaniu tych problemadw, naciénij wiacznik, aby wytaczy¢ wskaznik poziomu natadowania. Odtacz i
ponownie podfacz inteligentny akumulator lotu do tadowarki, aby wznowié tadowanie. Zwré¢ uwage, ze nie
musisz octaczad | podtaczad penownie tadowarki w przypadku btedu spowodowanego nieprawidtowa
temperatura otoczenia — tadowanie zostanie automatycznie wznowione po osiagnieciu odpowiednig
temperatury otoczenia.

/N Ddinie ponosi odpowiedzialnosci za szkody, spowodowane stosowaniem tadowarek innych firm.

O Jak roztadowa¢ inteligentny akumulator lotu:
Powoli: Umiesc inteligentny akumulator lotu w przegrodzie akumulatora drona Phantom 4 i wiacz
akumulator. Pozostaw wiaczonym do roztadowania do poziomu 8% lub do momentu, gdy nie
bedzie juz mozna wigczy¢ akumulatora. Uruchom aplikacje DJI GO, aby sprawdzi¢ poziom
natadowania.
Szybko: Polataj dronem Phantom 4 na zewnatrz do momentu spadku poziomu natadowania do
8% lub do momentu, w ktorym akumulator nie bedzie magt by¢ wtaczony.
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Nadajnik

Niniejsza sekcja opisuje funkcje zdalnego
sterowania i zawiera instrukcje cdnosnie
sterowania dronem | kamera.
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Nadajnik

Dane nadajnika

Zdalne sterowanie drona Phantom 4 jest wielofunkcyjnym, bezprzewodowym urzgdzeniem do komunikacji.

Integruje system przesytu podglgdu wideo i system zdalnego sterowania dronem. Przesyt podglgdu wideo
(video downlink) i system zdalnego sterowania dranem dziatajg na czestotliwosci 2,4 GHz. Zdalne
sterowanie posiada szereg funkcji sterowania kamers, takich jak wykonywanie i podglad zdjeé i filméw, a

takze sterowanie ruchem gimbala. Aktualny poziom natadowania jest wyswietlany na wskaznikach LED w

przedniej czesci zdalnego sterowania

[IJ Rodzaje zgodnosci: Zdalne sterowanie jest zgodne z przepisami WE oraz FCC. Tryb pracy:
Sterowanie moze by¢ ustawione w trybie Mode 1, Mode 2 lub w trybie niestandardowym.
Tryb 1: Prawy drazek stuzy jako przepustnica.
Tryb 2: Lewy drazek stuzy jako przepustnica

A Aby zapobiec zakidceniom w transmisji nie operuj wiece] niz trzema dronami w tym samym migjscu.

Korzystanie z nadajnika

Wiaczanie i wytaczanie nadajnika

Wigczanie i wylaczanie zdalnego sterowania

Zdalne sterowanie drona Phantom 4 jest zasilane akumulatorem 2S o pojemnosci 6000 mAh. Poziom
natadowania jest wskazywany przez diody poziomu natadowania na panelu przednim. Aby wigczy¢ zdalne
sterowanie, postepuj wedlug ponizszych krokow:

1. Przy wylaczonym zdalnym sterowaniu, nacisnij raz wigcznik. Wskaznik LED poziomu naladowania
wyswietla aktualny poziom naladowania.

2. Aby wigczyé zdalne sterowanie, nacisnij i przytrzymaj wigcznik.

3. Podczas wigczania zdalne sterowanie wygeneruje sygnal. Wskaznik LED zacznie szybko miga¢ na zielono,
sygnalizujac parowanie zdalnego sterowania z dronem. Wskazniki LED za$wiecg ciagtym zielonym po
zakoriczeniu parowania.

4. Aby wyitgczy¢ zdalne sterowanie, powtorz krok 2.

tadowanie nadajnika
Nataduj zdalne sterowanie, korzystajac z dotaczonsj tadowarki. Szczegdtowe informacje mozna znalezé na
rysunku ponizej, na nastepnej stronie.
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Sterowanie kamerg
Nagrywaj filmy, wykonuj i przegladaj zdjecia, zmieniaj ustawienia kamery za pomoca przycisku migawki,
pokretta ustawie kamery, przycisku odtwarzania i przycisku nagrywania filmow na zdalnym sterowaniu.

[1] Pokretto ustawien kamery
Obrdc pokretto, aby dostosowac ustawienia kamery, takie jak ISO, szybkos¢ migawki czy przystone,
bez puszczania zdalnego sterowania. Przesun pokretto w lewo lub w prawo, aby wyswietli¢ obrazy i
filmy w trybie odtwarzania. Aby przetaczaé pomiedzy tymi ustawieniami, nacignij pokretic.

[2] Spust migawki
Nacisnij, aby zrobi¢ zdjecie. Jesli wlaczony zostat tryb fotografii sekwencyjnej, po jednokrotnym
nacisnieciu wykonanych zostanie wiele zdjec.

[3] Przycisk nagrywania filmow
Naciénij raz, aby rozpoczad nagrywanie filmu. Nastepnie naciénij pocnownie, aby zatrzyrmac
nagrywanie.

[4] Pokretto Gimbala
Pokretlo, stuzace do sterowania przechytem gimbala.

Sterowanie dronem

Niniejsza sekcja omawia sterowanie orientacja drona za pomoca zdalnego sterowania. Zdalne
sterowanie jest domysinie ustawione w trybie Mode 2.

Drazek w potozeniu neutralnym/srodkowym: Drazki sterowania znajdujg sie w potoZzeniu
centralnym. Poruszanie drazkiem sterowania: Drazek jest przesuniety od srodka.

31
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Nadajnik Dron -
(Tryb 2) (“ wskazuje przod drona) Uwagi

Poruszanie lewym drazkiem w gére lub w dot

zmienia wysokos¢ drona.

Przesun drgzek w gore w celu wznoszenia lub w
ddét w celu opadania. Gdy oba drazki sg
wysrodkowane, dron Phantom 4 unosi sie
nieruchomo w miejscu.

Im bardzie] drazek jest przesuniety od srodka,
tym szybcie] Phantom 4 zmieni wysokoSc.
Zawsze operuj drazkiem deslikatnie, aby uniknaé
nagtych i nieprzewidzianych zmian wysokoéci.

Przesuwanie lewego drgzka w lewo lub w prawo
steruje obracaniem drona wokdt wiasnej osi.
Przesun drazek w lewo, aby obrocié dron odwrotnie
do kierunku ruchu wskazéwek zegara lub w prawo,
by obréci¢ zgodnie z ruchem wskazdwek zegara.
Przy drazku w pozycji centrainej dron Phantom 4
zachowa aktualny kierunek.

Im bardzie| drazek jest przesuniety od srodka, tym
szybciej Phantom 4 bedzie sie obracad.

| Przesuwanie prawego drgzka w gore lub w dét

zmienia odpowiednio przedni lub tyiny pochyt drona.
Przesun drazek w gore, aby polecie¢ do przodu lub
w ddt, by polecieé¢ do tytu. Przy drazku w pozycii
centralnej dron Phantom 4 zawisnie w migjscu.
Przesun drazek dalej od potozenia centralnego, aby
osiagnac wigkszy kat pochyiu lotu (maksymalnie
30%), atym samym szybszy lot.

Przesuwanie prawego drazka w lewo lub w prawo
zmienia odpowiednio lewy i prawy pochyt drona.
Przesun w lewo, aby poleciec w lewo | w prawo, aby
polecie¢ w prawo. Przy drazku w pozycji centralnej,
dron Phantom 4 zawiénie w miejscu.

Naciénij przycisk zatrzymania aktywnego trybu, aby
wyjéc z ActiveTrack, Tapfly i Intelligent Navigation.
Statek zawisnie nad aktualng pozycia.
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Regulacja drazkow sterowania

Przytrzymaj | przekre¢ drazki sterowania w prawo lub w lewo, aby
ustawi¢ ich dtugoséci. Odpowiednia diugosé drazkdw sterowania
moze poprawi¢ doktadnosc sterowania.

Przetacznik trybow lotu

Zmien potozenie przetgcznika, aby wybraé tryb lotu.

MoZzesz wybiera¢ pomiedzy: Tryb P, Si A ) jﬁ
Pozycjal o> e
Pozycja  Rysunek Tryb lotu T B R
Pozycja 1 Q:__—__,_g Tryb P Pozycja2 < =5 —— f@
Pozycja 2 s Tryb S //, - !
Pozycja 3 (_:“:; Tryb A Pozycja3 (;;) "

Tryb P (Positioning) : Tryb P dziata najlepiej, gdy sygnat GPS jest silny. Dron wykorzystuje GPS i system
wykrywania przeszkod do automatyczne| stabilizacji, poruszania sie miedzy
przeszkodami powistrznymi lub do Sledzenia ruchomego obiektu. Funkeje
zaawansowans, takie jak TapFly | ActiveTrack sa w tym trybie aktywne,

Tryb S (Sport) : Tryb S jest identyczny z trybem P pod wzgledem ustawien sterownika lotu, poza
faktem, iz wartosci wzmocnienia obstugi drona sg korygowane w celu poprawy
manewrowosci drona. W tym trybie maksymalna predkosc¢ lotu drona jest zwiekszona

Tryb A (Attitude) : W przypadku, gdy niedostepne sa GPS ani system wykrywania przeszkaéd, dron do
pozycjonowania bedzie korzystat wytacznie z barometru, w celu sterowania wysokoscia.

Przycisk RTH

Naciénij | przytrzymaj przycisk RTH, aby rozpoczaé procedure Return-to-Home (RTH). Dioda LED wokot
przycisku RTH Button zamiga na biato, aby zasygnalizowaé, ze dron przechodzi do trybu RTH. Dron
powréci do ostatnio zapisanego punkiu Home Point. Ponownie naciénij przycisk, aby przerwaé procedure
RTH i z powrotem przejaé sterowanie dronem.

b
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Podtaczanie urzadzenia mobilnego

Przechyl uchwyt urzadzenia mobilnego w odpowiednia pozycje. Nacisnij przycisk z boku uchwytu
urzadzenia mobilnego, a nastepnie umies¢ urzadzenie mobilne na podstawie Dopasuj uchwyt, aby
zabezpieczy¢ urzadzenie mobilne. Aby podtaczyé urzadzenie mobilne ze zdalnym sterowaniem za
pomoca przewodu USB, potacz jeden koniec przewodu z urzadzeniem mokbilnym, a drugi z portem USB,

znajdujacym sie na tyle zdalnego sterowania.

Optymalny zasieg transmis;ji
Sygnat transmisji miedzy dronem a zdalnym sterowaniem jest najoardziej niszawodny w obszarze

przedstawionym na ponizszym rysunku:

,'@

Y

Upewnij sie, ze dron lata w obrabie optymalnego zasiegu. Aby osiggnac najlepsze dziatanie transmisji,
utrzymuj odpowiedni kontakt miedzy operatorem a dronem.

Kontrolka LED stanu nadajnika

Wskaznik stanu odzwierciedla site potaczenia pomiedzy zdalnym sterowaniem a dronem. Dioda LED RTH
wskazuje stan Return-to-Home drona. Ponizsza tabela zawiera wiece] informacii o tych wskaznikach.

AS=dr A S=4
©

s oeooe
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Stan diody LED Dzwiek Status nadajnika

(R — Ciagty czerwony  J' dzwonek Brak potaczenia nadajnika z dronem.
G —Ciagly zielony J' dzwonek Nadajnik potgczony z nadajnikiem.
Bmmsme Wolno mrug. czerw D-D-D--- Btad nadajnika

REGHBEY): -

Czerw. [ zielony, czerw/ Brak Btad HD downlink.

zGty - naprzemiennie

RTH LED Dzwiek Status nadajnika

W — Staly bialy o4 dzwonek Dron wraca do punktu Home Point
ke Mrugajacy biaty B Wysytanie komendy RTH do statku
WE orser Mrugajacy biaty BR« & = RTH w trakcie.

VAN Nadajnik bedzie mrugat na czerwono jesli zostanie osiagniety krytycznie niski poziom baterii,

tgczenie nadajnika.

Przed dostarczeniem, zdalne sterowanie zostalo sparowane z dronem. Parowanie jest wymagane wytacznie

w przypadku pierwszego zastosowania nowego zdalnego sterowania. Aby sparowac nowe zdalne sterowanie,
wykonaj ponizsze kroki:

1. Whacz zdalne sterowanie | potgcz z urzadzeniem mobilnym. Uruchom aplikacje DJI GO.

2. Wiagez inteligentny akumulator lotu.

3. Wejdz do zaktadki ,Camera’@™ || a nastepnie ,Linking RC”

RC Control Setting

RC Calibration >

Stick Mods b

Default stick mode is
Do net changs unles

yde 2, changing stick modes alters the way the aircralt (¢ controlled
miliar with your new mede

Button Customization

2= Q\m c1 Not Defined ]
i

ﬂ'_ cz | Not Defined ]

You can custcmize the ©1 and ©2 buttons on the back of the RGC
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4. Nadajnik jest gotowy do parowania. Kontrolka stanu zdalnego sterowania miga na niebiesko i emituje
sygnaty dzwiekows.

RC Contrel Setting

RC Calibration >

Stick Mode >

Searching for aircraft frequency,
timeout in 54 seconds

Detault stick mode 1s M [he arcraft 1s controlled

Da not change uniess 14
Fress the linking buttan on the aircraft

Button Customizatio 1o link this remote controller

Cancel ed ]

c2 Not Defined ]

You can custorize the C1 and C2 buttons on the back of the RC

Linking RC

5. Znajdz przycisk parowania z boku drona, w miejscu przedstawionym na rysunku ponizej. Aby rozpoczad
parowanie, nacisnij przycisk parowania. Kontrolka LED stanu zdalnego sterowania zaswieci ciagtym
zielonym po pomysinym sparowaniu zdalnego sterowania z dronem.

/N« Nadajnik roztaczy sie z dronem automatycznie, w przypadku gdy nowy nadajnik zostanie
sparowane z dronem.




Kamera i gimbal

Niniejsza sekcja zostata poswiecona
specyfikacjom technicznym kamery |
wyjasnia tryby dziatania gimbala.
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Kamera z gimbalem

Dane kamery

Kamera na poktadzie uzywa 1/2,3-calowy czujnik CMOS do przechwytywania wideo (do 4026 x
2160 p przy 24 fps lub 4K do 30 fps z dronem Phantom 4 i 12-megapikselowymi zdjeciami. Mozesz
wybra¢ nagrywanie fiméw w dowolnym formacie MOV lub MP4. Dostepne tryby wykonywania
zdje¢ to zdjecia sekwencyjne, tryb ciagly oraz poklatkowy (time-lapse). Podglad na zywo obrazu z
kamery mozna ogladaé na podtaczonym urzadzeniu mobilnym, za posrednictwem aplikacji DJI
GO.

Gniazdo na karte mikro SD kamery

Aby przechowywac zdjecia i filmy, przed wtaczeniem drona Phantom 4, do gniazda przedstawio-
nego ponizej wsun karte mikro SD. Phantom 4 ma w zestawie karte mikro SD 16 GB, a obstuguje
karty mikro 8D do 64 GB. Zaleca sie stosowanie kart mikro SD typu UHS-1 ze wzgledu na ich
szybkie predkosci odczytu | zapisu, umozliwiajace zapis danych wideo o wysokie] rozdzielczosci.

() Karty mikro SD nie wyciaga sie z wlaczonego drona Phantom 4.

Q Aby zachowadc stabilnosc systemu kamery, pojedyncze filmy sa ciete po 30 minutach.

Port danych kamery

Wiacz drona Phantom 4 | podtacz przewod USB do portu danych kamery, w celu pobrania zdjec |
filmow do komputera.

/N Dron musi byé wtaczony przed préba uzyskania dostepu do plikéw.
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Obstugiwanie kamery

Aby wykonywad zdjecia i nagrywaé filmy za posrednictwem aplikacji DJI GO, korzystaj z przyciskéw
migawki i nagrywania filméw na zdalnym sterowaniu. Wiecej informacji ha temat uzywania przyciskéw
zZnajdziesz w rozdziale ,Sterowanie kamera”® na stronie 31.

Wskaznik diodowy LED kamery

Wskaznik diodowy LED kamery zapali sie po zasileniu akumulatora lotu. Dostarcza on informacje o
stanie pracy kamery.

Wskaznik diodowy LED kamery Stan kamery
G’ Szybko mrugajacy zielony (0.2s off, 0.1s on ) System rozgrzewa sie.
G Pojedyncze mrugniecia zielony (0.5s off, 0.4s on ) Pojedyncze zdjecie.
G Potréjne mrugniecia zielone (0.3s off, 0.1s on ) Wykonywanie zdje¢ seryjnych.
R Powolne mrugniecia czerwone (1.6s on, 0.8s off ) Nagrywanie.
R Szybkie mrugnigcia czerwone (0.5s off, 0.2s on ) Btad karty SD.

R R’ Podwdjne mrugn. czerw. (0.1s on, 0.1s off, 0.1s on, 0.1s off) Przegrzana kamera.

T

Staty czerwony Btad systemu.

)

H Zielony i czerwony naprzem. (0.8s greenon, 0.8s red on)  Aktualizacja oprogramowania

Gimbal

Dane gimbala

3-osiowy gimbal zapewnia stabilng platforme dla przymocowane] kamery, dzieki czemu mozesz
wykonywac nieporuszone zdjecia | filmy. Gimbal moze przechylaé kamere w zakresie 120°,

-90°

Aby sterowad przechytem kamery, uzyj pokretta gimbala na zdalnym sterowaniu.

elawen [equin
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Tryby pracy gimbala

Dostepne sa dwa tryby operowania gimbalem. Przetaczaj sie pomiedzy réznymi trybami pracy na
stronie ustawien kamery w aplikacji DJI GO. Pamietaj, ze aby wprowadzi¢ zmiany, Twoje urzgdzenie
mobilne musi by¢ potaczone ze zdalnym sterowaniem. Szczegotowe informacje mozna znalez¢ w
tabeli ponizej:

Kat miedzy orientacjg gimbala, a przodem drona pozostaje staty przez

i Follow Mode caly czas,
L EPVMod Gimbal zsynchronizuje sie z ruchem drona, aby zapewni¢ doswiadczenie
% s lotu z perspektywy pierwszej osoby

Btad silnika gimbala moze wystapi¢ w nastepujacych sytuacjach: (1) dron znajduje sie na
nieréwnym podiozu lub ruch gimbala jest zablokowany (2) gimbal zostat narazony na nadmierne
sity zewnetrzne, na przykiad kolizje. Zawsze startuj z ptaskich, otwartych powierzchni i chron
gimbala.

Latanie w geste] mgle lub chmurach meze powodowaé zamokniecie gimbala, co z kolei moze
powodowac tymczasowe uszkodzenie. Gimbal powrdci do stanu uzywalnosci po wyschnieciu.
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DJI GO app

Niniejsza sekcja przedstawia cztery gtowne
funkcje aplikacji DJI GO.
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DJI GO App

Aplikacja DJI GO to aplikacja mobilna zaprojektowana specjalnie dla drona Phantom 4. Uzy] aplikacji do
sterowaniagimbalem, kamera i innymi funkcjami drona. Aplikacja posiada réwniez funkcje mapy (Map),
akademii (Academy) i centrum uzytkownika (User Center), uzywane do konfigurowania drona i
udostepniania zdje¢ i flmow. Dla najlepszego efekiu, zaleca sie stosowanie tabletu.
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Phantom 4 Instrukcja obstugi

[1] Tryb lotu
% Tekst znajdujacy sie obok tej ikony wskazuje aktualny tryb lotu.

Stuknij, aby skonfigurowac ustawienia MC (ang. Main Controller, pol. glowny sterownik). Ustawienia te
umozliwiaja modyfikowanie ograniczen lotu i ustawianie wartosci wzmocnienia.

Q Dron jest domyséinie ustawiony w trybie ,Beginner Mode” (pol. dia poczatkujacych). W trybie dla
poczatkujacych, dron nie moze latac 30 metrow (98 stop) | wyzej od zarejestrowanego punktu
Home Point. Tryb ten mozna dezaktywowac na stronie ustawien trybow (ang. MODE).

[2] Sita sygnalu GPS
£ .11l : Ikona przedstawia aktualna site sygnatu GPS. Zielone stupki wskazuja odpowiednia site
sygnatu GPS.

[3] Stan wykrywania przeszkod:
-JJJ)E Stuknij ten przycisk, aby wtaczy¢ lub wytaczy¢ funkcje zapewniane przez system wykrywania
- przeszkod.
[4] Stan systemu
SafewoFly (GPS) : Niniejsza ikona wskazuje biezacy stan systemu drona i site sygnatu GPS.

[5] Wskaznik poziomu natadowania

——o o ; WskaZnik poziomu natadowania wyéwietla jego aktualny stan. Kolorowe strefy na
wskazniku poziomu natadowania reprezentuja poziomy natadowania konieczne do
wykonania réznych funkciji.

[6] Sygnat zdalnego sterowania
& .1l Taikona przedstawia site sygnatu zdalnego sterowania.

[7] Sita sygnalu HD Video Link

o™il : Niniejsza ikona wyéwistla site sygnatu podgladu wideo HD video downlink miedzy dronem
a zdalnym sterowaniem.

[8] Poziom natadowania
5.100%: ta ikona pokazuje aktualny stan natadowania baterii.

Stuknij, aby wyswistlic menu informacyjne akumulatora, ustawi¢ rozne poziomy cstrzezen akumulatora
i przeglada¢ historie jego ostrzezen.

[9] Ustawienia ogblne
:— Wybierz te ikone, aby przejs¢ do strony ustawien ogdinych (ang. General Settings). Na te] stronie
"7 mozna ustawi¢ parametry lotu, zresetowac kamere, wiaczy¢ funkcje szybkiego wyswietlania,
wyregulowac wartosc przesuwu gimbala i przetaczy¢ wyswietlanie trasy lotu.

[10] Pasek obstugi kamery
Ustawienia migawki i hagrywania

MENWU : Stuknij, aby wprowadzi¢ rézne ustawienia wartosci kamery, w tym przestrzeni kolorow dla -
nagran, rozdzielczosci filmdéw, rozmiaru obrazéw i tak dalej.
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Phantom 4 Instrukcja obstugi

Migawka

@ : Stuknij, aby wykonaé pojedyncze zdjecie. Naciénij | przytrzymaj ten przycisk, aby wybraé spoéréd
trybow fotografowania pojedynczego zdjecia, zdjecia potrojnego lub poklatkowego (time-lapse).

Nagrywanie

@ . Stuknij, aby zaczaé nagrywanie filmu. Stuknij ponownie, aby zatrzymaé nagrywanie. MoZzesz
rowniez nacisnac przycisk nagrywania filméw na zdalnym sterowaniu (ma on takie same dziatanie).

Playback (odtwarzanie)

E : Stuknij, aby otworzy¢ strone odtwarzania. Zdjecia i filmy mozna przeglada¢ od razu po ich
wykonaniu.

Ustawienia kamery

:—Z Stuknij, aby ustawi¢ 1SO, migawke | wartosci automatyczne| ekspozycji kamery.

[11] Mapa
Wyswietla tor aktualnego lotu. Stuknij, aby przejéc z interfejsu kamery do interfejsu mapy.

4amlma_wa @

{ frﬁ e

[12] Vision Positioning

'-» : Odlegiosé drona od punktu Home Point. Gdy dron znajduje sie blisko podtoza, ikona ta zmieni sig

\g, na wyswietlanie wysokoéci od podioza z czujnikdw systemu pozycjonowania wizyjnego.

[13] Telemetria lotu

H: 39M p: 21 ‘

V.S H.3
‘2 3ms k4.2ws ‘

Ilkona stanu pozycjonowania wizyjnego jest podswietlona podczas dziatania tego systemu.

Wysokos¢ lotu jest wskazywana przez ikone wysokosci lotu.

(1) Czerwona strzatka okreéla kierunek, w ktéry zwrécony jest dron.

(2) Obszary jasnoniebieskie i ciemnoniebieskie wskazuja pochyt.

(3) Kat granicy miedzy obszarami jasnoniebieskimi a ciemnoniebieskimi wskazuje kat przechytu.

[14] Przycisk wykrywania przeszkod
: Stuknij ten przycisk, aby przetacza¢ pomiedzy trybami TapFly, ActiveTrack, normalnym a inteligentnego lotu.
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[15] Return to Home (RTH)

@6 . Inicjuje procedure powrotu RTH. Stuknij, aby dron powrdcit na ostatnio zapisanego Home Point.

[16] Auto Takeoff/Landing

2./ ¥, Stuknij, aby zainicjowaé automatyczny start lub ladowanie.

[17] Livestream

@ - lkona Livestream wskazuje, ze aktualny strumieri wideo jest transmitowany na zywo na YouTube.

Upewnij sig, ze na urzadzeniu mobilnym jest dostepna ustuga danych mobilnych.

[18] Wstecz

A  Stuknij, aby powrdci¢ do gléwnego ekranu interfejsu.

Library
Stuknij w ,Library” aby skorzystaé¢ z automatycznego edytora video, zintegrowanego z DJI GO. Mozesz -

wybrac szablon | sprecyzowana ilos¢ klipow, ktore automatycznie potacza sie w krotki film, kiory mozesz
udostepnic natychmiast.

Discovery

Zsynchronizuj zdjecia i filmy z Twoim urzadzeniem mobilnym, zobacz zapisy lotéw i sprawdz status konta
DJI. Uzyj swojego konta DJI aby zalogowac sie do ,Discovery”.

Me

Zaobacz historie lotow, wejdz do sklepu DJ| i naucz sie wiece] z filmow instruktazowych.
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Lot

Niniejsza sekcja opisuje wskazéwki
bezpiecznego lotu i ograniczenia lotéw.
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Lot

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem, zaleca sie skorzystanie z symulatora lotu w aplikacji DJI GO,
aby doskonali¢ swoje umigjetnosci lotnicze | cwiczy¢ bezpieczne latanie. Upewni] sie, ze wszystkie loty
odbywaja sie na otwartej przestrzeni.

Wymagane warunki otoczenia

1. Nie uzywaj drona w trudnych warunkach pogodowych. Sa to: predkosci wiatru powyzej 10 m/s, snieg,
deszcz i mgta.

2 Lataj wytacznie na otwartych przestrzeniach. Wysokie obiekty i duze konstrukcje metalowe moga mied
wptyw na doktadnoéé poktadowego kompasu i uktadu GPS.

3. Unikaj przeszkod, ttumow, linii wysokiego napiecia, drzew i zbiornikow wodnych.

4. Minimalizuj zaktdcenia poprzez unikanie obszaréw o wysokim poziomie elektromagnetyzmu, w tym
stacji bazowych oraz radiowych wigz transmisyjnych.

5. Zywotnosé drona i akumulatora jest zalezna od warunkéw srodowiskowych, takich jak gestosé
powietrza i temperatura. Bad? bardzo ostrozny podeczas latania na wysokoéciach wigkszych niz 19 685
stép (6000 metréw) nad poziomem morza, gdyz moze to wplywaé na dziatanie akumulatora i drona.

6. Dron Phantom 4 nie dziata na cbszarach polarnych.

Ograniczenia lotéw i strefy zakazu lotéw

Wszyscy operatorzy bezzalogowych statkdw powietrznych (ang. UAV, Unmanned Aerial Vehicle)
powinni przestrzega¢ wszystkich przepisow okreslonych przez rzad i regulatory rynku w tym ICAO (ang.
International Civil Aviation Organization, pol. Organizacja Misdzynarodowego Lotnictwa Cywilnego) i
FAA (ang. Federal Aviation Administration, pol. Federalna Administracja Lotnictwa). Ze wzgleddw
bezpieczenstwa, loty sa domysinie ograniczone, co pomaga uzytkownikom obstugiwac taki produkt
bezpiecznie i legalnie. Ograniczenia lotnicze obejmujg limity wysokosci, odlegtosci i strefy zakazu lotow.
Podczas pracy w trybie P, limity wysokosci, odleglosci i strefy zakazu lotéw funkcjonuja jednoczesnie,
aby zarzadzac bezpieczenstwem lotow. W trybie A zastosowanie maja tylko limity wysokosci, ktére w
domysle zapobiegaja przekraczaniu przez dron 1640 stop (500 m).

Maksymalna wysoko$¢ lotu i limity promienia

Maksymalna wysokos¢ lotu i limity promienia moga byé zmieniane w aplikacji DJI GO. Nalezy pamistag,
ze maksymalna wysokos¢ lotu nie moze przekraczaé 1640 stdp (500 m). Zgodnie z tymi ustawieniami,
Twoj Phantom 4 bedzie lata¢ w obrebie ograniczonego cylindra, w sposob przedstawiony ponizej:

Maksymalna wysckosé oty Maksymalny promief

107



107

Phantom 4 Instrukcja obstugi

Silny sygnat GPS G ------ Mrugajac zielony

Ograniczenia lotu DJI GO app Kontrolka stanu drona
Maksymalna Wysoko$¢ drona nie moze Ostrzezenie: Brak
wysokosé lotu przekraczac okreslonej wartosel. Hgight limit reached.

Bromief Odlegfose lotu musi znajdowac  Ostrzezenie: Szyl:chFi(;) dT;?;yCZZ; ir;c;niu
sie w zakresie promienia. Radius limit reached. : -
maksymalny sie do maks. promienia.

Staby sygnat GPS Y ------ Mrugajacy zotty

Ograniczenia lotu DJI GO app Kontrolka stanu drona
Maksymalna : ; :
wysolfoéé Putap jest ograniczony do Ostrzezenie: Brak
et 120m. Heiight limit reached. '

Max promien Brak ograniczen

« Jesli przekroczytes granice ograniczenia, nadal mozesz sterowac dronem Phantom 4, ale
& nie mozesz poleciec¢ dalej. Jesli Phantom 4 wykroczy poza promien w trybie Ready to Fly
(bez GPS-a), powrdci automatycznie w granice limitu,
+ Jesli Phantom 4 wykroczy poza promien w trybie Ready to Fly (bez GPS-a), powroci
automatyeznis w granice limitu.

Strefy zakazu lotow

Wszystkie strefy zakazu lotéw sa wymienione na oficjalnej stronie DJI na http://flysafe.dji.com/no-fly.
Strefy zakazu lotéw sa podzielone na lotniska | obszary o ograniczonym dostepie, Pojecie |otniska
obejmuje gtéwne lotniska i pasy ladownicze, na kitérych statki zatogowe lataja na niskich wysoko-
Sciach. Obszary o ograniczonym dostepie obejmuja linie graniczne pomiedzy krajami lub strefami
wrazliwymi. Szczegoty dotyczace stref zakazu lotow zostaty wyjasnione w sposdb nastepujacy:

Lotnisko

(1) Lotniskowa strefa zakazu lotéw sktada sie ze stref o ograniczonym dostepie i stref ograniczonych
wysokosci. Kazda strefa sklada sie z ckregéw o roznych rozmiarach.

(2) R1 mil (wartos¢ R1 zalezy od wielkosci | ksztattu lotniska) wokot lotniska jest ograniczona strefa
startdw, wewnatrz kidre| start jest zakazany.

(3) ©d R1 mil do R1+1 mil wokoét lotniska, wysokos&é lotow jest ograniczona do nachylenia 15 stopni.
Poczawszy od 65 stop (20 metrow) od krawedzi lotniska i promieniujac na zewnatrz. Wysokosc¢ lotow
jest ograniczona do 1640 stop (500 metrow) na R1+1 mili

(4) Gdy dron wlatuje w promien 320 stop (100 metrow) do strefy zakazu lotow, w aplikacji DJI GO
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Airport

s

v

«—— 1mile ——|«— R1 —

320 fest | 4 R2 »| Nofly zone  Restricted-altitude flight zane ~ Warning zone

Obszary o ograniczonym dostepie

Obszary o ograniczonym dostepie

(1) W obszarach o ograniczonym dostepie nie ma ograniczen wysokosci lotow.

(2) R mil wokdt catego wyznaczonego obszaru o ograniczenym dostepie jest ograniczona strefa startow.
Drony nie mogag startowac w tej strefie. Wartosé R zmienia sie w zaleznosci od definicji obszarow o
ograniczonym dostepie.

(8) Tzw. ,strefa ostrzegawcza” jest ustalona wokoét obszaru o ograniczonym dostepie. Gdy dron wlatuje
w promien 0,062 mili (100 metrow) te] strefy, w aplikacji DJI GO pojawi sie komunikat ostrzegawczy

+———Restricted Area —»

- <<

No-fly zone \Warning zone  Free zone
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Silny sygnat GPS

‘G ------Mruga na zielono

Strefa

Qgraniczenie

Komunikat DJ| GO

Kontrolka
stanu drona

Strefa zakazu
lotow

Wirniki nie uruchamiaja sie.

Ostrzezenie: Znajdujesz sie w
strefie zakazu lotéw. Start zabroniony.

Gdy dron wilatuje w cbszar o
ograniczonym dostepie w trybie
A, ale zostanie przefaczeny w
tryb P, wowezas automatycznie
opadnie, wyladuje i zatrzyma
wirniki.

Ostrzezenie: Znajdujesz sie w strefie
zakazu lotow.
Rozpoczeto automatyczne ladowanie,

R1: Ostrzezenie: Znajdujesz sie w

CRF wiwien
_ strefie ograniczonej. Opadanie do
Gdy dron wlatuje w obszar o sokoé¢ bezpieczna Czerwony
Strefalotuo | oo oniczonym dostepie w trybie . s i [ migajgoy
ograniczonej 9 A eple wiryble | R2: Ostrzezenie: Znajdujesz sie w
wysokosc A, ale zostanie przelaczony Wiryb strefie ograniczonej. Maksymalna
P. wowezas zejdzie ™, | wysoko$¢ lotu jest ograniczona
odpowiednig wysoko$¢ i bedzie | qg zakresu od 20 m do 500 m.
unosit sie 15 stdp ponizej limitu Lataj ostroznie.
wysokosci.
ostrgge::vcz g Brak ograniczen lotu, ale wyswietli| Ostrzezenie: Zblizasz sie do strefy
9 sie ostrzezenie ograniczonej Steruj ostroznie.
Strefa wolna L
Brak ograniczen Brak. Brak

Pét-automatyczne opadanie: Wszystkie funkeje drazkéw sa dostepne poza funkeja drazka
przepustnicy podczas obnizania i ladowania. Po ladowaniu wirniki wytacza sie automatycznie.

Podczas lotu w strefie bezpieczenstwa, kontrolka stanu drona szybko zamiga na czerwono i lot bedzie
kontynuowany przez 3 sekundy. Nastepnie przetaczy sie ona na wskazywanie aktualnego statusu lotu, a lot

bedzie kontynuowany przez 5 sekund, po czym kontrolka powrécei do migania na czerwono,

Ze wzgleddw bezpieczenstwa, zabrania sie latania w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, linii
kalejowych, centréw handlowych czy innych wrazliwych stref. Steruj dronem wytacznie w zasiegu wzroku.

Lista kontrolna przed lotem

1. Zdalne sterowanie, inteligentny akumulator lotu | urzadzenie mobilne sa w petni natadowane.
2. Smigta sa przymocowane prawidtowo i pewnie.
3. Jesdli potrzebna, karta mikro SD zostata umieszczona.
4. Gimbal dziata normalnie.

5. Wirniki startuja | dziataja prawidtowo,
6. Aplikacja DJI GO pomysinie potaczyta sie z dronem.
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Kalibrowanie kompasu

Wykonuj kalibracje tylko wtedy, kiedy aplikacja DJI GO app wyswietli taki komunikat na ekranie. Postepu;
wedtug nastepujacych krokow:

Q Zabrania sie kalib[owaé kompasu, jesli istnieje jakiekolwiek zagrozenie obecnosci silnego pola
magnetycznego. Zrédta potencjalnych zakidcer obejmuja magnetyt, konstrukcje parkingowe |
podziemne konstrukcje metalowe
Podeczas kalibraciji nie wolno posiadaé przy sobie elementdw ferromagnetycznych, takich jak klucze
czy telefony komarkowe.

Zabrania sie kalibrowac¢ w bezposrednim sasiedziwie duzych metalowych przedmiotow.
ZABRANIA SIE kalibrowania pod dachem.

Kalibracja

Wybierz otwartg przestrzen, aby wykonac¢ ponizsze czynnosci:

1. Upewnij sie, ze kompas zostat skalibrowany. Jesli kompas nie zostat skalibrowany w ramach
przygctowan przed startem lub jesli dron od ostatniej kalibracji zostat przeniesiony w nowe miegjsce, kliknij
pasek stanu drona w aplikacji i wybierz ,Calibrate” (pol. Kalibruj), a nastepnie postepuj zgodnie z
instrukcjami na ekranie.

2. Trzymajac drona poziomo, obréé go o 360 stopni. Wskazniki stanu drona zaéwieca ciaglym zielonym.

3. Trzymajac drona pionowo, z przednia czescia skisrowana w dol, obréé go o 360 stopni wokdt wiasnegj osi.
W przypadku, gdy kontrolka stanu drona swieci ciagtym czerwonym, powterz kalibracje kempasu.
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4. Skalibruj kompas jeszcze raz, jesli wskaznik statusu drona éwieci sie na czerwono.

/N +Jesli kontrolka stanu drona miga na czerwono i z6tto po przeprowadzeniu procedury kalibraci,
aprzenies dron do inngj lokalizacji | sprobuj ponownie,

Q «Przed kazdym lotem skalibruj kompas. Uruchom aplikacje DJI GO i postepuj zgodnie z
instrukcjami na ekranie, aby skalibrowa¢ kompas. ZABRANIA SIE kalibrowania kempasu w
poblizu przedmiotow metalowych, takich jak metalowe mosty, samochody czy rusztowania.

« Jasli wskaZznik statusu drona éwieci sie na czerwonao i zétto po potozeniu na podtuzu, oznacza to,
ze wykryto silne pole magnetyczne. Zmien lokalizacje.

Kiedy ponownie dokonac kalibracji

1 W przypadku, gdy wystapit blgd danych kempasu, a kontrolka stanu drona éwieci na zielono i zéito.
2. Podczas lotu w nowym migjscu lub w migjscu innym od ostatniego lotu. )

3 W przypadku, gdy mechaniczna lub fizyczna struktura drona Phantom 4 zostata zmieniona.

4. W przypadku wystepowania powaznych zaburzen lotu, tj. gdy dron Phantom 4 nie leci po prostej linii.

Automatyczny start i automatyczne lgdowanie

Automatyczny start

Skorzystaj z automatycznego startu, wytgcznie gdy wskazniki stanu drona migaja na zielono. Aby skorzystac
z funkeji automatycznego startu, wykonaj ponizsze kroki:

1. Uruchom aplikacje DJI GO i przejdz do strony ,Camera”.
2. Upewnij sie, ze dron znajduje sie w trybie P.
3. Wykonaj wszystkie czynnosci znajdujace sie na liscie kontrolnej przed lotem.

4, Kliknij‘}ﬁ | potwierdz istnienie bezpiecznych warunkow do lotu. Przesun ikone, aby potwierdzic i wystartowag,
5. Dron startuje i unosi sie 1,2 metra nad powierzchnia.

/N  Kontrolka stanu drona miga szybko, gdy dron wykorzystuje system pozycjonowania wizyjnego do
stabilizacji. Dron bedzie sie automatycznie unosit ponizej 3 metréw. Przed skorzystaniem z funkeji
automatycznego startu zaleca sig, aby poczekad do uzyskania petnego sygnatu GPS.

Automatyczne ladowanie

Skorzystaj z automatycznego ladowania, wytacznie gdy wskazniki stanu drona migaja na zielono. Wykonaj

ponizsze kroki, aby skorzystaé z funkcji automatycznego ladowania:

1. Upewnij sie, ze dron znajduje sie w trybie P

2. Przed kliknieciem przycisku "&”, aby rozpoczaé ladowanie, sprawdz warunki w miejscu planowanego
ladowania. Nastepnie postepuj wedlug instrukeji na ekranie.
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Uruchamianie/zatrzymywanie wirnikow

Uruchamianie wirnikéw

Do uruchamiania wirnikéw stuzy taczona komenda drazkow (ang. Combination Stick Command [CSC]).
Przesun oba drazki do dolnych naroznikéw wewnetrznych lub zewnetrznych, aby uruchomic wirniki.
Pc uruchomieniu ruchu obrotowego wirnikow, jednoczesnie zwolnij oba drazki.

= = - =) &
Ry PR

Zatrzymywanie wirnikow
Istnieja dwie motody zatrzymania wirnikow:

Metoda 1: Po wyladowaniu dronem Phantom 4, przesun w dot drazek przepustnicy (1), a nastepnie
przeprowadzié¢ te samg procedure CSC (2), uzyta do uruchamiania wirnikdw i opisana powyzej. Wirniki
zostana natychmiast zatrzymane. Od razu po zatrzymaniu wirnikow pusc oba drazki.

Metoda 2: Po wyladowaniu dronem, przesun drazek przepustnicy w doét i przytrzymaj. Wirniki wytgcza

sie po trzech sekundach

?

Zatrzymywanie wirnikobw w trakcie lotu

Przesun lewy drazek do dolnego-wewnetrznego rogu i nacisnij przycisk RTH w tym samym momencie.
Zatrzymuj wirniki w locie tylko w sytuacjach awaryjnych, kiedy nalezy zmniejszy¢ ryzyko wypadku lub
wiekszych uszkodzen. Zatrzymanie wirnikéw w trakcie lotu spowoduje, Ze dron spadnie i ulegnie zniszczeniu
jesli znajduje sie na wysokim putapie w momencie wytaczenia wirnikaw.

N
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Lot testowy

Procedury startu/llgdowania
1. Umies¢ drona na otwartej, ptaskie] przestrzeni z wskaznikami poziomu natadowania ku Sobie.

2 Wiacz zdalne sterowanie, urzadzenie mobilne, a nastepnie inteligentny akumulator lotu.

3. Uruchom aplikacje DJI GO | przejdz do strony ,Camera”™

4. Poczekaj, az wskazniki drona zamigaja na zielono. Oznacza to, ze punkt Home Point zostat zarejestrowany i
moZna bezpiecznie rozpoczad lot Miganie na zétto oznacza, ze punkt Home Point nie zostat zarejestrowany.
5. Aby wystartowac, delikatnie przesun drazek przepustnicy w gére lub skorzystaj z funkcji auto startu.

6. Wykonuj zdjecia | nagrywaj filmy korzystajac z aplikacj DJI GO,

7. Aby wyladowaé, zawisnij nad ptaska powierzchnia | delikatnie przesun w dot dragzek przepustnicy, aby
zaczat opadanie.

8. Po ladowaniu zastosu] komende CSC lub przytrzymaj drazek gazu w najnizszej pozycji do zatrzymania
wirnikow.

9. W pierwszej kolejnosci wytacz inteligentny akumulator lotu, a nastepnie zdalne sterowanie.

A Jesli wskazniki stanu drona szybko migaja na zoto, oznacza to, ze dron przeszedtw tryb Failsafe.

Ostrzezenie o niskim poziomie naladowania jest sygnalizowane przez wolne lub szybkie miganie na
czerwono wskaznikow stanu drona podczas lotu.

Wiecej informacj o lotach znajdziesz w haszych fimach instruktazowych.

Porady i wskazowki dot. filmowania

1. W petni sprawdz liste kontrolng przed kazdym lotem.

2 Wybierz zadany tryb pracy gimbala w aplikacji DJI GO.

3. Nagrywanie filmow jest mozliwe wytacznie w trybie P.

4. Nalezy zawsze latac przy dobrej pogodzie | unikac latania w deszczu lub przy silnym wietrze.
5 Wybierz ustawienia kamery, ktdre odpowiadaja Twoim potrzebom. Ustawienia kamery to np. format zdjeé czy
kompensacja ekspozyciji.

6. Wykonuj loty testowe, aby ustali¢ trasy lotow | sceny pogladowe.

7. Delikatnie przesun drazki sterowania, aby utrzymac ptynny i stabilny ruch drona.
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FAQ

What is ActiveTrack?

ActiveTrack allows an aircraft to track a moving subject without a separate GPS tracker. Simply tap on the
mobile device screen inside the DJ| GO app to select the subject to be tracked. The aircraft will lock on the

subject and start tracking it automatically from a safe distance.

What is TapFly?

TapFly means you can fly in any direction with a tap of the finger, without a remote controller. With Obstacle
Avoidance turned on, the aircraft will automatically avoid obstacles, slow down or hover when required,
provided that the scene is bright enough ( < 300 lux) or too bright ( > 10,000 |ux).

What is the Phantom 4 Obstacle Sensing System?

The Phantom 4 is equipped with an Obstacle Sensing System that constantly scans for obstacles in front of

it, allowing it to avoid collisions by going around, over or hovering.

Why does the Phantom 4 have a magnesium core?

The revolutionary magnesium core embedded into the aircraft greatly increases rigidity, minimizing
unwanted vibrations. This ensures the precision and performance of the inertial measurement unit (IMU).

The weight of the aircraft is also reduced through this magnesium core.

What changes were made to the Phantom 4 remote?
The Phantom 4 introduces a Sport mode, accessible through a new trio of modes, P, S and A.

P (Position) mode is the standard mode, giving access to normal flight as well as Intelligent Flight Modes,

ActiveTrack and TapFly.
S (Sport) Mode unlocks maximum flight speeds of up to 44mph (72kmh).

A (Attitude) Mode remains the same and removes satellite stabilization in flight. It allows the Phantom to

move more smoocthly and naturally.

The ‘Playback’ button on the top right of the remote controller has been changed into a ‘Pause’ button that

lets you put the Phantom into hover during any Intelligent Flight Mode, ActiveTrack or TapFly with a tap.

What improvements have been made to the Phantom 4 Vision Positioning Unit?

The Vision Positioning System now uses four sensors to increase hovering accuracy and reliability, creating
a more controlled flying experience. Its sonar system has been improved and now functions from up to 10
meters off the ground. In ideal situations, these combine to give the Phantom 4 Vision Positioning System a
vertical hover accuracy of +/- 0.1 m and a horizontal hover accuracy of +/- 0.3 m.

What is the effective range of the Obstacle Sensing System on Phantom 47

The effective range of the Obstacle Sensing System is 0.7 to 15 meters. Although the DJI GO app will indicate

when there are obstacles present, pilots should always be paying attention to the aircraft during flight.
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Does Obstacle Sensing System work in all modes?

The Obstacle Sensing System can be enabled in ActiveTrack, TapFly, Normal mode and all Intelligent

Navigation functions.

What are the major improvements in the Phantom 4 propulsion system?

The motor on the Phantom 4 is designed to work with the latest Push-and-Release Propellers, With this
locking mechaniem, propellers can withstand drastic changes of motor speed, allowing the aircraft to be
more agile and more responsive to the pilot command.

How many minutes of flight time can Phantom 4 achieve with the new Intelligent Flight Battery?

At sea level in calm environments when flying in ATTI mode, the Phantom 4 can achieve 28 minute flight
times. This will vary due to different flight patterns, weather conditions and altitudes.

What are the major differences between the Phantom 4 propellers and the Phantom 3 ones?

The new Push-and-Release propellers are faster to install and more secure than the Self Tightening

propellers used previously. This security allows them to handle faster acceleration and harder braking.

What makes the Phantom 4 gimbal better?

The gimbal and camera system is integrated into the body, bringing it closer to the aircraft's center of

gravity. It is also made of a rigid and strong composite material.

What makes the Phantom 4 camera better?

The Phantom 4 camera has been improved in terms of image quality. Chromatic aberration has been
reduced by 56% and lens distortion had been reduced by 36% compared to Phantom 38 Professional.
In addition to lens improvements, camera firmware has been tweaked to enable the camera to capture
120fps video in full 1080p FHD (the camera’s field of view will be reconfigured to 47° when recording in
this mode) for smooth slow motion.

Why add a redundant IMU and compass to the Phantom 4?

A redundant IMU and compass enhances system reliability. The Phantom 4 can constantly compare data
received from both IMUs and then navigate itself using the most accurate data. The same is true of the

redundant compasses.

What are the highlights of the Phantom 4 remote control and live feed?

The Phantom 4's remote control and live feed is based on DJI Lightbridge technology, providing effective
control range of up to 3.1mi (8km) in unobstructed areas that are free from interference. Its HD live feed

gives you an exact view of your flight, perfect for composing shots.

Does the Phantom 4 have Return-to-Home?

Yes. It also has Smart Return Home which engages the Obstacle Sensing System during return to home

flight. If the aircraft sees an cbstacle on its way back, it will intelligently avoid it as it comes home.
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What'’s the purpose of the Sport Mode?

Giving a top speed of 44 7mph (72Kph), Sport mode can be used for fun, letting you fly faster than ever, or
to get to your shoot location while the light is perfect.

What’s the horizontal speed of Phantom 4 in ATTI Mode?
The horizontal speed of the Phantom 4 in ATTI mode is 35.8mph (57.6kph).

What is the difference between Sport Mode and ATTI Mode?

Though Phantom 4 can fly up to 44 7mph in both Sport Mode and ATT| Mode, Phantom 4 will use GPS/
Glonass and its Vision Positioning System to achieve precision while hovering. In ATTI Mode, GPS and

Vision Positioning System will not function to aid the aircraft in terms of hovering or navigation.

In ActiveTrack, how do you untrack the subject? What happens to the aircraft after you stop
tracking?

Tap the Stop button on the left of the screen or pull the pitch stick backward for 3 seconds to exit
ActiveTrack. After exiting, the aircraft will hover in place. At this point you may choose to start a new
mission or bring the aircraft back to the Home Point.

How small an object can the Obstacle Sensing System see?

The minimum pixel size that the Obstacle Sensing system can see is 500 pixels.

What is ActiveTrack’s minimum altitude?

ActiveTrack will work down to 9ft (3m) above the ground.
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Zalacznik

Dane techniczne

Dron
Masa (z baterig i §migtami)

Max predkosé wznoszenia
Max predkos¢ opadania

Max predkosé
Max wysoko&¢ nad poziomem morza)

Max czas lotu

Zakres temperaturowe
Systemy satelitarne

Gimbal

Zasieg sterowania

System wykrywania przeszkod
Zakres wykrywania przeszkaod
Srodowisko dziatania

Vision Positioning System
Zakres predkosci

Zakres wysokosci

Zasieg

Srodowisko dziatania

Kamera

Czujnik
Obiektyw

Zakres ISO
Predko&é migawki

Max rozmiar plikow

Tryby zdjeé

Tryby video

Max bitrate

1380 g

6 m/s ( Sport mode )

4 m/s ( Sport mode )

20 m/s ( Sport mode )

19685 feet (6000 m )

(programowe ograniczenie wysokosci - 400m)
Ok 28 minut

0°to 40°C

GPS/GLONASS

Pitch: - 90° to + 30°

07-16m

Powierzchnia z okreslonym wzorem | odwistleniem (powyze] 15 luksdw)

<10 m/s ( 2 m nad ziemia )
0-10m
0-10m

Powierzchnia z okreslonym wzorem i odwietleniem (powyzej 15 luksow)

1/2.3" Efektywna liczba pikseli:12 M
FOV ( Field Of View ) 94°
f/2.8 focus at e
100-3200(video) 100-1800(photo)
8 510 1/8000 s

4000 x 3000

Single shot

20 mm ( odpowiednik 35 mm )

Burst shooting: 3/5/7 frames
Auto Exposure Bracketing (AEB):
3/5 Bracketed frames at 0.7EV Bias

Time-lapse

HDR

UHD: 4096x2160 (4K) 24 /25p
3840x2160 (4K) 24 /25/30p

2704x1520 (2.7K) 24/ 25/ 30p

FHD: 1920x1080 24 /25/30/48/50/60/ 120p
HD: 1280x720 24 /25/30/48 /50 /60p
60 Mbps
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Obstugiwane formaty
Photo

Video

Obstugiwane karty SD
Temperatura pracy

FAT32 (=32 GB ); exFAT (> 32 GB )

JPEG, DNG ( RAW )

MP4 { MOV ( MPEG -4 AVC [ H.264 )

Micro SD, Max pojemnoosé: 64GEB. Class 10 lub UHS-1 wymagane
0°to40°C

Nadajnik

Czestotliwose
Max odlegtos¢ transmisji

Temperatura pracy

Batteria

Uchwyt urzgdzenia mobilnego
Transmitter Power ( EIRP )
Napiecie pracy

tadowarka

Napiecie

Moc wyjsciowa

2,400 GHz do 2.4838 GHz

Zgodne z FCC: 3.1 mi( 5 km ); zgodne z CE: 22 mi ( 35 km )
( bez przeszkad, bez pola magnetycznego )

32°to 104°F (0°to 40°C )

6000 mAh LiPo 25

Tablety i smartfony

FCC: 23 dBm; CE: 17 dBm

7.4V @1.2A

17.4V
100 W

Intelligent Flight Battery ( PH4 - 5350 mAh -15.2 V)

Pojemnosé
Napiecie

Typ baterii

Moc

Masa netto
Temperatura pracy

Max moc tadowania

5350 mAh
152V

LiPo 4S

81.3Wh

462 g

14° to 104° F (-10° to 40° C )
100 W

Opis kontrolki stanu drona

Normal

RGHY) e Czerwony, zielony, zétty

naprzemisnnie

G e Ziglony | 2Oty przemiennie

AGE-- e Zielony miga powoli

GIX2:----- Zislony miga podwajnie

(Y) +-e -0 Z6ty miga powoli

Wigczanie diagnostyki

Rozgrzewanie statku

Safe to Fly (tryb P z GPS-em | pozycjonowaniem wizyjnym)
Safe to Fly (fryb P z VPS, ale bez GPS)

Safe to Fly (tryb A bez GPSi VPS)
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Ostrzezenia
N e Szybko miga na zétto Sygnat nadajnika utracony
Riceeens Powaoli miga na czerwono Niski stan baterii
R Szybko miga na czerwono Krytyczny stan baterii
Rieevens Czerwony miga przemiennie IMU Error
‘R — Staty czerwony Critical Error
R eeeens Czerwony | zotty naprzemiennie Wymagana kalibracja

Aktualizacja oprogramowania

Za pomoca karty mikro SD zaktualizuj drona i inteligentny akumulator lotu. Potacz sie z Internetem,
uruchom aplikacje DJI GO. Aplikacja DJI GO automatycznie rozpocznie sprawdzanie dostepnych
aktualizacji oprogramowania wewnetrznege. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie,
aby zaktualizowac oprogramowanie wewnetrzne drona, zdalnego sterowania i inteligentnego akumulatora
lotu do najnowszej wersiji.

Intelligent Flight Mode

Tryb inteligentnego lotu zawiera funkeje Course Lock (pol. Blokada kursu), Home Lock (pol. Blokada
punktu wyjscia), Point of Interest (POI), Follow Me (pol. Sledzenie) | Waypoints (pol. uzyteczne misjsca),
umozliwiajace uzytkownikom tworzenie profesjonalnych uje¢ podeczas lotu. Course Lock i Home Point
Lock umozliwiaja zablokowanie nawigaciji drona, aby uzytkownik magt skoncentrowac sie na innych
czynnosciach. Tryby Point of Interest, Follow Me i tryb Waypoints umozliwiaja autocmatyczny lot wedtug
wczesnigj ustawionych parametrow lotu.

Course Lock

Home Lock

Point of Interest

Follow Me
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Zabloku] aktualny kierunek przodu drona jako kierunek lotu do przodu, Dron bedzie
leciat w zablokowanych kierunkach, niezaleznie od ich orientacji (kata cdchylenia).

Pociagnij drazek pochylu do tytu, aby nakierunkowaé drona na zarejestrowany punkt

Dron bedzie automatycznie krazyt wokét obiektu, aby umozliwié skupienie operatora
na kadrowaniu uje¢ obiektu w wybranym punkcie POL.
Pomiedzy dronem a urzadzeniem mobilnym utworzone zostaje wirtualne tacze,

dzieki czemu dron moze Sledzi¢ Twoj ruch. Dziatanie trybu Follow Me jest
uzaleznione od doktadnosci GPS-a na urzadzeniu mobilnym.
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Zarejestru] tor lotu, a wowczas dron bedzie latac ta sama gciezka wielokrotnie,
podczas gdy Ty mozesz sterowac kamerg i orientacja. Tor lotu moze zostaé

Waypoints
Zapisany | ponownie zastosowany w przysztosci.

Wiacz Multiple Flight modes wedtug éciezki DJI GO app > Camera View > € > Advanced Settings >
Multiple Flight Mode, przed uzyciem inteligentnych trybdw po raz pierwszy.

Informacje pogwarancyjne

Jeéli zakupites produkt od autoryzowanego sprzedawcy detalicznego dystrybuciji Freeway OMT, wejdz
na strone: http://freeway.com.pl/ i przejdz do zaktadki Reklamacie.
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