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1. Wprowadzenie.

Dziekujemy za wybdr proporcjonalnego cyfrowego systemu do zdalnego sterowania modeli RC Fly Sky
FS-i6. Jesli to Twdj pierwszy system radiowy RC, instrukcja obstugi i wprowadzi Cie tatwo do nowego
Swiata zabawy modelami RC. We wszystkich przypadkach nalezy doktadnie zapozna€ sie z instrukcja
obstugi, poniewaz zawiera wszystkie informacje, aby nasz produkt byt dla Panstwa bezpieczny.

2. Serwis.

W przypadku wystgpienia probleméw podczas uzytkowania, nalezy zapoznac sie z instrukcjg. Jesli problem
nadal wystepuje, skontaktuj sie z lokalnym sprzedawca lub odwiedzZ na naszg strone ustug i wsparcia:
http://www.flysky-cn.com

3. Bezpieczenstwo

Nie lata¢ w nocy lub w ztych warunkach pogodowych, takich jak opady deszczu lub burza z piorunami, gdyz
moze to spowodowac nieprawidtowe dziatanie lub utrate kontroli.

Upewnij sie, ze kierunek obrotéw wszystkich silnikow jest prawidtowy. Jesli nie, prosze ustawi¢ najpierw
prawidtowy kierunek obrotow.

Po zakonczeniu uzywania najpierw odtgczy¢ akumulator odbiornika, a nastepnie wytgczy¢ nadajnik .Jesli
nadajnik jest wytgczony, gdy odbiornik jest nadal zasilany, moze dojsé¢ do niekontrolowanego ruchu lub
uruchomienia silnika co moze spowodowad wypadek.

Nie uzywaj urzadzenia na zewnatrz w deszczowe dni, gy widoczno$¢ jest ograniczona lub wilgotnosé powietrza
jest zbyt duza (woda lub $nieg).

Nie nalezy uzywac w nastepujgcych miejscach: w poblizu miejsc, w ktédrych moga wystgpic inne dziatania
sterowania radiowego, w poblizu oséb lub drdg, na kazdym stawie jeziorze, gdy sg obecne statki
pasazerskie,

w poblizu linii wysokiego napiecia lub anten nadawczych .Zaktécenia mogg s doprowadzi¢ do powaznych
obrazen z powodu utraty kontroli lub nieprawidtowej instalacji systemu sterowania radiowego w modelu.

Nie uzywaj systemu RC, gdy jeste$ zmeczony, nie czujesz sie dobrze lub jestes pod wptywem alkoholu lub
narkotykow. Twaj ostabienie moze doprowadzi¢ do niebezpiecznej sytuacji , ktdra moze spowodowaé powazne
szkody dla ciebie, jak i innych.

Nie wolno dotykac¢ pracujgcego silnika ! Regulacja predkosci lub jakiejkolwiek czes$ci modelu, generujgcej ciepto
podczas pracy modelu zaraz po jego uzyciu jest niebezpieczna ze wzgledu na to ,ze czesci te mogg byé bardzo
gorgce i mogg spowodowad powazne oparzenia.

Przed uzywaniem sprawdzic¢ koniecznie czy ma sie catkowitg kontrole nad modelem .

Kazdy problem w systemie sterowania radiowego lub nieprawidtowej instalacji moze spowodowac utrate
kontroli. Metody badan odlegtosé:

Jedna osoba trzyma model, a druga niesie nadajnik do odpowiedniego miejsca, aby sprawdzié stan systemu
i zasieg.

Prosze przerwac prace, jesli wystgpi niekontrolowane dziatanie mechanizméw

modelu. Prosze sprawdzi¢ pamie¢ modelu, aby upewnic sie, ze ustawienia sg

prawidtowe.
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Wiaczajac zasilanie, nalezy sprawdzi¢, czy przepustnica jest w najnizszej pozycji i . Przy dokonywaniu korekt do
ustawien modelu, odtgcz zasilanie silnika ,poniewaz system moze nieoczekiwanie straci¢ ustawienia i stworzy¢
zagrozenie.

4.Uktad 2.4 GHz AFHDS 2A

AFHDS2A oznacza "Automatic Frequency Hopping Digital System 2A". Ten wysoce zaawansowany
system transmisji radiowej zapewni Paniistwu duzy zasieg, mate zaktdcenia i mate zuzycie baterii.
Jest to wynik wielu lat badan i testow i czyni Fly Sky swiatowym liderem na rynku. Specyfikacje RF:
e Zakres RF: 2.4055-2.475GHz

* Kanat: 500kHz Liczba kanatéw: 142

*  Moc RF: mniej niz 20dBm

*  Tryb RF: AFHDS 2A (Automatic Frequency Hopping Digital System 2A)

*  Typ modulacji: GFSK

* Antena Dtugos¢: 26mm * 2 (podwdjna antena) Czuto$¢ RX: -105dBm

Naduzywanie tego systemu radiowego moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub Smierci. Prosimy o
doktadne zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg i obstugi zgodnie z nia.

Pasmo radiowe 2,4 GHz ma zupetnie inne zachowanie niz wczesniej stosowanych nizszych pasm czestotliwosci.
Model zawsze musi by¢ w zasiegu wzroku . 2.4GHz RF sygnat rozchodzi sie po liniach prostych i moze nie obejs¢
obiektéw na swojej drodze.

Nie trzymaj za antene podczas pracy nadajnika, poniewaz znacznie pogarsza to jakos¢ i site sygnatu RF co moze
spowodowac utrate kontroli i niebezpieczenstwo.

Zawsze wiaczaj nadajnik pierwszy , odbiornik jako drugi . Po wytgczeniu systemu, zawsze wytgczy¢ najpierw
odbiornik a potem nadajnik. Jest to szczegdlnie wazne dla modeli z napedem elektrycznym, gdyz brak

sygnatu nadajnika moze spowodowac niekontrolowane zatgczenie silnika i doprowadzi¢ do urazéw ciata lub
Smierci.

5. Charakterystyka systemu

Ten system radiowy pracuje w zakresie czestotliwosci od 2,405 do 2.475GHz. Ta grupa zostata podzielona na
142 niezaleznych kanatéw. Kazdy system radiowy wykorzystuje 16 réznych kanatéw i 160 réznych algorytmow.
Przy uzyciu réznych czasdw zataczenia, zmieniajac czestotliwosci kanatéw . System moze zagwarantowac
darmowag transmisje radiowa.

System radiowy wykorzystuje wysoki zysk i wysokiej jakosci antene kierunkowg . Obejmuje on cate
pasmo czestotliwosci . Wigze to sie z duzg czutoscig odbiornika. System ten gwarantuje darmowg
transmisjie radiowej dalekiego zasiegu.

Kazdy nadajnik ma unikatowy identyfikator. Podczas bindowania z odbiornikiem , odbiornik zapisuje

ten identyfikator.

Jest to system radiowy ,ktéry wykorzystuje elektroniczne elementy matej mocy oraz bardzo czuty uktad
odbiornika. Modulacja RF wykorzystuje transmisje sygnatu przerywanego zmniejszajgc w ten sposdb
zuzycie energii nawet kilkakrotnie. Ten system radiowy wykorzystuje tylko jedng dziesigtg mocy
standardowego systemu FM.

AFHDS2A systemu posiada funkcje automatycznej identyfikacji, ktére moze przetgczac sie

automatycznie pomiedzy komunikacja jedno a dwukierunkowa . Komunikacja dwukierunkowa pozwala

na uzyskanie danych z odbiornika jak np. jego napiecie itp. Funkcja ta w potocznie nazywana jest

telemetria.
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6. Specyfikacje nadajnika

* llos¢ kanatéw: 6
*  Typ modelu: czas wing / glider / $migtowca
* Rozdzielczosci kanatu: 1024 kroki Zasilanie: 6V (1.5VAAx4)
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* Ostrzezenie o niskim poziomie napiecia: lkona miga i miga alarm gdy napiecie jest mniejsze niz 4.2V

* Alarm uspienia : jesli nie ruszamy radia przez jedng minute.
e Dtugosé anteny: 26mm * 2 (podwodjna antena)

* Kolor: Czarny

* Rozmiar: 174 * 89 * 190mm

*  Waga: 392g

*  Certyfikaty: CE, FCC

7. Dane techniczne odbiornika

* Liczba kanatow: 6

* Typ modelu: samolot , szybowiec, Smigtowiec
e Czutos¢ odbiornika : -105dBm;

*  Modulacja: GFSK

e Typ systemu: AFHDS2A / AFHDS

*  Rozdzielczos$¢ kanatu: 1024 krokéw
* Bind port: tak

* Gniazdo zasilania: tak (VCC)

* Napiecie zasilania: 4.0-6.5VDC

* Waga:64¢g

* Dtugos¢ anteny: 26mm

*  Wymiary:40,4 * 21,1 * 7.35mm

* Kolor: czarny

e  Certyfikaty: CE, FCC.

8. Ustawienia odbiornika

Aby uzyskaé¢ maksymalng odlegtos¢ miedzy nadajnikiem a odbiornikiem nalezy postepowac zgodnie z

ponizszymi wskazéwkami:
1 .Obie anteny muszg by¢ mozliwie proste.

2. Anteny powinny by¢ umieszczone pod katem 90 stopni w stosunku do siebie, jak to pokazano na

ponizszych rysunkach.

3. Anteny muszg by¢ trzymane z dala od materiatéw przewodzacych, takich jak metal i carbon. W odlegtosci co

najmniej 1,5 cm od siebie.
4. Utrzymuj anteny z dala od regulatora silnika oraz innych zrdodet zaktécen.
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10. Obstuga radia 2.4GHz Bindowanie

Procedura bindowania dla dodatkowych odbiornikéw :

1. Wtozy¢ zworke bindujgcg do gniazda B/VCC

2. Podtaczy¢ zasilanie odbiornika do gniazda CH1 (dioda odbiornika

bedzie miga¢ szybko)

3. Nacisng¢ w nadajniku przycisk BIND i wtgczy¢ radio nastepnie

zwolnic¢ przycisk bind.

4. Dioda odbiornika zacznie miga¢ wolnie;j.

5. NIE WY£ACZAJAC odbiornika ani nadajnika WYJAC ZWORKE bindujaca.

6. Dioda odbiornika powinna $wieci¢ $wiattem ciggtym a na radiu pokaze

sie ikona baterii RX. bind cable

W standardowym odbiorniku (starsza wersja)wyglada to tak jak
we wszystkich innych
odbiornikach czyli:

1. Wiozy¢ zworke bindujacy do gniazda B/VCC ;
2. Podtaczy¢ zasilanie odbiornika do dowolnego gniazda CH (dioda odbiornika bedzie miga¢ szybko)
3. Nacisng¢ w nadajniku przycisk BIND i wtgczyé radio nastepnie zwolnié przycisk bind.

4. Dioda odbiornika powinna swieci¢ Swiattem ciggtym a na radiu pokaze sie ikona baterii RX.

11. Wigczanie zasilania

1. Podtgcz wszystkie elementy (Serwa)

2. Wiacz nadajnik

3. Podtgczyé akumulator odbiornika

4. Odbiornik jest state czerwona dioda LED wskazuje obecnos¢ prawidtowego sygnatu
5. Za pomocg systemu radiowego
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12. Wytaczanie zasilania

1. Odfacz zasilanie odbiornika
2. Wytacz nadajnik

13. Przetaczniki i funkcje

Uchwyt

Przetacznik B (SwB)

ir—— Przelacznik C (SWC)
—— %" f<— Przefacznik D (SWD)

Przetacznik A (SwA)

Uchwyt na pasek ——
——  Trymery lewe Drazek prawy
Drazek lewy
Trymery prawe
Przycisk Gora OK

Przycisk Dot : Cancel

Wyswietlacz LCD —
L : ! - —=—— Power
ndowanie N V4 .
= L E——r
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14. Bezpieczenstwo
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Dla wiasnego bezpieczenstwa, wszystkie cztery przefaczniki nadajnika muszg byé w pozycji gérnej a drazek
przepustnicy w pozycji najnizszej podczas wtgczania systemu.

Jesli tak nie jest , ekran ostrzegawczy bedzie wyswietlany dotad, az wszystkie przetgczniki znajduja sie w
odpowiedniej pozycji.

15. Ekran radia

Logo Napiecie odbiornika
Napiecie nadajnika
AFHDS2A ;
Numer modelu . 4 3
Nazwa modelu : : ] L i o ﬁ Typ modelu
Telemetria
: 5 : Prawe
Lewe trymery BINI NG TES (GTHL PR PURTIONG L RRRI GO 1AL 5951 ) r trymery

Oprocz Fly Sky logo i modulacji typu (AFHDS2A), ekran gtéwny wyswietla nastepujace informacje:

1. Numer wybranego modelu (1 do 20): 20 réznych modeli mogg by¢ zapisywane w nadajniku co pozwala

na natychmiastowe przetgczenie na 20 réznych modeli.

2. Nazwa modelu: kazdy model mozna nazwac z 8 znakdw nazwy, ktére pozwalajg tatwo rozpoznaé model.

3. Typ modelu : samolot, $migtowiec. Ikona wskazuje typ wybranego modelu.

4. Podglad ustawienia trymerow.

5. Stan akumulatora i napiecia. Alarm miga ikona i gdy napiecie baterii spadnie ponizej 4.2V. Ponizej 4.0V, Miga
i alarmuje.

6. Dane czujnikéw : sygnat zwrotny z odbiornika ( systemu komunikacji dwukierunkowej).
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16. Menu gtéwne

1S FAGE | B T R 3 . O RN (51

Menu gtédwne jest podzielone na dwie gtdwne czesci, ustawien i funkcji systemu. Menu System pozwala na
ustawienie nadajnika i zarzadzania 20 modelami.

Menu Funkcja stuzy do konfiguracji kazdego modelu z osobna . By wejs¢ do menu gtdwnego, nacisnij dtugo
przycisk "OK". Uzyj "Up" i "Down", aby wybrac zgdane menu i nacisnij przycisk "OK". Nastepnie uzyj the ,Up” i
,Down” , aby wybra¢ zagdane podmenu i nacisnij ,0K.”

Wiekszos¢ funkcji dziata wedtug tego prostego

schematu:

1. Uzyj ,OK.” aby wybra¢ parametr do modyfikacji.

2. Uzyj ,Up” i, Down” zmieni¢ warto$é¢ wybranego parametru.

3. Przytrzymaj klawisz ,,Cancel”, aby wyjsc¢ i zapisa¢ nowe parametry.

4. Krétkie nacisniecie przycisku ,Cancel” nie zapisuje zmian .

Aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu, nacisnij przycisk "Cancel". Aby wréci¢ do gtéwnego ekranu nacisnij
,Cancel” kilkukrotnie.

17. Ustawienia systemowe

5 ] Fs-I6 ¥ px ]l Fs-6

AW F5-16

CEIE B H TP PR I IO L S50

Uzyj tej funkcji, aby zmieni¢ nazwe aktualnie wybranego modelu. Nacisnij przycisk "OK", aby wybrac¢ litere nazwy,
aby zmienic uzyj "UP" "DOWN".
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19. Nazwa modelu

_ > Fo /[ FS-i6

=
-

) EAME 5 TR MU MO R T

Uzyj tej funkcji, aby zmieni¢ nazwe aktualnie wybranego modelu. Nacisnij przycisk "OK", aby wybra¢ litere nazwy,
aby zmienic uzyj "UP" "DOWN".

20. Typ modelu
AL FS-i6
u A

BINGEL -

FlllH

=)

BIND RANGE TEST DI VAL PROPOR TN L R0 GON AL 3351

By wybraé typ modelu (samolotu lub helikoptera) .
Nadajnik obstuguje samoloty (w tym konfiguracji Vtall), i helikoptery 90 °, 120 °i 140 °.

21. Kopiowanie ustawien modelu

el el Fs-16 RO LU Fs-16

AR EI TR

PG L T T

Uzyj tej funkcji, aby skopiowaé ustawienia jednego modelu do drugiego. Ustawienia modelu docelowego zostang
usuniete i zastgpione przez ustawienia modelu zrédtowego. Poniewaz to polecenie jest destrukcyjne, zostaniesz
poproszony o potwierdzenie. Nacisnij przycisk "OK", aby wykona¢ kopie, przytrzymaj dtuzej klawisz ,,0K” a
nastepnie nacisnij wybierz ,YES”z menu, aby potwierdzi¢ operacje.

22. Reset modelu

el el A

1.
L=

D P TFE L oIOR RSt TR R

| L T G
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Ta funkcja zresetuje aktualnie wybrany model do domysinego. Nie majg one wptywu na inne modele. Moze to
by¢ przydatne, gdy konfiguracja bedzie wymagata zresetowania . Poniewaz ta funkcja jest destrukcyjne,
zostaniesz poproszony o potwierdzenie.

23. Tryb Trenera
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Funkcja ta pozwala na pofaczenie dwdch nadajnikdw ze sobg za pomocg specjalnego kabla podtgczonego do
interfejsu tytu radia. Jednen z nich jest instruktorem (master), a drugi jest uczniem (slave). Po wtgczeniu
wybranego przetgcznika trener ustawi nadajnik jako instruktora . Jak tylko przefacznik trenera jest wytgczony,
nadajnik ucznia odzyskuje kontrole. Aby funkcja dziatata prawidtowo oba nadajniki2 muszg korzystaé z tego
samego trybu radia (patrz ponizej).

24. Tryb uczen
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Ta funkcja dziata razem z trybem trenera. Po wigczeniu wszystkie ustawienia trybu sg pomijane, a dane
wysytane s3 do modelu z nadajnika instruktora.

25. Wybdr MODE
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Dzieki tej funkcji, mozna wybierac sposréd 4 réznych trybdw ustawienia drazkdw . Wybdr zalezny jest gtownie
od upodoban uzytkownika (np. oséb lewo lub praworecznych ).
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26. Ustawienia odbiornika. RF standard
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Funkcja stuzy do wtgczania lub wytgczania komunikacji dwukierunkowej (AFHDS lub AFHDS2A)
27. RX BATTERY
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Niskie napiecie: minimalna warto$¢ napiecia. Wtacza alarm gdy wartos$¢ napiecia akumulatora jest nizsza od

zadane;j.
Napiecie Alarmowe : Radio alarmuje dzwonigc a ikona baterii odbiornika miga, gdy wartos¢ napiecia akumulatora

jest nizsza od zadanej .
Wysokie napiecie: ustawia maksymalng warto$¢é napiecia. Bateria jest w petni stanu natadowania, gdy

napiecie akumulatora jest réwna tej wartosci.

28. FAIL SAFE
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Funkcja ta stuzy do ustawiania zachowania modelu w razie utraty zasiegu.

Funkca , OFF” oznacza ze w przypadku utraty zasiegu odpowiednie serwo bedzie utrzymywac swojg ostatnig
pozycje. Ustawianie : Krétkie nacisniecie "OK”wchodzi w menu Serwa gdzie mozemy drgzkiem zaznaczy¢ zgdane
wychylenie Serwa dla danego kanatu.ponowne nacisniecie "OK", zapisuje ustawienie dla danego kanatu.
"Wszystkie kanaty" stuzy do ustawiania wszystkich kanatéw jednoczesnie.

Dtuzsze przytrzymanie przycisku "Cancel" zapisuje ustawienia, a krétkie anuluje.
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29. SENSOR LIST

4
I -

Pl

-

a1 Fs-it

BIND RANGE TEST [MEITHL PR EPURTIN L NOEI GO THOL 595100

Pokazuje parametry dodatkowych czujnikdéw telemetrii

30. CHOOSE SENSORS
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Funkcja pozwala wybraé , wskazania ktérego z dostepnych czujnikdw majg by¢ wyswietlane na ekranie LCD

Ta funkcja stuzy do rozszerzenia kanatu danych

31. SERVOS FREQ
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Pozawala ustali¢ czestotliwosé pracy serw.

32. Jasnos¢ wyswietlacza LCD
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Pozwala zmieniaé jasno$¢ podswietlania wyswietlacza LCD.
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33. Wersja firmware
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Pokazuje aktualng wersje oprogramowania systemowego.

34. Aktualizacja firmware
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Przed aktywacja tej funkcji, nalezy podfaczy¢ kabel USB z tytu nadajnika i komputera PC. Poniewaz wszystkie
funkcje zostang wstrzymane, zostaniesz poproszony o potwierdzenie. Wytgcz odbiornik przed wejsciem w ten

tryb. Aby wyjs¢ z trybu, po prostu wyfacz, a nastepnie wigcz nadajnik.

35. Przywrdcenie ustawien fabrycznych
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Funkcja przywraca ustawienia fabryczne kasujac przy tym wszystkie zapisane dane. Prosze uwazac gdyz nie

ma mozliwosci pdzniejszego odtworzenia ustawien.

36. Rewersy kanatow (REVERS)
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Stuzy do ustawienia odpowiedniego kierunku pracy serw.
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37. Punkty koncowe (END POINT)
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Pozwala ustali¢ maksymalne i minimalne zakresy ruchdéw serw.

38. Podglad kanatow (DISPLAY)

Pozwala podgladngé zachowania wychylen na wszystkich kanatach. Funkcja bardzo przydatna przy
konfiguracji wstepnej mikseréw i kanatéw programowalnych. (AUX)

39. Kanaty pomocnicze (AUX)
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Funkcja ta pozwala na dostosowanie srodkowego punkt kazdego serwa. Jest to szczegdlnie przydatne, gdy punkt

srodkowy nie moze by¢ regulowany mechanicznie.

40. Sub trymery (SUBTRIM)
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41. Dual Rate
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Ta funkcja umozliwia na ustawienie funkcji transferu do 1,2 i 4 kanatéw w trybie zaréwno normalnym i
sportowym. Za pomocg zmiany trybu lotu wybiera zadany wspétczynnik nachylenia i liniowos¢ krzywej. Jest to
bardzo przydatne, aby zmniejszy¢ czutos¢ w poblizu punktu srodkowego.

42. Krzywa gazu (THR CURVE)
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Funkcja ta tworzy krzywg przepustnicy (kanat 3). Za pomocg przetgcznika mamy mozliwosci zmiany 5 kluczowych
punktow charakterystyki gprzepustnicy. Na przykfad, poczatkujgcy mogg ustawié je do 0%, 5%, 10%, 15% i 20%,
aby zmniejszy¢ czutosé przepustnicy i zachowac jego liniowos¢.

43. Krzywa skoku (PITCH CURVE) ( helikopter )
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Funkcja bardzo zblizona do krzywej gazu, ale dotyczy krzywej skoku tarczy (tylko helikoptery)

44, Wybdr tarczy (Swash AFR)
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Funkcja ta ustawia proporcje lotek, steru wysokosci i skoku w Swash AFR. Aby odwrdcié jedng z nich, nalezy
wybra¢ wartosé ujemna.
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45. Miksery
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Funkcja ta pozwala na zaprogramowanie do 3 mikseréw kanatéw. Kanat MASTER zmieni kanat SLAVE wg
wprowadzonych kryteridow .

46. Elevon (samolot)

i -
GINGEE -

P

5 1516

BINI FIRNGE TES1 UG IVAL PR APORTION L R0 COX 0L 595/

Przeznaczony dla modeli typu DELTA (bez ogona). Miksuje kanaty Aileron (CH1) oraz Elevator (CH2).

47. V-TAIL ( samolot)
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Przeznaczony dla modeli ze statecznikiem w uktfadzie V. Pozwala zmiksowa¢ Elevator (CH 2) i Rudder (CH4) .

48. Zyroskop (GYRO) (helikopter)
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Funkcja przeznaczona gtéwnie dla helikopterédw. Pozwala aktywowac na kanale 5 zyroskop oraz regulowac
jego czutosc.
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49. Przypisywanie przetgcznikow (SW ASSIGN)
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Funkcja ta pozwala przypisac¢ przetacznik do sterowania trybem lotu.

50. Trzymanie przepustnicy (THR HOLD)
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NASZE ODDZIALY

Katowice - 40-282 Katowice ul. Paderewskiego 63

Wroctaw - 55-040 Bielany Wroctawskie ul. Fiotkowa 16/1c
Ltodz - 92-302 £6dz ul. Rokicinska 46 apftf ”fkﬂ'

Dabrowa Gornicza - 41-300 Dabrowa Gornicza ul. Lancuckiego 31A

Warszawa - 02-781 Warszawa ul.Roentgena 46 [IZ.I [ ||_|E

Biuro Obstugi Klienta
Informacje o produktach i zamoéwieniach, sprzedaz wysytkowa , wsparcie
222 950 509 , 327 905 940
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