Instrukcja Obstugi V2.0

Trojosiowy Gimbal do Bezlusterkowcow

Thumb screw
for fixing lens

Adapter

B wi6z aumulatorki
Wyjmij uchwyt, wioz dwa
akumulatorki 18650 i zakre¢
uchwyt.

n Montaz regulowana ptytka mocujaca.j

Wsun delikatnie regulowang ptytke mocujaca. Jesli uzywasz dtugiego
obiektywu, zamontuj $rube mocujaca do ustawiania soczewek po montazu ptytki
mocujace).

3. Korekta$rodka rownowagi aparatu.

Aby uzyskat pozadane dziatanie gimbala MG, podczas pierwszego uzycialub wymiany aparatu/obiektywu [ub zmiany
pozycji, wagi, rozmiaru, wygladu kamery, nalezy wykona¢ korekte $rodka réwnowagi aparatu.

Porada:

1. Zamontuj ptytke regulujaca, obiektyw, karte pamieci itd., a nastepnie zdejmij ostone obiektywu przed wykonaniem
korekty réwnowagi.

2. Aby zapobiec uszkodzeniom stabilizatora z powodu niewtasciwego montazu, nie nalezy catkowicie odkrecac srub,
ktore zabezpieczajg silniczek podczas regulowania $rodka réwnowagi. Zaleca sie odkrecanie do luzu.

3. Abys fatwo zapamietat pozycje po zmianie ustawier, zastosowano skale20mm.

Porada: Podczas ustawiania érodka

Korekta $rodka réwnowagi wg osi tilt. cigzkosci nie nalezy odkrecat

Uwaga
1. Nie nalezy catkowicie odkreca¢ $rub, aby unikng¢ btedéw w montazu.

2. W przypadku aparatu z wymiennym obiektywem, zamontuj go za pomocg $ruby mocujacej do obiektywéw,

aby unikna¢ drgan.

1. Informacje ogdlne o produkcie

MG jest rodzajem 3-osiowego recznego stabilizatora, przeznaczonego w szczegdlnosci do aparatow
bezlusterkowych. Prosta i elegancka konstrukcja integruje wiele funkcji, miedzy ktérymi mozna z

fatwoécia przefacza. Gimbal to niezwykta prostota obstugi, a jego trzy osie obrotu o 360° zapewniajg

niezapomniane wrazenia podczas robienia zdjec.

Please install the camera close
to the tilting.

Montaz uchwytu

Bl Vontaz aparau

Zak6z prawidtowo aparat na ptytce mocujacej
poprzez przymocowanie go $rubg mocujaca
przez otwor $rubowy na spodzie phytki
mocujacej. Ustaw plytke tak, aby aparat
znajdowat sie blisko silniczka osi tilt, uzyj
$ruby mocujacej aby przytwierdzic.

Porada: podczas pierwszego uzycia,
wymiany aparatu/obiektywu lub zmiany
pozycji, wagi, rozmiaru lub wygladu
aparatu, jest on jedynie delikatnie
przymocowany, a srodkowa $rubka jest
niedokrecona, aby utatwi¢ uzyskanie srodka
réwnowagi po zmianach.

Korygowanie
$rodka ciezkosci

Aby uzyskat pozadane dziatanie
gimbalaMG, podczas pierwszego
uzycialub wymiany
aparatu/obiektywu lub zmiany
pozycji, wagi, rozmiaru, wygladu
kamery, nalezy wykonac korekte
srodka réwnowagi aparatu.

Procedura korekty $rodka réwnowagi
aparatu; zobacz sekcje , Korekta
$rodka rownowagi”.

catkowicie srubek, ktore
zabezpieczaja silnik. Zalecasie
odkrecanie do luzu.

(1) Ustaw srodek cigzkosci aparatu w
pozycji pionowej wedtug osi tilt.

a. Ustaw aparat na ptytce mocujacej, ustaw
nachyleniei obrét pionowy utrzymujac
urzadzenie réwno w poziomie, anastepnie,
obrdé na dét obiektyw i monitoruj status
aparatu.

b. Jesli aparat przechylasie do przodu lub do tyhu,
poluzuj 4 wkrety naadapterze i przesuwaj aparat w
odwrotng strone, az aparat zostanie zamontowany
poprawnie.

Jak widat narysunkach, jesli aparat zostaje pochylony w
strong A, ptytka porusza sig w strone A, jesli pochylasie
w strong B plytka powinnaruszac si¢ w strong B

c. Upewnij sig, ze dokrecites $rubki, po ustawieniu plytki.

Stabilizator razem ze zlgezka i uchwytem moga byé polaczone na wiele sposobéw, wybierz metode instalacji

gimbala - reczny

0§ Nachylenia
(Tilt) 360°

04 nachylenia 1
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Klucz imbusowy mini

. Pilot zdalnego sterowania

6. Joystick 23. Odbiornik zdalnego pilota
7. Przycisk zmiany trybu pracy

8. Przytacze

9. $rubamocujaca do obiektywu
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12. Gniazdo Interfejsu

13. Uchwyt

=

[9]

(141 [15]
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Ztaczka

16. Poprzeczka
wspornikova
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17. Rekojesé

* Ten produkt nie zawiera aparatu i
jego wyposaZeni arat zostat pokazany
jedynie dla odniesienia.

[20]

* Domy$Iny sposéb trzymania

wedlug whasnych potrzeb.

(@

Ztaczka Poprzeczka

Uchwyt

Montaz Dwurecznegd
rzymania

c. Pokorekcie, zakrec srubki na ptytce i pierscieniu obiektywu.

Rekojesé

! Pamigtaj by zablokowat
uchwyt po montazu

A

Wiaczanie: Nacisnij przycisk naspodzie, whacz stabilizator, a
potem naci$nij raz przycisk zmiany trybu pracy by rozpocza¢
jego dziatanie.

Wytaczanie: Naci$nij ponownie przycisk na spodzie, by wytaczy¢ urzadzenie.

& Jesli baterie s3 wyczerpane, stabilizator sie wytaczy. Po

On/ Off Uruchamianie gimbala

wymianie baterii, nacisnij przycisk zmiany trybu pracy by
zrestartowad urzadzenie,

a. Srubki naspodzie plytki mocujacej powinny by¢ luzne.

Zatrzask b.

Ustaw $rodek cigzko$ci aparatu pozycji horyzontalnej
wedtug osi tilt.

Przed ustawieniem $rodka ciezkosci aparatu w pozycji

poziomej wedtug osi nachylenia, najpierw nalezy ustawi¢ A
Srodek ciezkosci w pozycji pionowej.

Ustaw nachylenie i obrét pionowy utrzymujac urzadzenie
réwno w poziomie. Wysun obiektyw do przodu i obserwuj
status aparatu.

Je$li aparat przechyla sig do przodu lub do tyh,
przesuwaj go w przeciwng strong, az aparat

zostanie zamontowany poprawnie.

Jak widaé narysunkach, jesli aparat przechylasie w strone A,
przesuwasie on w kierunku A, jesli przechyla sie w strone B, aparat
powinien porusza¢ sie w kierunku B.

Spod adaptera

Korekta $rodka réwnowagi osi obrotu poziomego (roll).

Przed ustawieniem $rodka ciezkosci aparatu w pozycji poziomej wedtug osi
roll, najpierw nalezy ustawi¢ $rodek ciezkoéci wedtug osi tilt.

a. Ustaw recznie pozycje obrotu pionowego utrzymujac urzadzenie poziomie, pusc je i monitoruj status aparatu.

Jesli aparat pochylasie w lewa lub prawg strong, poluzuj 4 $rubki naszalce i przesuwaj ramie boczne w przeciwng

b. strong az do uzyskania stabilnosci obecnej pozycji.

Jak wida¢ narysunkach, jedli aparat pochylasie w strong A, przesun ramie w kierunku A, jedli przechylasie w strong
B, przesur ramie w kierunku B

C. Po korekcie, zakre¢ srubki naramieniu.
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Porada: Podczas ustawiania $rodka cigzkosci
nienaezy odkrecat catkowicie srubek, ktére
zabezpieczaja silnik. Zaleca sie odkrecanie do

luzu.
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Korekta $rodka réwnowagi osi obrotu pan

Przed ustawieniem $rodka réwnowagi osi obrotu pan, najpierw nalezy ustawic¢ $rodek réwnowagi osi tilt i roll

a. Przylacze stabilizatora powinno by¢ ustawione
réwnolegle do ziemi jak na obrazku po prawej. Pus¢
jei monitoruj status aparatu.

b.  Jedli aparat przechylasie w lewo lub prawo, odkre¢
cztery wkrety na pionowym ramieniu za pomoca matego
ptaskiego klucza. Przesuwaj ramie przechylajac go w druga strog
az do uzyskania stabilnosci pozycji Poziomy

Gniazdo taczeniowe

5. Uzytkowanie

Y772 iiliiids
c. Pokorekcie, zakre¢ wkrety na poprzeczce.

Jak wida¢ na rysunkach, jesli aparat przechylasie w strone A, pionowe
ramie przesuwasie w kierunku A, jeli przechylasie w strone B,
pionowe ramig powinno przesuwat w strone B

|
Porada: Podczas ustawiania sr
ciezkosci nie nalezy odkrecat
catkowicie $rube, ktére
zabezpieczajg silniczek. Zalecasie
odkrecanie do luzu.

Dostosowanie wagi aparatu do gimbala
Po ukoriczeniu korekty Srodka réwnowagi stabilizatora, wiacz urzadzenie w celu przetestowania (6. punkt w
czesci ,montaz”). Jesli wyczuwalne s3 stabe drgania podczas whaczania stabilizatora, oznacza to, ze parametr
wagowy musi by¢ skorygowany.
(1) Przytrzymaj przycisk zmiany trybu przez jedng sekunda by przej$¢ w tryb czuwania.
(2) Nacisnij pie¢ razy przycisk zmiany trybu podczas trybu czuwania aby zmieni¢ parametr.
Cykl zmiany parametru to , Silny — Umiarkowany — Staby — Silny”. Ustawienia domysine” Silny
(3) Po ukoriczeniu ustawiania parametru, nacisnij raz by obudzi¢ stabilizator.
Zestawienie ustawien z
odpowiadajaca im waga:
Silny: 850 g — 1070g
Umiarkowany: 600g — 850g
Staby: 3509 —600g

Aby zmieni¢ ponownie, powtdrz kroki powyzej.

Default

obiektywu i innych czesci

4. Sposdb uzycia

W gimbalu 0§ poprzeczna mozna zamontowac z lewej badz prawej strony, wybierz metode, ktéra najlepiej
odpowiada twojemu sposobowi uzytkowania urzadzenia. Dlawigkszosci sprzetow fotograficznych, zalecasie
uzywanie instalowane osi poprzecznej z prawej strony.

(* Wzgledna pozycjaosi poprzecznej z obiektywem skierowanym w strong uzytkownikadla odniesienia)

Reczny Przenosny Dwureczny Dwureczny Przeno$ny

Dlawigkszosci kamer video, zaleca sig uzywanie osi poprzecznej z lewej strony
(* Wzgledna pozycja osi poprzecznej z obiektywem skierowanym w strone uzytkownika dia odniesienia)

Dwureczny Dwureczny Przenosny

Reczny Przenosny

Przycisk zmiany trybu Objasnienie sterowania joystickiem

(lampka kontrolna) —— .
b Wi o ® | Joystick  Kierunek
Wiacza gimbala N o
aeead kontroli | Gora Dot
) Zmieniatryb praca kierunko- | -
wej ly | D& Gora
» Spetnia inne funkcje |
Lewo Lewo
Sprawdz obecny tryb pracy gimbalaza — :
pomocg lampek kontrolnych | Prawo Prawo
Objasnienie statusu wskaznika LED
Status LED Tryb / Status
Mrugniecie Tryb obrotu w osi poziomej (Pan)

Dwa mrugnigcia Tryb obrotu w osiach (Pan/Tilt)

Trzy mrugnigcia Tryb czuwania

Wiaczone Tryb blokady/inicjalizowanie gimbala

Korekta kata obrotu/problem z

Mrugaszybko inicjalizacja/usterka

Uwaga: waga zawierawage aparatu,

Instrukcja UZytkowania Przycisku Zmiany Trybu

Dziatanie Function Objasnienie

Jednokrotne PTryb obrotu osi Pan/Blokady — Naciénij by przej$¢ pomiedzy trybem Pan i trybem Blokady
,I\)“:{“l:ﬁll:rﬁp Tryb obrotu osi Pan/Tilt W trybie Par/Tilt jedno naciéniecie przechodzi do trybu Blokady
Trzykrotne Obrot o 180° w osi poziomej Wykonuje precyziny obrét obiektywem o 180°

Naciénigcie

Kat poziomy powinien byé ustawiony w jacych
7. Ustawianie Poziomego SIETER .
K qta Gimbala (1) Katw osi tilt nie jest wyréwnany z poziomem

(2) Katw osi roll nie jest réwnolegty do poziomej poweirzchni
(3) W trybie blokady, kat obrotu sig przesuwa.

Inicjalizowanie gimbala

(1) Powiaczeniu stabilizatora, przytrzymaj przycisk zmiany trybu przez jedng sekunda by przej$¢ do trybu czuwania,
wskaznik LED mrugnie trzykrotnie.
(2) Neciénij przycisk zmiany trybu trzykrotnie, wskaznik LED pozostanie wiaczony, pot6z stabilizator na ptaskiej
powierzchni i w pozycji stojacej.
(3) Kiedy inicjaizowanie zostanie ukoriczone, wskaznik LED mrugnie trzykrotnie.
Jesli inicjalizowanie sie nie powiodto, wskaznik LED bedzie mrugaé w szybkim tempie, powtorz drugi i trzeci krok by zainicjalizowat
ponownie.

Jesli po ukoriczeniu KROKU 1 kat obrotu w osi roll wcigz nie jest réwnolegty do poziomej powierzchni mozna uzy¢ joysticka by
sk ¢ kat obrotu jak opisano w KROKU 2.
Korygowanie kata obrotu w osi roll

Nacisnij przycisk szedciokrotnie, aby skorygowat kat obrotu w osi roll, katy roll i tilt powrdca do poziomu. W tym
trybie, mozesz poruszac joystickiem nalewo i prawo aby ustali¢ kat obrotu, naciénij jednokrotnie by zapisac i
wyjs¢ z ustawien.

Joystick

8. Korzystanie z pilota

Whacz pilot zdalnego sterowania. Przycisk Funkgji

1

2 Zainstaluj odbiornik pilotazdalnego
sterowania.

3 Wiacz gimbala # Porada Automaycznie

wylaczy sig by oszczedza¢ baterie

4 j€li nie bedzie uzywany przez

trzy minuty

Uzyj bezprzewodowego pilota zdalnego
sterowania do obstugi gimbala.

tadowanie - Potacz gniazdo Micro pilota zdalnego
sterowania z tadowarka 5v za pomoca kabla USB.

N
Zainstaluj odbiornik

Czterokrotne Reset Przywraca o$ Tilt do poczatkowej orientacji i
Naci$nigcie ese przechodzi do inicjalizacji gimbala Zasigg dziatania pilota -15 metréw na otwartej przestrzeni.

; leymamo tryb Czuwania Ponowne "a"'sf?‘?“‘? wybudza stab_il!z_ato_r z t_r_ybu czuwania, Kod parowania - Pozostaw gimba a wtgczonego, zrestartuj pilotai polacz odbiornik pilota :{ﬁ;gom'm'a“
przez sckundg trzykrotne whacza tryb zestab , nacisnij przycisk zmiany trybu pilota siedmiokrotnie w ciagu pieciu sekun

Tryby pracy
Tryb obrotu w osi poziomej(Pan)
Aparat moze obracal sig w osi poziomej w lewo i prawo. Pionowe przechylanie lub obrot w osi

jesli wskaznik na pilocie mignie 5 razy, bedzie to oznaczato, ze odbiornik i nadajnik pilota
zostaly Teraz uz; ik moze sterowa¢ gimbalem za pomocg pilota.

A Pilot nalezy sparowat gdy:
(1) £aczy sie poprawnie, ale nie kontroluje urzadzenia

- . 2) Wymieniany jest odbiornik lub pilot
pionowej sg zablokowane. @ wy V) P bezprzewodowego
pilota )
Tryb obrotu w osi poziomej i zmiany nachylenia(Pan/Tilt)
Aparat moze si€ poruszaC w lewo i w prawo, a takZe przechylaC do przodu i do tyh. Obrét w osi 2 Parametry
pionowej jest zablokowany.
Zakres Obrotu O$ 360°
Tryb blokady
Aparat pozostaje w swojej obecnej orientacji. Wszystkie ruchy gibala sg zablokowane Szybkos¢ Obrotu Osi Tilt 2° /s T 15° /s
Inne Funkcje <
d Szybko$¢ Obrotu Osi Pan 3% /s 7 150° /s
Reset - - -
. . . . . . L R Czas Pracy Akumuilatora 6 Godzin
Resetuje o$ nachylenia gimbala do poczgtkowej orientacji i przechodzi w tryb
poczatkowy. Sony NEX-SN/NEX-71 inne produkty z serii N SONY A7RII / ILCE-7R / IL.CE-5100,
Czuwanie Kompatybilno$¢ Panasonic LUMIX GH4 1 inne aparaty o podobnych wymiarach wazace ponizej 1070g (waga aparatu
razem z wyposazeniem obiektywem itp.)
W trybie czuwania gimbal pozostaje wtgczony, chociaz silniczek przestaje pracowal. N
d . : AT Waga 821g (bez akumulatorkéw, aparatu, obiektywu itd.)
Przechodzgc w stan czuwania, lampka kontrolna miga trzy razy, a jednokrotne naci$nigcie
wybudza gimbala.
6. Aktualizacja Oprogramowania Zawartoé¢ Opakowania Jak Ladowat
Produkt llos¢  Produkt llosé .
MG gimbal | Akumulatory (rozmiarissso) 4 PG UED
Uchwyt 1 Ladowarka 1 E
A Uwaga ! Regulujaca plytka mocujaca | Pilot 1
lemcR Al ETEEE Zaczka 1 Odbiornik pilota 1 Kabel USB 5V USB
Korzystajac ze adaptera opr 2 Kabel USB (port mini, 70cm) 1 ( 70cm ) Adapter Sieciwy
=7 UsB Rekojesé 2 Kabel USB (port makro, 50cm)1 LA (Brak w Zestaie
rfeis ——y  port mini
fnterfels ) [ ] Mini Kuczimbusowy L Adapter US5 ! Podtacz wtyczke Mini-USB z kabla USB do fadowark,
Sl E|||.| 70en —(] ﬂ ' Upgrade. $ruba mocujaca 3 Sruba do obiekty 1 a wtyczke USB do adaptera USB 5V.
Kabel USB
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
Uniese akumulatorki w stabiliza- Adapter USB === ) EER
torze przed aktualizacj PC ZASTRZEZENIE PRAWNE
* Z62 poprawnie ginbala wedhug schematu.
i"}‘(’:{"’;‘"“C jest korzystanie 2 urzadzenia w nielegalny e 700015 aparat, dokoficz montaz i wykonaj korekte $rodka rownowagi
Uzytkownicy s3 odpowiedzialni za wszystkie dziatania przediurgchonion onfein ol

(1) Sciagnij i zainstaluj sterownik USB i program do aktualizacji oprogramowania z
www.feiyu-tech.com

(2)  Wiéz akumulatorki i uruchom gimbala.

(3)  Podtgcz kabel USB do portu mini zgodnie ze
schematem. Nalezy uzy¢ w tym celu adaptera USB.

() Zaktualizuj Oprogromwanie.

* Zaktualizuj oprogramowanie za pomocg dodanego do opakowania kabla USB

zwigzane z kupnemi uzytkowaniem produktu. i zacza USB

Firmanie ponosi odpowiedzialnosci za szkody, straty, koszty i * kaduj akunulator standardowg tadowarka.
wydatki Zni Sci z ia produktu (wtym
straty posrednie, bezposrednie lub uboczne).

Kiedy ginbal jest nieuzywany lub jest umieszczony na stole, upewnij
sie, ze jest wylaczony

’-
I’stwscu

Please visit the official website of Feiyu Tech
to get related information: www. feiyu-tech. com
Support email: service@feiyu-tech. com

ustug
2rodet.

Feiyu Tech zastrzega sobie prawo do zmian w instrukcji i
warunkach uzyciagimbala
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